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1 Allgemeines

Die Modelle 8870/1 N und 8870/3 N sind baugteich.

Beide Modelle sind im Chassisschrank 3526 untergebracht. In diesem Chassis-
schrank befindet sich auch die Magnetplatten-Station 0628.01.

Die Display-Arbeitsplatze ksnnen als Remote-Plétze oder direkt angeschlossen

werden.

Als Peripheriegerdte stehen zur Verfigung:

real. |geplant
Lochkartenleser 500 K/Min 0491.01 x
Zeilendrucker 18000 Z/h 4552.0x X
NND 150 Z/s 4584 x
Magnetband ¢/ 800 bpi 6150.0x x
Magnetband 9/1600 bpi 6152.0x x
Datenubertragung -X
Floppy Disk 0640.02 x
Magnetbandcassette 0733 x

2.79
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ALM-Verteiler 7122.01
1HSS
T
7129.00 5m
ADO """ __——1AD0
Kabel Inhouse-Leitg Kabel
7129.00 5m 7128.03 5m
——————————————— Tisch
Gehduse 0789.00
Chassis 3528.00
ZE . 1514.00
Speicherkarte 63915.00.6.15
Leitungskarte IHSS 62254.00.4.15
CRT-Control ler 2450.0t1

Zeichengenerator DP 24 62407.00.8.15
Bildwiederholungssp. 50Hz 63949.00.3.15

Monitorsteuerung 2451.00
Netzteil 3040. 0x oder
3046.0x
Netzkabel Schuco 49842.00.1.16
USA 64412.00.6.16
Blocktastatur 0665.xx
SAS-Kabel 1,5m 7126.00

2. Platz

Masterplatz

Der 2. Platz kann bis zu 100 m auch wie folgt angeschlossen werden:

5m = 7128.03
20m = 7128.00
50 m = 7128.01

100 m = 7128.02

4.78
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1.2 Kabel-Liste
Kabel Lange LFI=Nr.
Adapter 3 m 7124.00
DAP-Modem 1 m 0412.01
DAP-Modem 3 m 0412.00
DAP-ADO 5 m 7129.00
DAP-IHSS 5 m 7128.03
DAP-IHSS 20 m 7128.00
DAP-IHSS 50 m 7128.01
DAP-IHSS 100 m 7128.02
MP 3 m 7123.00
MP Daisy Cain 1,5m 7127.00
MB 3 m 7133.00
MB Daisy Chain 1,5m 7127 .00
MB Daisy Chain 5 m 7127.01
DP-Printer, LKL 5 m 7048.02
0 m 7046.01
PSP Kabel Elko-E ko 0,5m 7021.04
PSP Kabel Etko-Elko I m 7021.02
PSP Kabel Elko-E tko 3 m 7021.03
PSP Kabel Elko-E lko 5 m 7021.01
PSP Kabel Elko~Elko 10 m 7021.00
PSP Kabel Elko-E ko 15 m 7021.08
PSP Kabel Elko-Elko 20 m 7021.05
PSP Kabel Elko-E lko 25 m 7021.07
PSP Kabel Elko-Elko 30 m 7021.06
Massekabe | 1 m 7045.03
2 m 7045.04
3 m 7045.07
10 m 7045.01
15 m 7045.02
20 m 7045.05
25 m 7045.08
30 m 7045.06
ND 2 m 7077.01
oder Sonderldnge mit Meter-
Angabe bestellen.
4 4.78
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%ggg ‘ 1.3 Obersicht der Gerdteadressen
£
E§§§= E/A-Adr. | Interrupt=Nr. | Interrupt-Nr.
£ Geriit Adre-Schalter | (oktal) Adapter Rechner
i RAM 1 1
RAM 2 1, 4
RAM 3 1, 5
~~ RAM 4 1, 4,5
- Disk=Contr. 1, 5, 6 60x 140
Storage-Moduln Contr. | 1, 4, 5, 6 70x 340
ALM 1 1,5 6 14x 30 14
ALM 2 1, 4, 5, 6 16x 70 ‘ 16
1. ND-Contr. 1, 6 10x 20 10
2. ND-Contr, 1, 4, 6 12x 50 12
DSz 1, 6 40x 100 40
Matrix E/A-DP 1, 5, 7 24 x 120 24
NRZI/PE-Contr. 1, 4, 7 22x 44 22
FD-Contr. 1, 3, 4,7 23x 114 23
NSV 016
MBC-Contr. 1, 4, 5, 6,7 | 36x 170 36
KE 1, 6 40x 100 40
PLC 1, 3, 6 44x 220 44
DP-Drucker 1, 4 02x
-~ LKL Winchester-St. | 13x
SAS
Tastatur, Block 1, 3, 4,5, 6 {20
Tastatur, Flach I, 4 OFF 20
" PSR-Adressen = 400
£ PSP-Adressen < 400
e
2.79 5
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1.4 DSP (Disk Service Processor)

Das Utility DSP kann vom Techniker zur Fehlersuche herangezogen werden. Mit
diesem Programm kdnnen Speicher- bzw. Sektorinhalte auf dem Bildschirm sichtbar
gemacht und vertindert werden.

e Speicherausdruck

# DSP "CR"

- FBYE "CR" (File BYE wird aufgerufen)

— H = fur Header "CR" \_
— L = fur List "CR" (Liste wird im Assembler angezeigt)

- D = fur Dump "CR" (Liste wird in Maschinensprache angezeigt)

o  Sektorausdruck

# DSP "CR"

- FBZUP "CR"

— H ||CR||

- G 0/0 "CR" (Get Unit 0/RDA 0)

- L "CR" (Sektor wird im Assembler angezeigt)

e Ausdruck auf Printer

# DsP "CRY

-~ FBYE “CR"

— H ||CR||

~ T8LPT "CR"  (Druckanfang)
—~ L oder D "CR"  (List oder Dump)
— T 8LPT "CR" (Druckende)

o Speicherzellen dndern

— | xxxx: Eingabe in ASCII "CR"
_- XXXX! Eingabe in OCTAL "CR"

e DSP beenden

# DSP "CR"
— FBYE "CR"
- L I|CR|I
- X "CR" (beendet DSP und geht in Control-Mode)

e Active File anlegen

# DSP "CR"
- F@ "CR"
" H 1n CR"
- O Output

6 4.78
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2 Software-Befehlsstruktur
21 Allgemeines

Der Rechner unterscheidet zwischen 4 grundsétzlich unterschiedlichen Befehlsfor-
maten. Jedes Format ermtglicht eine Vielzahl von Kombinationen der Befehls-

ausfuhrung.
. e Sprung und Speicher modifizieren
0 0 0 | Funktion indi- Index AdreBteil
L s rekt L . I ) L i i I

Bit 15 14 13 121 10 9 8§ 7 6 5 4 3 2 1 o0

e  Datentransport

0 [Funktion | AC-Adr. | =l index AdreBteil
1 -l rekt 1 1 i 1 1 i A L

Bit15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

e Ein-/Ausgabe

[O 1 1 } AC-Adr. | 1/O Index GAD Zeile

Bit15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

e Arithmetik und Logik

AC- AC- N
1 | Quell- | Ziel- Funktion Shift Carry ° Skip
Load
adresse adresse \ | . . , ,

~ |} Bit15 14 13 122 11 10 ? 8 7 6 5 4 3 2 1 0

2.79 7
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2.2 Sprung und Speicher modifizieren
sld]li2[n]o [o]s[7]e]s5]4]3]2]1]0
0| 0| O |Funktion ;Zi;_ In(d)?)x Displacement (D)
{0

Effektive Adresse (E) = Ergebnis aus (1), (X) und (D).

Bit 12, 11

Bit 10

Bit 9, 8

Bit 7 -0

I

il

Funktion
00 JMP
01 JSR
10 1SZ
11 DSZ
Indirekt
0

1

Index
00

01

10

11

Sprung nach E und das Programm auf der Adresse E
fortsetzen.

Unterprogrammsprung nach E. Die Ruckkehradresse in
AC3 speichern.

Den Inhalt von E um 1 erhthen und die néchste
Adresse Uberspringen, wenn das Ergebnis = 0.

Den Inhalt voen E um 1 vermindern und-die nichste
Adresse Uberspringen, wenn das Ergebnis = 0.

direkt
indirekt

Page O Addressing, (D) = effektive Adresse

Rel. Adressierung, Programmzshler + (D) = effektive Adr.
Basis Reg. Adressierung, (AC2) + (D) = effektive Adr.
Basis Reg. Adressierung, (AC3) E(D) = effektive Adr.

Displacement

Bei Page 0 Adressierung kann direkt von 0 - 377(8) adressiert

werden,

Bei relativer und Basis Register Adressierung ist der Inhalt der Bits
0 - 6 positiv oder negativ.

Bit7=20
Bit 7 =1

Bit 0 - & positiv
Bit 0 ~ 6 negativ

111>

Die negative Zahl wird im Zweier-Komplement dargestellt.

2.79
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2.3 Datentransport
5] 1a]1s iz [u]1o]o]s]7]6]5]a]sl2a]1]o0
0 | Funktion ﬁg; ;Zi;- lrg:l(z;x Displacement (D)
0

Effektive Adresse (E) = Ergebnis aus (1), (X) und (D).

Bit 14,13

Bit 12, 11

Bit 10

Bit 9, 8

Bit 7

Funktion

01 LDA Lode Akku mit Inhalt von E.
10 STA  Lade Inhalt von Akku in Speicherzelle E.

AC-Adresse

00 ACO
01 ACH
10 AC2
11 AC3

0 = direkt
1 = indirekt

1l

Index

00 Page Zero Adressierung, (D) = effektive Adr.
01 Rel. Adressierung, (PC)  + (D) = effektive Adr.
10 Basis Reg. Adressierung, (AC2) + (D) = effektive Adr.
11 Basis Reg. Adressierung, (AC3J) -I__- (D) = effektive Adr.

Displacement

Bei Page Zero Adressierung von O = 377.

Bei relativer Adressierung und Basis Register Adressierung ist der
Inhalt der Bits 0 - é positiv oder negativ.

Bit 7 =0 2 Bit 0 - 6 positiv
Bit 7 =1 £ Bit 0 - 6 negativ

Die negative Zah! wird im Zweier-Komplement dargestellt.

2.79
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24 Ein-/Ausgabe

5l nfw]ols]7le[s5][4]3]2]1]0
AC- Gertite-Adr. Zeile

O V1| ag, [//O] Index (GAD) EG/AG
Bit 12, 11 = AC-Adresse

00 ACO

01 ACt

10 AC2

17 AC3
Bit 10 = 1/0 (INJOUT)

0 Eingabe

1 Ausgabe
Bit 8,9 = Index

00 direkte Gerdteadresse

01 direkte Gerdteadresse

10 (AC2) + Bit 7 - 0 2 Gerdteadresse

11 (AC3) + Bit 7 - 0 # Gerdteadresse
Bit 7 -3 = Gerdteadresse (entsprechend Controller)

Bit 2 - 0 EG-/AG-Zeile (entsprechend der E/A-Belegung)

]

10 4.78
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- 2.5 Arithmetik und Logik

15 114 13412 1|10 9 817 6|5 413 [2 1 0
ACS |ACD . . No \
1 Quelle| Ziel Funktion Shift Carry Load Skip
Bit 14,13
und 12,11 = AC-Adresse Quelle und Ziel
00 ACO
01 ACI
10 AC2
11 AC3
Bit 10 -8 = Funktion

000 COM Logisches Komplement von ACS —= ACD

001 NEG Zweier-Komplement von ACS —= ACD. Ist ACS =
0, wird das Carrybit komplementiert.

010 MOV ACS — ACD

011 INC ACS + | —= ACD. Ist das Ergebnis = 216, wird das
Carrybit komplementiert.

100 ADC  ACS wird komplementiert und zum ACD addiert.
Das Resultat steht in ACD. War der originale Inhalt
von ACD > ACS, wird das Carrybit komplementiert.

101 SUB  Zweier-Komplement von ACS + ACD — ACD,
d.h. ACS - ACD —= ACD. War der originale
Inhalt von ACD = ACS, wird das Carrybit komple-
mentiert.

~ 110 ADD ACS + ACD —— ACD. Ist ACD = 216, wird das

Carrybit komplementiert.

111 AND Log. Und, ACS A ACD —= ACD.

Bit 7, 6 = Shiftfunktion
00 kein Shift
01 Shift links (1 Stelle)
10 Shift rechts (1 Stelle)
11 Swap (tausch) Hdlften

4.78 11
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Bit 5, 4 = Carrybit
00 keine Anderung
01 Carrybit loschen
10 Carrybit setzen
11 Carrybit komplementieren

Bit 3 = No Load
0 Ergebnis in ACD laden
1 Ergebnis wird nicht in ACD geladen

Bit 2 -0 = Skip
000 kein Skip
001 SKP  unbedingter Skip
010 SzZC  Skip, wenn Carry = 0
011 SNC Skip, wenn Carry # 0
100 SZR  Skip, wenn Resultat = 0
101 SNR  Skip, wenn Resultat # 0
110 SEZ  Skip, wenn Resultat oder Carry = 0
111 SBN  Skip, wenn Resultat und Corry # 0

12 2.79
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Tabelien

3

Codetabelle fiir DP-Typenwalze (64 Character-Set: ASCII)

31

Code

O.I23456789ABCDEF0123456789ABCDEF
44444444444444445555555555555555

13

Symbol

@ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZrL\]Al*

Ifd. Nr.

Code

Symbol

~
Iml.u o R o - Mt N N O NN ONOOO ALY
)

lfd. Nr

4.78
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3.2

Standard 64 Typenwalze fiir DP-Drucker (60 Character-Set: OCR-B1)

NCAG -E lektronik

Ifd. Nr.| Symbol| Code Ifd. Nr.| Symbol | Code
1 i 3.1 33 O 4.F
2 2 3.2 34 B 4.2
3 3 3.3 35 F 4.6
4 4 3.4 36 w 5.7
5 5 3.5 37 J 4.A
6 6 3.6 38 K 4.8
7 7 3.7 39 P 5.0
8 8 3.8 40 \ 5.6
9 9 3.9 41 z 5.A

10 0 3.0 42 Q 5.1
11 0 3.0 43 X 5.8
12 + 2.8 44 Y 5.9
13 L= 2.D 45 * 2.A
14 . l2.c 46 v lag
15 . |a.c 47 /| 2.F
16 . 2.E 48 = 3.D
17 . 2.F 49 ( 2.8
18 E |45 50 ) 2.9
19 £ | 4.5 51 % |2.5
20 N | 4.E 52 # |23
21 R 5.2 53 & 2.6
22 1|49 54 g |24
23 S 5.3 55 ! 2.1
24 T 5.4 56 " 2.2
25 H 4.8 57 : 3.A
26 D 4.4 58 ; 3.B
27 A 4.1 59 < 3.C
28 U 5.5 40 = 3.E
29 L 4.C 61 ? 3.F
30 C 4.3 62 1 6.0
31 C 4.7 63 5.F
32 M 4.D 64 ] 7.F

Samtliche Codekombinationen zwischen 0.0 und F.F, die hier nicht ausdricklich

benannt

Alle 64

trommel.

sind, sind als Space (blank) zu interpretieren. Code fir Space 2.0.
Zeichen sind druckbar. Der Pfeil (—) markiert den Anfang der Typen-

Die Zeichen mit der laufenden Nr. 63 und 64 sind nicht OCR-B-fshig.

DP-Nr.

240 160 078

XDORF COMPUTER AG
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33

Standard 96 Typenwalze fiir DP-Drucker (96 Character-Set: OCR-B1)

NCAG -E lekironik

Ifd. Nr.| Symbol| Code Ifd. Nr.] Symbol | Code Ifd. Nr.| Symbol| Code
1 1 3.1 33 U 5.5 65 Y 5.9
2 2 3.2 34 u 7.5 &6 y 7.9
3 3 3.3 -35 L 4.C 67 * 2.A
4 4 3.4 36 | 6.C 68 ' 2.7
5 5 3.5 37 c 4.3 69 / 2.F
6 6 3.6 38 c 6.3 70 = 3.D
7 7 3.7 39 G 4.7 71 ( 2.8
8 8 3.8 40 g 6.7 72 ) 2.9
9 9 3.9 41 M | 4.D 73 % |2.5
10 0 3.0 42 m 6.D 74 # | 2.3
11 + 2.8 43 O |4.F 75 & 2.6
12 - 2.D A4 o 6.F 76 4 2.4
13 , 2.C 45 B 4.2 77 ! 2.1
14 . 2.F 46 b 6.2 78 " 2.2
15 E 4.5 47 F 4.6 79 : 3.A
16 e 6.5 48 f 6.6 80 ; 3.B
17 N | 4.F 49 w |67 81 < 3.C
18 n 6.E 50 w 7.7 82 > 3.E
19 R 5.2 51 J 4.A 83 ? 3.F
20 r 7.2 52 i 6.A 84 | 6.0
21 ! 4.9 53 K | 4.8 85 5.F
22 i 6.9 54 k 6.B 86 3 7.F
23 5 5.3 55 P 5.0 87 (@ 4.0
24 s 7.3 56 p 7.0 88 § 5.E
25 T 5.4 57 \Y 5.6 89 A 5.B
26 t 7.4 58 v 7.6 90 6 |s.C
27 H |4.8 59 z 5.A 91 U 5.D
28 h 6.8 60 z 7.A 92 & 7.8
29 D 4.4 61 Q |51 93 5 7.C
30 d 6.4 62 q 7.1 94 U 7.D
31 A 4.1 63 X 5.8 95 3 7.E
32 a 6.1 64 x 7.8 96 — | 1.F

Die Zeichen mit den laufenden Nummern 85, 86, 88, 92, 93, 94 und 96 sind
nicht OCR-B-fahig.

Alle 96 Zeichen sind druckbar. Der Pfeil (—) markiert den Anfang der Typen-

trommel.

Alle Codekombinationen zwischen 0.0 und F.F, die hier nicht ausdricklich
benannt sind, sind als Space (2.0) zu inferpretieren,

DP-Nr. 240 161042 D

4.78
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34 . 1S0-7-Bit-Code (CCITT-Code Nr. 5), 7-Bit-Code nach DIN 66003, (USASCII)
128 Darste llungsmoglichkeiten, Einsatz t.B. bei 1BM

Codebreite = 8 Bit (7 + 1)

Codetabelle

Hex. Character] { Hex Character Hex Character Hex. Character
00 NUL 20 SPACE 40 @ 50 .
01 SOH 21 I 41 A 61 o
02 STX 22 " 42 B 62 b
03 ETX 23 # 43 C 63 c
04 EOT 24 3 44 D 64 d
05 ENQ 25 % 45 E 65 e
06 ACK 26 & 44 F 66 f
07 BEL 27 ' 47 G 67 g
08 8S 28 ( 48 H 68 h
09 HT 29 ) 49 1 69 i
0A LF 2A * 4A J 8A i
08 VT 28 + 4B K 4B k
oc FF 2C , 4C L 6C |
0D CR 2D - 4D M 6D m
CE SO 2E . 4E N 6E n
OF 1 7F / 4F o 6F o
10 DLE 30 0 50 P 70 P
11 DC1 31 1 5] Q 71 q
12 DC2 32 2 52 R 72 r

13 DC3 33 3 53 S 73 s

14 DC4 34 4 54 T 74 t

15 NAK 35 5 55 U 75 u
16 SYN 36 é 56 1V 76 v
17 ETB 37 7 57 w 77 w
18 CAN 38 8 58 X 78 x
19 EM 39 9 59 Y 79 y
1A SUB 3A : 5A z 7A z
18 ESC 38 ; 5B [ 7B {
iC FS 3C < 5C \ 7C :
D GS k»] = 5D ] 7D }

1E RS 3E > 5E - 7E ~
1F us 3F ? 5F - 7F DEL
16 4.78

DORF COMPUTER AG

nterlagen sind ausschijefllich fur

Zwecke# bestrmmt. Jede andere
Verwertung ist ausdrickiich untersagt.

7
s,



———
NIXDORF

COMPUTER

“Unterlagen sind ausschiiaBlich fur
Zwaecke bestimmt, Jede andere
tung ist ausdricklich untersagt.

"

© NIXDORF COMPUTER AG

r

Kundendienst 8870/1/3 N
35 EBCDIC-8-Bit-Code
256 Darstellungsmoglichkeiten, Einsatz z.B. bei IBM, Siemens.
Codebreite = 8 Bit
Codetabelle
Hex. Character Hex. Character Hex. Character
00 NUL 26 ETB (EOB) 4C <
01 SOH 27 ESC (PRE) 4D (
02 STX 28 4E +
03 ETX 29 4F !
04 PF 2A SM 50 &
05 HT 2B CuU2 51
06 LC 2C 52
07 DEL 2D ENQ 53
08 2E ACK 54
09 RLF 2F BEL 55
0A SMM 30 56
0B VT 31 57
0oC FF 32 SYN 58
0D CR 33 59
OE SO 34 PN 5A |
OF St 35 RS 5B $
10 DLE 36 ucC 5C *
11 DCI 37 EOT 5D )
12 DC2 38 5E ;
13 DC3 (TM) 39 5F =
14 RES 3A 60 -
15 NL 3B Ccu3 61 /
16 BS 3C DS4 62
17 IL 3D NAK 63
18 CAN 3E 64
19 EM 3F SUB 65
1A CcC 40 SPACE 66
1B Cul 41 67
1C IFS 42 68
10 1GS 43 69
1E IRS 44 6A
IF 1us 45 68 ,
20 DS 46 6C %
21 SOS 47 6D
22 FS 48 6E >
23 49 6F
24 BYP 4A ¢ 70
25 LF 4B 71 F1

4.78 17
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Hex Character| | Hex Character Hex Character Hex Character
72 2 AQ CE ¥ FC
73 F3 Al CF FD
74 F 4 A2 s D0 } FE
75 F5 A3 t D1 J FF
76 F é A4 u D2 K
77 F7 A5 v D3 L
78 F 8 Ab w D4 M
79 A7 x D5 N
A : A8 y Dé ®)

78 # A9 z D7 P
7C @ AA D8 Q
7D AB D9 R
7E = AC DA

7F " AD D3

80 AE DC

81 a AF DD

82 b BO DE

83 c B1 DF

84 | d B2 0 |
85 e B3 £1

86 f B4 E2 S
87 g BS £3 T
88 h B& E4 U
89 i B7 ES \%
8A B8 E6 w
38 B9 E7 X
8C BA E8 Y
8D 8B E9 Z
8E BC EA

8F BD EB

90 BE EC A
91 i BF ED

92 k Co : z

?3 | C1 A EF

94 m c2 B FO 0
95 n C3 C F1 1
96 o c4 D F2 2
97 p C5 E F3 3
98 q Ccé F F4 4
99 r Cc7 G F5 5
9A C8 H Fé 6
9B c9 | F7 7
9C CA F8 8
9D CB F9 9
9 CcC I FA

9F CD FB
18 4.78

nterlagen sind ausschheRlich tur
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3.6 Tape Output Code (7- und 9-Kanal}
Key- NCR
board EBCDIC | ASC i BCD HWEL-7 1CL-7
A 301 101 61 21 35
B 302 102 62 22 36
C 303 103 63 23 37
D 304 104 64 24 30
E 305 105 65 25 31
F 306 106 66 26 32
G 307 107 67 27 33
H 310 110 70 30 24
| 311 111 71 31 25
J 321 112 41 41 26
K 322 113 42 42 27
L 323 114 43 43 20
M 324 115 44 44 21
N 325 116 45 45 22
O 326 17 46 46 23
P 327 120 47 47 14
Q 330 121 50 50 15
R 331 122 51 51 16
S 342 123 22 62 17
T 343 124 23 63 10
U 344 125 24 64 1
\% 345 126 25 65 12
W 346 127 26 66 13
X 347 130 27 67 04
Y 350 131 30 70 05
A 351 132 31 71 06
0 360 060 12 00 74
1 361 061 01 01 75
2 362 062 02 02 76
3 363 063 03 03 77
4 364 064 04 04 70
5 365 065 05 05 71
6 366 066 06 06 72
7 367 067 07 07 73
8 370 070 10 10 64
9 371 071 11 11 65
4.78 19
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Key~- NCR
cocrd EBCDIC | ASC I BCD HWEL-~7 ICL-7

SP 100 040 20 15 54

g 112 181 ] 136 (/) 72 77 50 (£)

- 13 056 73 33 42

= 114 074 74 60 60

( 115 050 75 74 44

+ 116 053 76 20 47

! 1z 134 (/) - 75 (CR) 02 (¢)

& 120 046 60 17 52

! 132 041 52 57 55

$ 133 L£] | 044 53 53 00

* 134 052 54 54 46

) 135 051 55 34 45

; 136 073 56 32 67

- 137 135 (1) | == 56 (#) 01 (1)

- 140 055 40 40 41

/ 141 057 21 61 43

, 153 054 33 73 40

% 154 045 34 35 51

155 137 35 76 (n) 03 (=)

B 156 076 36 16 62

? 157 077 37 37 63

: 172 072 -- 14 66

¥ 173 043 (£) | 13 52 57

@ 174 100 14 72 34

' 175 047 15 12 53

= 176 075 16 13 61
" 177 042 17 55 56

) 300
( 0 ) May be used in place of one of the above legal EBCDIC
- 320 chcrcc_ters or associated with an unused key.

Corresponding Character
U.K. Version
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Adapter 1214

Adapter-Belegung

L

DAU
ADR

FILE

F
ACD/REGIST

ACD

L

STP

START
FS
s7.\V]
EZ

DZ
sB
FSLO
LFR
FsB
FEIN
[
F2
F1

4.78
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4.2 Bedienungsanleitung fiir den Adapter des Rechners 1513

421 Allgemeines

Der Rechner 1513.00 zeigt seinen internen Zustand in einer speziellen Mikro-
routine an, in die er nach Abarbeitung eines Befehls verzweigen kann.

Wenn sich der Rechner in dieser Routine befindet, wird dieses durch die Lampe
ADR angezeigt (Adapter-Routine). Innerhalb dieser Routine kann der Rechnerzu-
stand (bis auf das C-Flip-Flop) peliebig vertindert werden.

Die Lampe DAU zeigt an, ob vom Rechner aus Startsignale auf die Ruckwand
gesendet werden. *

Die Lampe RM zeigt an, daB der Rechner durch den Direktzugriff eines anderen
Gerites auf die Rickwand, unterbrochen worden ist und die Kontrolle der
Rickwand abgegeben hat. Dies gilt auch fur den Direktzugriff vom Adapter
aus, da es sich logisch um einen Zugriff des Rechners handelt.

Die oben beschriebenen Anzeigen und die Anzeigen SB, SKIP, C, CV und die
Anzeige der vom Rechner auf die Ruckwand gesendeten Adressen erfolgen stindig,
wihrend die Anzeige der letzten Riuckwandinformation, des Inhaltes der Rechner-
Register und des letzten ausgefuhrten Befehls nur gultig ist, wenn die Lampe
ADR leuchtet.

422 Stoppen des Rechners

e Stoppen mit dem Schalter DZ

Soll nur ein Direktzugriff vom Adapter aus durchgefihrt werden, kann der
Programmablauf durch Einschalten des Schalters DZ unterbrochen werden.

Beim Ausschalten von DZ lutuft der Rechner sofort weiter, wenn nicht in-

zwischen DAU ausgeschaltet wurde oder der Rechner auf einer Stoppadresse
gehalten hat.

e  Adref3-Stop
Durch Einlegen des Schalters STP (Stop auf Schalteradresse) kann der Rechner
nach dem Ansprechen der in den AdreBschaltern eingestellten Adresse gestoppt
werden,
Der Schalter 1/O kennzeichnet dabei die 1/O-Adresse. Ist die eingestellte
Adresse die Adresse eines Befehls, so wird nach Ausfuhrung dieses Befehls
gestoppt. Ist sie eine Operandenadresse (auch 1/O-Adresse) oder indirekte
Adresse, so wird nach Ausfthrung des Befehls gestoppt, in der diese Adresse
angesprochen wird.

Der Programmablauf wird durch Betdtigen der Taste START fortgesetzt.

‘XDORF COMPUTER AG
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4.2.3 Einzelbefehl- und Einzelzyklusbetrieb

Ist der Schalter DAU ausgeschaltet, so wird nach jedem Befeh! der Rechner
angehalten.

Durch Betdtigen der Taste START wird der néchste Befehl ausgefihrt. Die Funk-
tion der Taste START kann mit dem Schalter FS, mit einer Frequenz von ca.
1 kHz wiederholt werden.

Wird zusdtzlich der Schalter EZ eingeschaltet, so wird der Rechner nach jedem
Rickwandzugriff angehalten und die angesprochene Adresse mit der zugehdrigen
gelesenen oder geschriebenen Information angezeigt. In die Adapter-Routine
kann jedoch erst nach der Abwicklung des Befehls verzweigt werden.

Der Einzelzyklusbetrieb ermoglicht es, den Verlauf von indirekten Adressierungen,
Autoincrementierung und Autodecrementierung zu verfolgen. Das Lesen des
ndchsten Befehls wird jedoch nur bei arithmetischen Befehlen angezeigt.

4.78
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43 Bedeutung der Anzeigen
4.3.1 Instruktions- und Skipanzeige

In der obersten Lampenreihe wird der zuletzt ausgefuhrte Befehl angezeigt. Hat
er zum Skippen des ndchsten Befehls gefuhrt, so leuchtet die Lampe SKIP.

4.3.2 Registeranzeige

In der zweiten Lampenreihe wird der Inhalt der rechnerinternen Register angezeigt.

Mit den Schaltern FO, F1, F2, F4 konnen bindr 16 Register adressiert werden.
Sie haben im einzelnen folgende Bedeutung:

Akkumulator 0
Akkumulator 1
Akkumulator 2
Akkumulator 3

Programmzahler

WO - O

Der Programmzihler enthdlt immer die Adresse unter welcher der néchste
auszufishrende Befehl geholt wird.

Akkumulator 0
Akkumulator 1
Akkumulator 2
Akkumulator 3
Carry-Flip-Flop, Ruckkehradresse

Rechner- und Interrupt=Stack

-C_)'\OQ:\IO\UI

15 Verknipfungsergebnis bei arithmetischen Befehlen und ATT-Verwaltung
(siehe Adapterhandling mit ATT)

Das Verknupfungsergebnis kann auch dann abgelesen werden, wenn der Be-
fehl keinen Akkumulator verdndert hat, d.h. das NO-LOAD Bit gesetzt ist.

433 Die Anzeige C und CV

C zeigt den Zustand des Carry-Flip=Flops an.
CV zeigt den vorhergehenden Zustand des Carry-Flip-Flops an.

Ist bei einem arithmetischen Befehl das NO-LOAD-Bit gesetzt, so zeigt CV das
Carry-Ergebnis der Verknupfung an.

24 4.78
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4.3.4 Riickwand-Anzeige

in den beiden untersten Lampenreihen werden Information und Adresse des letzten
Rickwandzugriffs des Programms oder des Direktzugriffs vom Testadapter aus ange-
zeigt.

Die Lampe SB zeigt dabei an, ob es sich um einen Schreibzugriff (bzw. Ausgabe)
handelt.

Die Lampe KSTR leuchtet, wenn die entsprechende Einheit nach 10 ps nicht
geantwortet hat.

1/O leuchtet bei E/A-Adressen.

44 Andern des Rechner-Zustandes

Mit Ausnahme des Carry- und des Skip=-Flip-Flops kann der Rechner beliebig ge-
dndert werden, d.h. alle Register kdnnen vom Adapter aus neu definiert werden.

Wird der Programmzdhler neu gesetzt, so wird das Programm an dieser Stelle
fortgesetzt. Eine Anderung der Register 10 - 14 stort den Programmablauf nicht.

Durch Betdtigen des Schalters FSB wird die in den Informationsschaltern eingestell-
te Information in das mit FO, F1, F2, F4 adressierte Register eingeschrieben,
wenn der Schalter FEIN eingelegt ist.

4.5 Direktzugriff vom Adapter

Dazu muB3 der Schalter DZ eingelegt werden.
Durch Betdtigen der Taste START wird auf die in den AdreB-Schaltern eingestellte

Adresse zugegriffen. Die Funktion der Taste START kann mit dem Schalter FS und
mit einer Frequenz von ca. 1 kHz wiederholt werden.

Der Schalter SB bestimmt, ob es sich um einen Schreib- oder Lesezyklus bzw.
Ein- oder Ausgabezyklus bei |/O-Adressen handelt.

Es ist zu bemerken, daf3 mit diesem Direktzugriff auch alle Interfacefunktionen des
Rechners angesprochen werden ksnnen, was Einflul auf den Programmablauf haben
kann. Z.B. kann das Abfragen von Interrupt-Nummern zum L&schen des Interrupt-
Ereignisses fuhren.

Das Abfragen des Pricritéitsfehler-Registers fuhrt zum Ldschen des Parity- oder
Zeitfehler-Ereignis-Flip-Flops.

Zu den als 1/O-Befehle codierten Sonderbefehlen fuhrt der Direktzugriff des
Adapters jedoch nicht.

4.78 25
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4.6 Anzeigenfeld
ACD: ACD zeigt an, dof3 der Inhalt von der 16 Bit Information

REGISTER-FILE:
ADR:

ADRESSE:

CV:
C:
DAU:

FILE:

INFORMATION:

INSTRUCTION:

KSTR:

RM:
SB:

SKIP:

AC FILE, der Inhalt eines vom Programm adressierten Akkus
ist.

16 Bit Information eines File- oder AC-Registers.
Adapterroutine

Anzeige der 15 Bit Ruckwandadresse

Bit 16 (1/O) zeigt an, dafl bei AdreBstop der letzte Zyklus
ein 1/O-Befehl war.

Vorheriger Zustand von Carry.

Carry

Anzeige Daverlauf

Der Akku wurde durch den Adapter adressiert.
Anzeige der 16 Bit Rickwandinformation.
Anzeige des zuletzt ausgefthrten Befehls.

Zeigt an, daBR die angesprochene E/A bzw. Speicher keinen
Strobe gesendet hat.

Ruckwand belegt durch ein PSR-Gerdt.
Leuchtet bei einem Schreibbefehl.

Leuchtet wenn die Sprungbedingung beim ntichsten Befehl
erfullt ist.

XDORF COMPUTER AG
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4.7

ADRESSE:

DAU:
DZ:

EIN:

EZ:

FO...F4:

FEIN:

FS:

FSB:

FSLO:

INFORMATION:

LTEST:

LBR:

LFR:

REL:

SB:

START:

STP:

Mit den AdreB-Schaltern kann eine 15 Bit Adresse eingestellt
werden.

a) Stopadresse

b) Speicheradresse

c) Mit Bit 16 = E/A-Adresse
Dauerlauf

Direkter Speicherzugriff (Schreiben, Lesen)

Ermoglicht Adapter=Betrieb

Testadapter nur bei ausgeschaltetem Schalter (Adapter funk-
tionslos) an den Rechner anschlieBen.

Einzelzyklus
Bindre Codierung der Rechnerregister.

Aktiviert die unter FO, F1, F2, F4 eingestellte Adressen
{Lesen, Schreiben).

1 kHz Freischwinger

Schreibt die eingestellte Information in die mit FO...F4
adressierten Register.

Lsschen Fremd mit FS
16 Bit Information fur Speicher oder Register.
Lampentest

Laden der eingestellten Basisadresse in das Basisregister des
Testadapters, keine Lampenanzeige.

Leschen Fremd

Addiert eingestellte Adresse zum Inhalt des Bosisregisters.
Schreiben

Starfet.Funkfion

Stop auf eingestellter Adresse.

4.78
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4.8

Handling

Adapter anschlieflen
- Schalter EIN im Aus-Zustand.
- Kabel am Rechner befestigen.
- Schalter EIN in Ein-Zustand.
Der Adapter ist funktionsfihig.

Dauer-Betrieb
- Schalter DAUER in Ein-Zustand.
- Alle Ubrigen Schalter im Aus-Zustand.

Anzeigen

Die Adresse wird im Anzeigefeld angezeigt; entweder |/O~ oder Speicher-
adresse, sowie die z. Zt. laufende Funktion.

Programm=Stop

Das Programm hélt bei eingelegtem Schalter STP auf der in der Adrefi-
Schalterreihe eingestellten Adresse, die sowohl eine 1/O- als auch eine
Speicheradresse sein kann.

Anzeigen

Bei Adre-Stop wird im AdreB-Anzeigefeld die Halteadresse und im
Instruktions=Register wird der zuletzt abgearbeitete Befehl angezeigt.
Die Befehlsadresse ist - 1.

Programm=Eingabe

- Schalter DZ und SB in Ein-Zustand. Adresse und Befehl in den ent-
sprechenden Schalterreihen einstellen.

- START-Schalter betdtigen.

Die eingestelite Information wird sbernommen und im Informations= bzw.

Adrefl-Anzeigefeld angezeigt.

28

4.78

Unterlagen sind ausschilialich fur

XDORF COMPUTER AG
Su. .we-Zwecke besummt, Jede andere
Verwertung 1st ausdrucklich untersagt

(



ulx ugRF
COMPUTER

Unterlagen sind ausschlisitich fur

»Zwecke bestimme, Jede anders
Jrtung ist ausdriicklich untersagt,

© NIXDORF COMPUTER AG

(

Kundendienst 8870/ ]/ 3N
e PGM-Startadresse laden
- Schaiter F2 (PC-Counter) und Schalter FEIN einlegen.
- In der Informations=Schalterreihe die Startadresse einstellen.

- Mit dem Schalter FSB wird die Startadresse in den PC-Counter
geschrieben und im AC-FILE angezeigt.

- Der Programmstart erfolgt durch Betdtigen des Schalters START.

e Direkte Ein-/Ausgabe mit E/A-Adressen
- Schalter DZ in Ein-Zustand.

- Schalter SB in Ein-Zustand = Ausgabe
Schalter SB im Aus-Zustand = Eingabe

- In der AdreB-Schalterreihe den Schalter 1/O (Bit 15), die GAD sowie

die Zeilenadresse einstellen.

- Bei AG in der Informations=Schalterreihe die auszugebende Information
einstellen.

- Schalter START oder FS betdtigen.

o Anzeige
- im Informations-Anzeigefeld wird der Zeileninhalt (EG, AG) angezeigt.

- Im Adre-Anzeigefeld wird die eingestellte Adresse angezeigt.

4.78 29
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4.9 Adapter-Handling mit AdreB-Ubersetzungstabelle
e Laden der ATT mit Information
Information in Informations-Schalterreihe einstellen (Schalter 8 - 15).
Page-Nummer in AdreB-Schalterreihe einstellen (Schalter 9 - 14).
Register 15 adressieren.
Schalter "FEIN" und "FSB" ein.
Eingestellte Information wird in die ATT Ubernommen.
e Laden von Adressen <64 k Byte
Diese Adressen konnen wie bisher angesprochen werden, wenn die ATT die-
selbe Information enthdlt wie die Adre8-Schalter 9 - 14,
Prifung auslesen Register 15.
e Laden von Adressen »64 k Byte

ATT mit den Konstanten entsprechend groBer 64 k laden.

Page-Nummer (Schalter 9-14) und weitere Adresse in (Schalter 0-8) einstellen.
Information in Informations=Schalterreihe einstellen.

Schalter "DZ" und "SB" ein.

Schalter "START" betdtigen.

Eingestellte Information wird in die eingestellte (Uber die ATT modifizierte)
Adresse Ubernommen.

30
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5 Fehlermeldungen

5.1 Fehlermeldungen bei iPL

Beim IPL werden auftretende Fehler auf 3 Arten gemeldet:
a) Sechsstellige Anzeige

b) Sechszehnstellige Anzeige

c) Betonstop mit Lampenanzeige

Nach einer Fehlermeldung wird der Urlader noch einmal durchlaufen, es entfallt
lediglich das Léschen des Bildschirmes.

5.1.1 Sechsstellige Fehleranzeige

Die sechsstellige Fehleranzeige hat folgende Oktal aufgeschlusselte Bedeutung:

20 ~ Eingegebener Wert zu klein

21 Eingegebener Wert zu grofl Eintastfehler
25 Laderoutine nicht vorhanden

40 Empfangsfehler in der ALM

50 Lochstreifenieser nicht betriebsbereit

51 Eingelesener Block vom Lochstreifenleser Lochstreifen

soll Urlader Uberschreiben

52 Keine Startadresse im eingelesenen Lochstreifen

60 Datei auf Carfridge nicht gefunden

61 Protection bzw. Dateiart falsch

62 Keine Startadresse Stand-Alone-File
soll geladen werden

63 Startadresse nicht o.k.

77 BZUP nicht richtig (kein 412 als 1. Wort JMP + 12)

4.78 31
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5.1.2

Sechzehnstellige Fehleranzeige

Diese Fehleranzeige zeigt die Fehlermerker von der Cartridge. Sie setzt sich
aus den drei Eingabezeilen zusammen.

15 14 13 12 1110 9 7 6 5 4 3 2 1 0

[o]FB] ZFTLD[FFS]LO[BTBN]POS[HOZY[POSF]WC L 1]
la— Fehlernummer —~

FB Ein Auftrag lauft

ZF Zeitfehler-Speicher

LD Lost Data

PFS Parity-Fehler=Schnittstelle

LO Losch-Merker

BTBN Nicht betriebsbereit

POS Positionierungsphase lauft

HOZY  Zylindernummer zu hoch

POSF Positionierungsfehler

wWC Schreibstromfehler

Fehlernummern

Kein Fehler

SYN-Zeichen nicht gefunden

SYN1 falsch

Zylindernummer bei Headervergleich nicht Ubereinstimmend
Kopfrnummer bei Headervergleich nicht Ubereinstimmend
Defekte Spur

Sektornummer > 11

CRC1 falsch

SYN2 folsch

CRC2 falsch

Spurende der Datenfeldubertragung

Initialisierungsfehler

Keine Ruckmeldung auf Pos.-Auftrag

Aufzeichnung im Header oder Datenfeld defekt
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51.3 Betonstop mit Lampenanzeige

An den Rechner 1513 kann als Ersatz fur den Adapter ein Stecker mit Lampen
aufgesetzt werden. Diese Lampen zeigen den Stand des Ladevorganges bzw.
schwerwiegende Fehler an.

e  Bedeutung der Lampen
L4 L3 L2 L

o o o o Rechner lauft nicht an, Urlader nicht geladen
o o o ® Rechner ist angelaufen
* 0 o @ o Parity-, Zeitfehler bei E/A-Gerdten
* 0 o 8 ® ALM nicht betriebsbereit (M1 nicht gesetzt)
0 ®& o o Informations- bzw. Parity-Fehler}
untere
*0 ® o 2 Zeitfehler Speicherhilfte
%0 ” ® o Informations- bzw. Parity-Fehler obere
* o L ® Zeitfehler Speicherhdlfte
& o o o Urlader wartet auf Eingabe
2 o o ® BZUP geladen
blinkt o o ® Rechner-Uhr l&uft

% Der Rechner steht auf einem Betonstop. Neuer Start nur durch erneutes
Laden des Urladers (Aus- und Einschalten, Loschen des Rechners) moglich.

51.4 P- und T-Error

Beim Parity- oder Zeitfehler haben die Anzeigen folgende Bedeutung:

Fehlerregister Riickkehradresse
AKKU 0 AKKU 1
AKKU 2 AKKU 3

HALT (Adresse)

Alle Registerinhalte werden binér angezeigt. Das Fehlerregister zeigt die Memory-
adresse oder 1/O-Adresse (Bit 15 = 1) an, auf der ein P- oder T-Error festgestellt

wurde.,

Mit ESC  — INIT
Mit CTRLC —= weiter auf der Rickkehradresse
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5.2 TRAP-Meldungen “"Hardware”’

Die TRAP-Meldungen 1 - 12 werden durch Hardware-Fehler verursacht. Die Fehler=
Darstellung geschieht folgendermaBien:

TRAP 2 AT 6055 in LIBR
STATUS = 10227 103 35000 6056 1
ADRESSE 6055

Der Status wird in folgender Reihenfolge gelistet:

INHALT, ACO, AC1, AC2, AC3, Carry=-Bit. e
Bedeutung der Akku-Inhalte siehe die jeweilige TRAP-Meldung.

Eine weitere Darstellungsmaglichkeit ist:

TRAP 2 AT 14122 in RUN
STATUS = 1072 200 36400 6056 1
DSUBS ADR = 7521 157055

Die FAULT-Routine beginnt im Release 3.1 mit der Adresse 1206, im Release 3.2
mit der Adresse 1207,

Die Zelle SA hat im Release 3.1 die Adresse 1150, im Release 3.2 die Adresse 1151.

Dieses ist bei Arbeiten mit dem Adapter zu berucksichtigen.

TRAP | Bedeutung AC | Akku=Inhalt Zusdtzliche Information

0 Undefiniert Adapter einsetzen; auf den
Adressen 1207 oder 1211
stoppen. Adresse 1151 (SA) =
Ruckkehradresse. Fur Fehler-
suche SA - 1 auswerten,

1 Schreibfehler 0 Ruckkehradr. Processor
Disc 1 Disc-Adresse
Bit 0 Zeile 2 2 Core-Adresse
oder Zeile 3 3 Riickkehradresse
gesetzt

2 Disc kann nicht | 0 Ruckkehradr. Processor | Die Adresse 151 auslesen fur
angesprochen 1 Disc-Adresse phys. Adresse der LU 0. [st
werden. Bit 3 2 Core-Adresse der Inhalt AC0O = 7200 kann
oder 4 Zeile3 | 3 Rickkehradresse mit ESC neu gestartet werden,
gesetzt ist er kleiner 7200 1PL durch-

fuhren.
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TRAP | Bedeutung AC | Akku-Inhalt Zusstzliche Information
3 Konstanter 0 Ruckkehradr. Processor | Mit dem Adapter die Cart-
Disc-Fehler 1 Disc-Adresse ridge-Zeilen EG 2, 3 und
2 = 0 bei Lost Data oder |4 abfragen.
Fehlernummer #0
=1 bei HOZY oder
POSF
3 Ruckkehradresse
4 Disc Time Out |0 Controller-Status Cartridge-Controlier EG 4
BTBN in einer 1 Disc-Adresse auslesen (Fehlernummer).
bestimmten Zeit |2 Ruckkehradr. vom
nicht 0. Processor oder Driver ¢
5 Vorgegebene und | 0 Ruckkehradr. Processor | Mit dem Adapter Cartridge-
gelesene RDA 1 Disc~Adresse Zeile EG 2 bzw. 4 abfragen.
stimmt nicht 2 Core-Adresse
Uberein. Bit 1 3 Ruckkehradresse
und 3 EG Zeile
2 gesetzt.
7 Logische Unif o LU #
nicht oktiv. 1 Disc-Adresse
2 Risckkehradr. Processor
10 Unzuldssige 0 ntchste Speicheradresse | Kein Plattenfehler, System
Speicheradresse |3 Adresse von HXA, SSA,[erkennt eine falsche Spei-
fur Schreiben/ HBA cheradresse.
Lesen
11 Vorgegebene 0 Unit-Nummer Tritt bei installierten Units
Unii-Nr. ist 1 Disc-Adresse auf.
nicht mit ACO 2 Riuickkehradr. Processor
identisch.
12 Falscher 0 Input Pointer Falscher Inferrupt bei
Interrupt 1 Interrupt Flag Zeichenverarbeitung.
3 Qutput Pointer
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5.2.1

TRAP-Meldungen “IPL"”

Die TRAP-Meldungen werden durch den System-Teil SIR (System Initialisierungs
Routine) ausgegeben.

TRAP | Bedeutung AC | Akku-inhalt Zustitzliche Information
27 Zu wenig PCTs | O -1
1 Adresse des CONFIG
Blocks, der die Adresse
der PCT-Tabelle enth.
2 Zeiger auf BSA
3 Ruckkehradresse
100 | Mehr als 16 Anzahl der Plattensek-| LRCC = Logical Real
Sektoren toren die in LUFIX Cylinder Conversion
definiert definiert sind.
i Max. Anzahi {20g)
2 LRCC
3 Ruckkehradresse
101 Fur das System 0 =0 LU ist nicht aktiv | Mit dem Adapter Cartridge=
zu wenig Spei- =0 bei illegaler RDA | Zeile EG 2 und 3 Bit 4
cher definiert. | 3 Risckkehradresse abfragen.
102 Flags im Block | 0 Bitmaske Es wird eine Liste der defek-
bereits gesetzt, | 1 RDA des Blocks ten Sektoren angelegt.
2 DMAP Pointer
3 Ruckkehradresse
103 Index hat weni-} O Anzahl der Index- Méagliche Ursache, Index-
ger als 2 Blocke Blscke Header zerstért.
bzw. 3 Eintridge | 1 RDA Index-Header inhalt AC 1 bei TRAP 103 auf
2 HBA-Adresse der Adresse 11373 = 1 (RDA
Index) .
Inhalt AC1 bei TRAP 103 auf
der Adresse 11400 = 3 (min.
Anzahl Eintréage) .
104 LUVAR-Tabelle | 1 10g Lange von LUVAR
in CONFIG zv | 2 Pointer auf LUVAR=-
grof Entry im Speicher
3 Rickkehradresse
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TRAP|Bedeutung AC | Akku-Inhalt Zusétzliche Information
105 |Falsche Discsub~ | 0 Discsub-Nr. Carry = 1, Discsub darf
Nr. in der core- | 1 groBte mogliche nicht coreresident sein.
residenten Liste Discsub=Nr, Reg. O <Reg. 1
oder
0 777
1 letztes Element in der
alternate Liste
2 Pointer zum Element der
alternate Liste im Speicher
oder
0 0
1 Discsub-Nr. 10
3 Ruckkehradresse
106 {SCOPE kein nicht auf der Platte Filetype von SCOPE muf3
Processor oder 0 undefiniert 400 sein. Wird auf der
nicht auf der 1 Byte-Adr. vom Terminator |Adresse 13057 gestoppt,
Platte 2 LU=Nr. so steht in AC1 die RDA
. von SCOPE. Filetype
kein Processor kann mit DSP Uberprift
0 U= ann mi Uberpru
1 | RDA von SCOPE werden.
2 400 (Typ)
3 Ruckkehradresse
107 [Accounts nicht nicht auf RDA 3 Accounts nicht auf der
auf der Platte 0 LU-Nr. Platte (wie TRAP 106)
oder nicht auf 1 RDA von Accounts
RDA 3 2 3
110 Wie TRAP 106, jedoch
fur BYE.
111 [Systemkompo- 0 undefiniert
nenten konnen 1 0
nicht speicher- 2 Rickkehradresse der
resident gehalten Allocate Core-Routine
werden 3 Ruckkehradresse
Fault-Routine
113 [Discsub Header 0 Inhatt der Zelle DHDR aus [Reg. 0 = Reg. 1
defekt oder dem Block mit der RDA
keine Discsub aus AC1
oder
die Anzahl Blscke = 1 des
Discsub Files
1 RDA Discsub Header aus
INF O-Tabelle
4.78 37
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TRAP | Bedeutung AC | Akku-inhalt Zusdtzliche Information
114 2 Discsubs 0 Discsub=Nr. in der DAT

haben die glei- |1 RDA des 1. Blocks der
che Nummer gepriften Discsub
2 Nr. der gepriften
Discsub
Ruckkehradresse
115 Discsub-Nr. 0 Grisfite zuldssige
falsch Discsub-Nr.
1 erster Discsub Block
2 Nr. der eingelesenen
Discsub
117 Zu wenig 0 undefiniert
Speicher fur 1 #0
SYSGEN 2 Ruckkehradresse
Allocate Core-Routine
3 Riickkehradresse
Fault=-Routine
120 Top Word of 0 TOPW
Core 1 37777 = 16 KW
2 INFO-Adresse
3 Riickkehradresse
121 Minimum- 0 undefiniert
Konfiguration 1 #0
ist nicht msglich |2 Rickkehradresse
Allocate Core-Routine
3 Ruckkehradresse
Fault-Routine
122 Wie TRAP 120
123 Nicht gentugend {0 Discsub-Nr. System-Generierung
Platz fur 1 GrsBte Adresse des
speicherresidente tempordren WC=-
Discsubs Puffers fur coreresi-
dente Discsubs.
2 Adresse von WC
3 Ruckkehradresse
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5.2.2 TRAP-Meldungen “Software’

Diese TRAP-Meldungen werden durch den Systemteil NIROS ausgegeben.

TRAP | Bedeutung AC | Akku-Inhalt Zusdtzliche Information
14 Es werden zu 0 Subroutine Identifier
viele Discsubs 1 6 (Konstante)
geschachtelt 2 Zeiger auf Call Stack
aufgerufen. 3 Entry Point vom
Channel
15 Discsub nicht 0 Subroutine |dentifier
identisch 1 Disc-Adr. (Discsub)
2 Ruckkehradresse
Discsubanrufer
3 Disc-Adr. Tabelle
16 Uberlauf 1 200 Durch SYSMOD mehr Free
Task-Quueue 2 Free Node Chain Nodes zur Verfigung.
Pointer
3 Ruckkehradresse
17 User Time Out | O 2000 USER hat sich 25,6 Sek.
1 Interrupt-Flag nicht gemeldet, nach Anruf
2 Pointer zur einer Task.
Character Queue
3 Rickkehradresse
30 Programm ist 0 PartitionsgroBe Programmgrofle dndern,
grofler als die 1 ProgrammgrsBie PartitionsgrsBe mit SYSMOD
Partition 2 Adresse der Partition= | Uberprifen.
Control-Tabelle
3 Regnant User Pointer
31 Fehler im 0 Konstante (2)
Partition=- 1 61g Tabellengrofle
Management 2 Adresse der Partition-
Control-Tabelle
3 Regnant User Pointer

4.78
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5.3

Fehlersuchanleitung

Systemlader

Wird

Wird
IPL durchge=
fohrt?

im Control-
ode ?

Systemlader
o.k

"DORF COMPUTER AG
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e Wird INIT angezeigt?

RAM
1614 o.k.

nein

Leitungs=
fehler

ja
ALM i
defekt
?

Monitor=

Steverung
o.k.?

Testmittel

Ersetze
Systemlader

Ersetze NSV

nein

Erseize RAM

Uberprife oder
ersetze ALM

Ersetze oder
veranlasse
Leitungsrepa-
ratur

Tausche Rech=
ner im DAP

Ersetze Moni-
tor=Steuyerung

Ersetze DAP

Adapter
Diagnostics|
PSP-Gertt

X
X
XX
XX

4.78
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e Keine Eingabe moglich?

ird

Testmitte!

M1 in der
ALM gemel-
det?

Uberprufe
Brucken

Uberprufe
Leitung

Uberprife DAP
und Tastatur
|

astatur
o.k.?

Ersetze
Tastatur

Uberprufe SAS
Schnittstelle
[

nein

Tausche
Rechnerplatte

X Adapter

Diagnostics
PSP-Geridt

1DORF COMPUTER AG
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e IPL wird nicht durchgefuhrt
:\‘:'-i
Testmittel |
Sis
. ‘g 5
21819
g128|s
A
Einschalten <|0|a
Uberprufe bzw.
ersetze NT
MB~Boards
Hord = Interlocks
F n I:"“e 1/O-Boards
LS R/W-Board
Heat Sink
__|Ersetze X1 X
Control ler
GAD 1.5.6
einstellen
Beachte TRAP-
Meldung
43
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o System im Control=-Mode?

Routine nicht
auf dem
Bildschirm

e —— e =

Ersetzte
Sof tware-Pack

[

Fuhre |PL
durch
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e Ferneinschaltung o.k?

V 24-
Platine
Q.’k .2

HHSS-
Schnittstelle

Tausche Taste
oder Tastatur

Tausche SAS
im DAP oder
Tastatur

Ersetze
Rechner im

DAP

Ersetze
V 24-Platine

Modem
Uberprifen
lassen

[ leitung Kabel

Leitung prifen]

lassen, Direktd

tauschen

Ersetze ALM

Benutfze einen
anderen Platz
als Master

Grune
Taste o.k.

Tausche Taste
oder Tastatur

Tausche SAS
im DAP oder
Tastatur

Ersetzie
Rechner im
DAP

Tausche
{HSS-Platine

Leitung prifen
oder ersetzen

Ersetze ALM

Benutze einen
anderen Platz
als Mastfer

4.78
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5.4 Stoppadressen
5.4.1 Fehlerstoppadressen im Urlader
361  Parity-Zeitfehler E/A (Notstrom, ALM, Ladegerdt)
inRO= 2
R1= 6
R2 = Adr. (1 x Shift links)
R3 = 355
361 M1 auf der ALM steht nicht an
in RO =2
R1= 16
R2 = Sendezeichen
R3 = 346
361 Informations-, Parity-Fehler Speicher untere Hélfte
in RO =
R1= 22
R2 = Adr. (1 x Shift links)
R3 = 355 N
361 Zeitfehler-Speicher untere Halfte
inRO= 2
R1= 26
R2 = Adr. (1 x Shift links)
R3 = 355
361 Informations-, Parity~Fehler Speicher obere Hilfte
in RO =
R1 = 32
R2 = Adr. (1 x Shift links)
R3 = 355
361 Zeitfehler=Speicher obere Hilfte
in RO = 2
R1 = 36
R2 = Adr. (1 x Shift links)
R3 = 355
340 Undefinierter Interrupt (Interrupt=-Nr. 0)

‘DORF COMPUTER AG
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5.4.2

7

20

246

57

157

163

5.4.3

63

67

41-

43

77

123

141
145

147

Teststoppadressen {lInitialisierung)

Lampen ausgeben, General=Interruptsperre frei, Interruptsperre fur Zeit-
und Parityfehler sowie Netzausfall frei, Interruptsperre fur E/A- und Uhr-
Interrupt gesetzt.

Speichertest erfolgreich druchlaufen, Speicher ab 400 mit 400 gefulit,
in Speicherzelle 77777 steht 77777 .

(R2) = ausgegebenes Zeichen zur ALM

Bildschirm geldscht, Hupsignal, das Wort INIT erscheint.

Es wird ouf "Fertig=-Meldung" der ALM gewartet.

(R1) = Eingabezeile 3 der ALM, es wird solange gewartet, bis das Signal
"Empfangspuffer voll" (Bit 7) ansteht.

(R2) = eingegebenes Zeichen, dieses Zeichen wird wieder ausgegeben.

Teststoppadressen (vom Cartridge geladen)
Eingegebener Wert zu klein.
Eingegebener Wert zu grofi.

EéCAPE-Tosfe gedrickt.
Sprungverteiler fur die Eintastung 4 bis 6.

Gemeinsomer Einsprung fur die Eintastung O bis 3 bzw. nur ESCAPE, (R 1)
(R 1) = Partitioning=Konstante + 200.

Programm lauft in einer Warteschleife. Nach Ablauf dieser Warteschleife
muB. FB = 0 sein, sonst wird dieses afs Fehler gemeldet.

Gerdtefehler Cartridge; (R0O) = Fehlerschlissel
Es wurde kein BZUP geladen.

BZUP geladen, Einsprung nach 20377

4.78
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54.4 Teststoppadressen (BZUP, Laden des Systems)
20377 Einsprung nach BZUP
20030 Das System soll geladen werden.
20235 Der Driver ist angesprungen
(R2) = Speicheradresse 20400
(R1) = Real Disk Address 2
20375 REX -Header wird geladen und angesprungen.
5.4.5 Teststoppadressen {Stand-Alone Programm laden)
20065 Programmname eingeben {nur die ersten 14 Buchstaben werden ausge-
wertet)
(R1) = RDA Index-Header
20101 Index-Block wird gelesen.
(R1) = RDA
20124 Datei gefunden
(R1) = RDA vom Datei-Header
20133 Dateischutz falsch
(R0) = Eintragung
20137 Keine Sartadresse angegeben.
20145 Startadresse nicht sinnvoll (kleiner als Ladeadresse).
20164 Ein Block wird geladen
(R1) = RDA
20175 Alle Blscke geladen, Einsprung.
20075 Datei nicht gefunden.

4.78
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6 Rechner
6.1 Allgemeine Angaben

- 16-Bit=Parallelrechner
- Einwortbefehle (1 Wort = 16 Bit)
- 4 Befehlsformate

a)

Sprung- und Speichermodifikationsbefehle

b}  Befehle mit Speicher- und Akku-Zugriff
c) E/A-Befehle
d)  Arithmetische und logische Befehle
- Datenlénge: 16 Bit
- Register: 16, davon 15 = 16 Bit breit
und 1 = 15 Bit breit
6.2 Aufteilung der Register
Register 0 Akkumulator 0
Register 1 Akkumulator 1
Register 2 Akkumulator 2
Register 3 Akkumulator 3
Register 4 Programm-Counter
Register 5 Akkumulator 0
Register 6 Akkumulator 1
Register 7 Akkumulator 2 Interrupt-Stack
Register 8 Akkumulator 3
Register 9 Carry-FF, Ruckkehradresse
Register 10
ohne Bedeutung
Register 14

Register

15 Verknupfungsergebnis bei arithmetischen Befehlen, auch bei
NO LOAD und ATT-Verwaltung bei 1517.01 und 1513.01.

4,78
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6.3

6.4

Technische Daten

Datenbreite: 16 Bit

AdreBumfang: 32 K Wort

Akkumulatoren: 4, 2 als Indexregister verwendbar
Real Time Clock: programmierbar 1, 10, 20 und 100 ms
Urlader: zur Initialisierung des Systems
interner Zyklus: 166,7 ns

Registerbefehle: 833 ns

Sprungbefehle: 1667 ns

Indexing: 1333 s

Interrupt freigeben oder sperren: 1000  ns
Stromaufnahme: 8,3 Amp.

Adressierung

Speicheradressen max. 32 K 16-Bit-Worte
(bei 1517.01 und 1513.01 bis 128 K Worte)

direkt: 0 bis 377 Worte
relativ: - 200 bis + 177 zum PC (Programm Counter)
indiziert: - 200 bis + 177 zum IR {Index Register)

substituiert: 0 bis 77777 (bei 1517.01 und 1513.01 bis 377777)

E/A-Adressen max. 2 K 16-Bit-Daten

direkt: 0 bis 777
indiziert: <IR2> und <IR3> + 377, max, 3777
substituiert: 0 bis 3777

50
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6.5 Baugruppen

e  Mikroprogramm-Steuverwerk

Mikroprogramm zur Steuerung der Rechnerfunktionen
Adressierlogik fur Mikroprogramm

e Rechenwerk

Hochintegrierte Mikroprocessor=Bausteine mit 16 integrierten Registern.

® Rechnerinterface

Schnittstelle zwischen E/A und Ruckwand
Interrupt-Steuerung
Parity~Prifung

6.6 Speicher

Die eingesetzten Speicher werden vom Rechner als eine zusammenhéngende Einheit
behandelt. Speichergrenzen ergeben sich aus der maximalen Adressiermoglichkeit
des Rechners. Es gibt keine hardwaremiBige AdreB-Unterscheidung.

Es konnen alle Adressen adressiert werden; bei einigen Adressen besteht jedoch
eine Einschrédnkung:

g = Interruptverwaltung
20g bis 278 = Avutoincrement

308 bis 378 = Autodecrement
6.6.1 Speicheradressierung

Da die Speicher byteweise organisiert sind, die Maschinenbefehle den Speicher
aber wortweise adressieren, mufl eine Anpassung der Speicheradressen erfolgen.

Die vom Rechner erzeugten Speicheradressen (Bit 0 - 14) werden zu geradzahligen
Adressen umgewandelt, indem die logische Speicheradresse durch Schieben um 1
Stelle nach links in die physikalische Adresse umgewandelt wird. Die physikalische
Speicheradresse ist dadurch eine 16 Bit breite geradzahlige Adressem, deren Bit 0
immer den Wert "0" hat. :

Operandenadresse L
I (Befehl mit Speicherzugritt) j L Programmzahier }
14 o]

tog. Speicheradr. [ ]
Zu /0
phys. Speicheradr. l [0 I
15 10

Die Bezeichnung log.-phys. Speicheradresse hat nur eine hardwaremiflige Bedeu~
tung und kann fur die Betrachtung der Software ignoriert werden.
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6.7 Interrupt

6.7.1 Verarbeitung

Es gibt 5 verschiedene Interrupt-Maglichkeiten:

a) NA (Netzawusfall)
b) ZF (Zeitfehler)

c) PF (Parity-Fehler)
d) RTC  (Uhr)

e) E/A  (E/A-Interrupt)

Die Prioritét der interrupts entspricht der oben aufgefthrten Reihenfolge.

Die E,A-Interrupts kommen von der Rickwand, alle anderen Interrupts werden
vom Rechner selbst erzeugt.

6.7.2 Ursachen

NA vom Netzteil Uber Rechner-interface zur Interrupt-Anmeldung.
E/A von E/A-Stevereinheit uber die Sammelleitung INTN zum Rechner.
RTC von vier verschiedenen Uhr-Frequenzen, die Uber einen E/A-Sonder-

befeh! eingestellt werden mussen {1, 10, 20 und 100 ms).
Mit dem Einstellbefehl wird die Uhr geloscht, so dof3 von Anfang an
immer eine volle Uhr-Periode zur Verfugung steht.

PF von Parity-Fehler der auf der Ruckwand empfangenen Daten.
Das fehlerhafte Wort wird rechnerintern zwischengespeichert und kann
mit einem E/A-Sonderbefeh! abgerufen werden.

ZF wenn eine vom Rechner gestartete Einheit nach 10 us keine Antwort
(Quittung oder Strobe) gesendet hat.
Der Rechner erzeugt ein "kunstliches" Antwortsignal, um den Takt-
ablauf fortzusetzen.
Die Adresse, unter der ein Zeitfehler auftrat, wird rechnerintern
zwischengespeichert und kann mit einem E/A-Sonderbefehl abgerufen
werden.
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6.7.3 Anmeldung
Jeder Interrupt-Ursache ist im Rechner ein entsprechendes Ereignis-FF zugeordnet.
Ein gemeldeter Interrupt wird in dem zugeordneten FF gespeichert.

Durch ein zustitzliches FF im Rechner (IP) kann eine generelle Interrupt~Freigabe
erzeugt oder aufgehoben werden.

Die Verwaltung der Interrupt-Steuerung geschieht softwaremtiig Uber entsprechen=
de E/A-Befehle.

Zu beachten ist, dal bei Sperr- oder Freigabe-Befehlen immer die ganze Maske
ausgegeben wird. Es ist daher nicht msglich eine Sperre einzeln zu steuern.

PF RTC E/A

Ereignis-Merker

] [ ] I l Sperr-Freigabe - Register

Prioritaten-Steuerung

Generelle Interrupt- Sperre AG 0.0.01

Interrupt

Nach dem Einschalten des Systems sind alle Interrupt-Sperren gesetzt,
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6.7.4 Einsprung

Um einen angemeldeten Interrupt entsprechend behandeln zu ksnnen, mussen
folgende Bedingungen erfiillt sein:

- Das entsprechende Ereignis-FF mu8 gesetzt sein.

- Die generelle Interrupt-Sperre (IP) muBl aufgehoben sein.

- Das zugeordnete Sperr-Freigabe-FF mu8 auf Freigabe stehen.

- Kein freigegebener Interrupt hoherer Prioritdt darf anstehen.

- Ein Rechner-Befehlsablauf mu8 beendet sein.

- Ein DSZ auf der Ruckwand muBl beendet sein.

Bei erkanntem Interrupt wird der Inhalt der vier Akkumulatoren (ACO bis AC3J),

des Befehlszishlers (PC), die Adresse des zuletzt abgearbeiteten Befehls + 1 sowie
das Carry=Bit automatisch vom Rechner in Hilfsregister im ALU-FILE umgeladen.

Mit dem hardwaremdflig erzeugten Befehl EG 0000g fragt der Rechner die Interrupt-

Nummer des verursachenden Ereignisses ab, Die Nummer wird auf den Inhalt der
Speicheradresse 1 (Anfangsadresse der Verteiler-Tabelle) aufaddiert.

Die so gefundene Adresse ist die Anfangs-Adresse der Interrupt-Verarbeitungs-
routine. Gleichzeitig wird eine generelle Interrupt-Sperre ausgegeben.

6.7.5 Unterbrechen von Interrupt-Routinen  {AG 0004g)

Durch einen E/A-Sonderbefehl kann eine Interrupt-Routine durch eine andere mit
hoherer Prioritdt unterbrochen werden. Gleichzeitig wird die generelle Interrupt=
Sperre wieder aufgehoben. Der Inhalt der rechnerinternen Interrupt-Stacks wird
in einen vorher definierten Bereich im Hauptspeicher abgestellt.

Bei AbschluB des Programms mit hoherer Prioritdt wird der Inhalt des Stacks
wieder aus dem Hauptspeicher zuriickgeladen und das unterbrochene Programm
wird fortgesetzt,

6.7.6 Riickkehr aus den Interrupt-Routinen (AG 00058), AG 0006g)

Bei AbschluBl einer Interrupt-Routine wird der Inhalt der Hilfsregister im ALU-
FILE in die Register zurUckgeladen und dos unterbrochene Programm an der
unterbrochenen Stelle fortgesetzt.

\XOORF COMPUTER AG
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6.8 Autoindexing

Die Funktionen "Autoincrement” und "Autodecrement" werden innerhalb der
E/A-Adressierung ebenso durchgefihrt, wie bei Befehlen mit Speicherzugriff.
Bit 15 hat die gleiche Funktfion wie bei indirekten E/A-Adressen.

6.9 E/A-Gerdteadressierung

Fur effektive E/A-Adressen steht ein Bereich von 2 K zur Verfugung (00000 -
03777 oktal).

Die logische E/A-Adresse wird um das Bit 11 = 1 erweitert, dieses geschieht
hardwaremilig im Rechner. Die neue Adresse ist dann die physikalische Adresse,
die dem AdreBbereich der E/A-Stevereinheit entspricht (04000 - 07777 oktal).

fog. E/A-Adresse [x x x[x x x]x x x]x x x]x x x|
14 \10 ‘
4

\
phys. E/A-Adresse {00 O] 1 x xJx x x[x x x|x x x}
4 1 0

Bei einer physikalischen E/A-Adresse werden die Bits 12, 13 und 14 vom Rechner
als Null ausgegeben. Die I[nhalte der Bits 11, 12, 13 und 14 der log. Adresse
werden dabei ignoriert (Bit 11 der phys. Adresse ist immer "1").

Diese AdreBumwandlung hat nur hardwaremiBlige Bedeutung, fur die Software
gilt die logische E/A-Adresse.

Das Bit 8 unterscheidet zwischen PSR- und PSP-Adressen.
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6.10 E/A-Funktionen des Rechners

Die E/A-Adressen 0000 bis 0013g sind fur spezielle Funktionen des Rechners reserviert.
Diese Sonderbefehle (E/A) sprechen keine reale E/A-Steuereinheit an, sondern fthren
Sonderfunktionen im Rechner-interface aus.

Folgende Adressen sind belegt (AdreBangaben oktal):

AG 0000 Rechner 1&schen

AG 0001 Interrupt Sperre/Freigabe
AG 0002 Uhr setzen e
AG 0003 nicht belegt N\
AG 0004  Unterbrechung Interrupt

AG 0005 Ruckkehr aus nicht unterbrechbaren Interrupt-Routinen

AG 0006 Ruckkehr aus unterbrechbaren Interrupt=Routinen

AG 0007 Auslesen der ATT (nur Rechner 1517, siehe Kap. "AdreBerweiterung")
EG 0000 Interrupt-Nummer melden

EG 0001  Abfrage Interrupt=-Sperregister

EG 0002 Abfrage Fehleradrefiregister

EG 0004  Setzen interruptsperr=FF (iP)

EG 0005 eine Adresse der ATT lesen

EG 0006 Luschen des Interruptsperr-FF (IP)

EG 0007 Laden der ATT (nur Rechner 1517, siehe Kap. "Adreferweiterung")

e Rechner lsschen AG 0000

Dieser Befeh! erzeugt das Rechner-Lsschen und stevert das Flip-Flop fur das pro-
grommgesteuerte Aufrechterhalten der Spannungsversorgung nach dem Einschalten.

Bit O steuert das Rechner=Loschen.
Bit 1 stevert das Halte-FF der Spannungsversorgung.

Mit den Bits 2~5 wird ein Register gesetzt, das tlber Open-Kollektor-Treiber an
den Cannon-Stecker angeschlossen ist und hier die Lampenanzeige steuert.

[ [Lalr2] Lo [NENRe Lo
5 4 3 2 1 0

e Interrupt Sperre/Freigabe AG 000 1

Mit dem IP-Merker ist es moglich, samtliche Interrupt-Ereignisse zu sperren. Je-
der Interrupt besitzt zusdtzlich ein eigenes Sperr- und Freigabe-Register. Dadurch
ksnnen bei einer generellen Freigabe, einzelne Interrupte gesperrt werden.

Belegung AG 000 1

(e | — [Ric[zF [pF [EA [NA]
Bir15 Z 3 2 1 0

Ausgegebenes Bit = 0 Interrupt frei; Bit = 1 Interrupt gesetzt.
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Uhr-Interrupt RTC) AG 0002

Mit diesem Befehl ksnnen 4 verschiedene Uhrfrequenzen programmiert
werden. Der RTC-iInterrupt wird im Rechner=Interface erzeugt.

Belegung AG 0002

[
Bit 15 «—— nicht belegt ————-———=!' 1 0

50 Hz ( 20 ms)
10 Hz (100 ms)
100 Hz ( 10 ms)
1000 Hz { 1 ms)

Unterbrechung interrupt AG 0004

Dieser Befehl ermoglicht eine Unterbrechung von Interrupt-Routinen durch
interrupte hsherer Prioritdt. Dadurch wird dem Betriebssystem die Méglich-
keit gegeben, Interrupte zu schachteln. Dabei wird der Inhalt des rechner-
internen Interrupt-Stacks in den Hauptspeicher ausgelagert.

Ruckkehr aus nicht unterbrechbaren Interrupten AG 000 5

Dieser Befehl ladt die Ruckkehradresse mit den entsprechenden Akku-Inhalten
und Carry vom Inferrupt-Stack zurick. Die generelle Interrupi-Sperre (IP)
wird aufgehoben. Ein bereits anstehender Interrupt wird dann wirksam.

Riickkehr aus unterbrechbaren Interrupten AG 0 0 0 6

Dieser Befehl fuhrt die Ruckkehr in solche Interrupte aus, fur die der
Interrupt-Stack in den Haupfspeicher ausgelagert wurde (ACO - AC3,
Carry und PC). Gleichzeitig wird die generelle Interrupt-Sperre (IP) auf-
gehoben.

Interrupt=-Nummer melden EG 0000
Mit diesem Befehl kénnen die Interrupt-Nummern abgefragt werden.

000  kein Interrupt

001 Netzausfall (NA)
002  Zeitfehler (ZF)
003  Parity-Fehler (PF)
004  Uhr-Interrupt (RTC)
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e Abfrage Interrupt Sperre/Freigabe EG 000 1
Der Befehl liefert die dargestellte Bitbelegung als Eingabeinformation.

[T [RTC [ ZF [PF | EA [ NA |

Bit 15 4 3 2 10

e Abfrage Fehler-Adrefiregister EG 000 2

Die Adresse auf der ein Parity~ oder Zeitfehler verursacht worden ist, kann aus -
dem Fehlerregister ausgelesen werden.

e  Setzen Interruptsperr-FF (IP) EG 000 4

Dieser Befehl setzt das Interruptsperr-FF (IP), wobei der angegebene AKKU ohne
Bedeutung ist und nicht verdndert wird.

e Eine Adresse des ATT lesen EG 0005

Mit diesem Befehl kann eine einzelne Adresse der ATT ausgelesen werden.

In AC wird die komplette relative Adresse eingestellt. Die oberen 6 Bits der rel.
Adresse (Bit 9 - 14) adressieren die ATT, Der Inhalt dieser Adresse (Bit 9-16 der
absoluten Adresse) ergibt zusammen mit den Bits 7 und 8 der rel. Adresse die obe-
ren 10 Bits der absoluten Adresse, Diese 10 Bits stehen nach der Befehlsausfohrung
rechtsbindig im angegebenen AC.

o Loschen des Interruptsperr=FF (IP) EG 000 6

Dieser Befehl lgscht das Interruptsperr=FF, wobei der angegebene AKKU ohne
Bedeutung ist und nicht verdndert wird.

6.11 Start- und Ubernahmeimpuise

6.11.1  Memory

Mit dem Signal STAN wird die auf den Leitungen INF 0 - INF 17 anstehende Adresse
in ein AdreBregister Ubernommen. Soll im folgenden Informationszyklus eine Informa=
tion vom Rechner zum Memory Ubertragen werden, wird zuséitzlich das Signal SBN =0,
Bej Byteverarbeitung gibt der Rechner das Signal BTN aus,

Im Schreibbetrieb (SBN = 0) schaltet der Rechner sptitestens 60 ns vor der Rickflanke
von STAN die Information mit den Paritybits auf die Leitungen INFO = INF 15, PARUN
und PARON.
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Das Memory, das AdreBgleichheit festgestellt hat, Ubernimmt die Information und
verarbeitet sie. Nach der Verarbeitung schaltet das Memory STRN auf "0*.
Danach schaltet der Rechner die Information und die Paritybits ab.

Im Lesebetrieb (SBN = 1) schaltet das Memory, nach Ablauf der internen Zu-
griffszeit, die Information auf die Leitungen INFO - INF 15, PARUN und
PARON.

Mit dem Signal STRN wird die anstehende Information vom Rechner tbernommen.

6.11.2  E/A-Einheiten

Die E/A-Einheiten belegen den AdreBbereich 4000 - 7777(g). Aus dem E/A-
Befehlscode erzeugt der Rechner das Starfsignal STAPN. Somit kann der Rechner
in diesem Bereich Memory-Adressen mit STAN und E/A-Adressen mit STAPN
ansprechen.

E/A-Einheiten mit 8 Bit Datenbreite arbeiten unabhdngig von BTN. E/A-Linheiten
mit 16 Bit Datenbreite kdnnen abhiingig von BTN arbeiten.

Um Peripheriegertite ohne Koppeleinheit betreiben zu konnen, bildet der Rechner
im E/A-AdreBbereich 4000 - 4377(g) die PSP-Schnitfstelle nach. In diesem PSP-
Bereich wird die Informationsphase mit dem zusidtzlichen Startsignal STIN gestartet.

Die PSR-Signale INFO = INF7, PARUN, SBN, STAPN und STRN entsprechen den
PSP-Signalen IF0 - IF7, PARN, AGN, STADN und QUITTN.

6.11.3  Prinzipschaltbild

STAPN STAN
STRN STRN
E/A-PSR SBN Rechner SBN Memory
BTN BTN
2E.l,
=Z
< Dl=
SRIEE:
[
E/A-PSP
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6.12 AdreBerweiterung

6.12.1 Allgemeines

Der Rechner 1513.00 kann maximal bis zu 32 k Worte adressieren. Mit dem
Rechner 1517.00 kénnen bis zu 128 k Worte adressiert werden. Die AdreBer-
weiterung wird mit Hilfe des Paging-Verfahrens realisiert.

6.12.2  Paging-Verfahren

Beim Paging~Verfahren wird der max. adressierbare Speicherbereich von 128 k
Worte in 256 Seiten mit je 512 Worte unterteilt. Diese Adrelmodifikation wird
mit Hilfe einer ATT (Address Translation Table) realisiert.

Die oberen 6 Bits des AdreBregisters adressieren ein RAM (ATT), das eine 8 Bit
Adresse abgibt. Diese 8 Bits werden die oberen 8 Bit der 17 Bit Adresse. Die
unteren 9 Bit werden unverdndert aus dem Adrefregister Ubernommen. Die so
gebildete 17 Bit Adresse wird um eine Stelle nach links geschoben und bildet
dann die physikalische 18 Bit breite Speicheradresse.

J

111. 9 | 8 0 | 1og. Speicheradresse

(AdreRregister)

5 O_I ATT-Adresse
— {Seitennummer)

r7 0 ] Seiteninhalt

[16 9 j 8 j mod. Speicheradresse

N
—
o

phys. Speicheradresse
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6.12.3  Laden der ATT, EG 0007

Mit dem E/A-Sonderbefehl EG 0.0.0.7g wird die Address Translations~Table
geladen.

Der in diesem Befehl angegebene Akkumulator enthiélt die Anfangsadresse einer
Tabelle im Speicher, die 32 Adressen umfaB3t.

Akkumulatorinhalt = N:
l—-—— N —_Il— N+1 _lL— Ne 2 ——-l Speicheradresse

) 7[s ofts 8l7 of1s sl o}

ATTO ATTH ATT 2 ATT3 ATT4
PAGE1 PAGE 2 PAGE 3 PAGE 4 PAGE S Seitennummer

Mit Ausnahme der Seitennummer O, stehen alle 63 Seiten 8-bitweise im Speicher,
wie oben angegeben.

6.12.4  Auslesen der ATT, AG 0007

Mit dem EA-Sonderbefehl AG 0.0.0.7g werden alle 64 Seiten nacheinander aus
der Tabelle ausgelesen und auf 32 aufeinanderfolgenden Adressen im Speicher
geschrieben. Die erste Adresse steht dabei im Akkumulator, der im Befehl ange-
geben ist.

[ a0 ] [Tarm | atrz ][ atrs | At

F* N_—+_—N.1—+—‘ N+ 2 _% i adresse
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6.12.5 Laden der ATT per Adapter

Das Laden der Tabelle geschieht Uber Register 15.

Mit den Adreschaltern wird die Seitennummer und mit den Informationsschaltern
die Information eingestellt, die mit dem Schalter FSB iiber Register 15 in die
Tabelle eingeschrieben werden soll.

[15 8 [7% b‘[ﬁ Informationsschalter

DATEN-EINGANGE

5.

ATT

ADRESS-EINGANGE

II /O[ 1% 9[377 ﬂ Adrefschalter

6.12.6  Ausiesen der ATT per Adapter

Wenn der Rechner gestoppt wird, zeigt der Adapter die letzte vom Rechner aus-
gegebene logische Adresse an. Die aktuelle Adresse der ATT kann als Inhalt der
Bits 15 -~ 8 des Registers 15 zur Anzeige gebracht werden. Dabei wird die ATT
Uber die oberen 6 AdreBschalter adressiert.

So kann der Bediener die logische Adresse ermitteln, indem er diese AdreBschalter
gemd der Anzeige einstellt:

{18 sls 0] mod. Adresse

W 8 |7 j Register 15

fuo]1e 9| . | Adresschatter
I
|

FIO|1L 9 l 8 ﬂ {I&g;‘efg‘r;zelga

Der Direktzugriff vom Adapter aus auf den Speicher erfolgt ebenfalls wie vom
Programm aus Uber die ATT.
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7 PSR, PSP

71 Bedeutung der Schnittstellensignale PSR

INFEN - INFI5N

PARUN

PARON

STAN

STAPN

SBN

BTN

STIN

STRN

LON

NAN

Informationssignale
Uber diese Signale werden Adressen und Informationen

Ubertragen.

Parity, ungerade
Paritybit zu INFEN = INF7N.,

Parity, ungerade
Paritybit zu INF8N - INFI5N.

Start

STAN startet einen Zyklus und gibt gleichzeitig der mit
seiner Vorderflanke ausgegebenen Information die Bedeutung
einer Adresse.

Start Peripherie
STAPN kommt statt STAN im E/A-Adreflbereich
(4000 - 7777).

Schreiben
SBN unterscheidet zwischen Schreib- und Lesezyklen.

Byteverarbeitung
BTN gibt an, ob Bytes oder Worte gelesen bzw. geschrieben
werden sollen.

Start, Information
Startsignal fur die Information zur Nachbildung der PSP in
einem Teil des E/A-Bereiches (4000 - 4377, dieser Bereich

gilt fur die vom Rechner erzeugte eigene PSP).

Strobe
Mit Strobe beendet der Slave den Schreib- oder Lesezyklus.

Loschen
Mit LON werden alle Gertte, einschlieBlich Rechrer, in
Grundstellung gebracht.

Netzausfall
NAN gibt den Zeitraum an, in dem die Spannungsversor-
gung der Anlage nicht mehr sichergestellt ist.

4.78

63




—
NIXDORF
S
COMPUTER

8870/1/3 N Kundendienst
INTN Interrupt
Mit INTN melden die E/A-Einschibe Interrupt an.
INSEN Interruptkette
Eingang der Kettenvorrangschaltung, kommt vom Einschub n = 1,
INSAN Interruptkette
Ausgang der Kettenvorrangschaltung, geht nach Einschub n + 1.
INSAN und INSEN miussen in Einschiben, die diese Kette
nicht benstigen, Uberbriickt werden. Dieses gilt bei Doppel=-
einschiben fur beide Einschibe.
RUN Rechnerunterbrechung
Anmeldeleitung fur einen Rechner-Unterbrechungswunsch,
RMN Rechnermeldung
Meldung des Rechners, daB3 er die Ruckwand freigeschaltet hat.
RUSEN Rechner-Unterbrechungskette
Eingang der Kettenvorrangschaltung, kommt vom Einschub n - 1.
RUSAN Rechner-Unterbrechungskette
Ausgang der Kettenvorrangschaltung, geht nach Einschub n+ 1.
RUSEN und RUSAN missen in Einschiben, die diese Kette
nicht bendtigen, Uberbriickt werden. Dieses gilt bei Doppel-~
einschuben fur beide Einschube.
RBMN Rechnerbelastung, minimal
Wunsch des Rechners auf Abbruch des DSZ-Verkehrs wihrend
Interruptverarbeitung.
RUAN Rechner-Unterbrechungsanme ldung
Wunsch eines DSZ-Einschubes auf Abbruch des DSZ-Verkehrs
eines anderen Einschubes.
NEN Netzeinschaltsignal

Uber das Signal NEN wird die gesamte Anlage ein- und
ausgeschaltet.
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7.1.1 Steckerbelegung “’Riickwand” PSR
Stecker A Stecker B
1 INFEN STAN
2 Masse Masse
3 INFIN STAPN
4 INF2 N SBN
5 Masse Masse
6 INF3N BTN
7 INF4 N STIN
8 Masse Masse
9 INF5 N STRN
10 INF6 N RBMN
11 Masse Masse
12 INF7 N INTN
:i mi?eN :l:gi'ri} bei Nichtbenutzung tberbriicken
15 INF? N RUN
16 INF10N Masse
17 Masse RMN
:g :EE:; m i ggéiﬁ bei Nichtbenutzung Gberbricken
20 Masse RUAN
2% INFI3 N Masse
22 INF14 N LON
23 Masse NAN
24 INFI15N NEN
25 PARUN + 12 V NOT
26 Masse + 5V NOT
27 PARON + 5V
28 | INFT6N + 5V
29 Masse - 12V
30 INF17 N Masse
3t Masse
32 + 24V
33 + 24V

33-pol. SEL-Stecker
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11.2 Chassisbestiickung bei Interrupt-Verarbeitung

Alle E/A interruptfshigen Controller mussen im Chassis links vom Rechner einge-
setzt werden, damit der Rechner immer den Anfang von der Interruptkette bildet.

12 Bedeutung der Schnittsteflensignaie PSP

IFAN - IF7N Informationssignal
Diese Signale beinhalten Adressen oder Daten.

PARN Parity, ungerade
PAR ist ein Sicherheitssignal. Es ergdnzt wthrend des Adref3-
zyklus die Signale IF§ - IF7, sowie das AG-Signal zu unge-
rade, wahrend der Datenphase aber nur die Signale IFg - IF7,
BLE bzw. BLO.

AGN Ausgabesignal
Dieses Signal unterscheidet zwischen Ein- und Ausgabe.

BLEN Blockende-Signal
Bei der automatischen Informationsubertragung "Eingabe" wird
vom Peripheriegeriit, das erkennen kann, ob der letzte Daten-
zyklus erreicht ist, im letzten Datenzyklus das BLE-Signal
uber die AGN-Leitung gesendet.

BLON Blockldnge = O
Bei der automatischen Informationsubertragung "Ausgabe" wird
vom DSZ im letzten Datenzyklus das Signal "Blocklange Null"
Uber die AGN-Leitung uUbertragen.

STADN Start-Adresse
Dieses startet die AdreBubermittlung auf den IFGN - IF7N -
Leitungen.

STIN Start=Information
Dieses Signal startet die Datenuibermittlung auf den 8 Informa-
tionsleitungen.

QUITTN Quittungssignal

Mit dem QUITT-Signal beendet das Peripheriegeréit den Daten-
zyklus.

66

4.78

\

XDORF COMPUTER AG

/Unterlagen sind ausschlieBiich fur
Service-Zwecke bestimmt, Jede andere
Verwertung ist ausdriicklich untersagt,

(



—
NIXDORF

-Zwacke bestimmt, Jede andere
‘tung ist ausdricklich untersagt.

Untertagen sind ausschlieBhich fur

© NIXDORF COMPUTER AG

{

COMPUTER
Kundendienst 8870/1/3 N
LON Laschsignal
Dieses Signal bringt alle Einschube innerhalb eines Chassis in
Grundstellung.
INTN interrupt, Programmunterbrechung

Mit dem INT-Signal melden die Peripheriegerdte Interrupt an.

INSEN Eingang Interruptkette
Eingang der Kettenvorrangschaltung, kommt vom Gerdt (n - 1).

INSAN Ausgang Interruptkette
Ausgang der Kettenvorrangschaltung, geht nach Gerdt (n + 1).

ANFRN Anfrage-Signal
Will ein Peripheriegertit eine automatische InformationsUbertragung,
so sendet das betreffende Gerdt ANFR.

RBMN Rechnerbelastung, minimal
Der Rechner schaltet dieses Signal, wenn ein Interrupt der zweiten
Interruptebene (Uhr-Interrupt, E/A-lnterrupt) verarbeitet wird.
Beim Erkennen dieses Signals schalten alle Gertite, die durch verzs-
gerte Datenubertragung nicht auf Fehler laufen, das Signal ANFR ab.

NEN Netzeinschaltsignal
Uber dos Signal NEN wird die Zentraleinheit eingeschaltet.
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7.21

Steckerbelegung fiir PSP

Der Stecker AA wird nur bei Einschiben verdrahtet, die eine Spannung von 36 V
(+24, -12V) benstigen (z.B. Nadeldrucker). Durch eine mechanische Codierung
wird verhindert, daB verkehrte Einschibe diese Plastze belegen ksnnen.

Stecker AA Stecker BB
1 + 24V 1 GND
2 + 24 V 2 INFON
3 + 24 V 3 INFI N
4 GND 4 INF2 N
5 GND 5 GND
6 -12V ) INF3N
7 -12V 7 INFAN
8 -12V 8 INF5N
9 9 "GND
10 10 INF6 N
11 1 IINF7 N
12 12 PARN
13 13 GND
14 14 AGN
15 15 ANFRN
16 16 STADN
17 17 GND
18 18 STIN
19 19 QUITTN
20 20 INTN
21 21 GND
22 22 INSAN
23 23 INSEN
24 24 NEN
25 25 LON
26 26 + 5V
27 27 + 5V
28 28 + 5V
29 29 -12v
30 30 GND
31 31 GND
32 32 + 24 V
33 33 + 24V

Brucke bei Nichtbenutzung
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8 RAM
8.1 Codierschalter fiir RAM-Speicher 1614/1619
ON
o] O (o] o (o]
2 3 4 5 7
OFF
-
Schalter 1T  GADN
Schalter 2 AI3N
Schalter 3 Al4N
Schalter 4 Al5N
Schalter 5 A16N
Schalter 6 AI7N
Schalter 7 AI8N
Schalter 8 AN

Fiur den ersten Speicher, Schalter 1 in ON=Stellung. Fur den zweiten Speicher,
Schalter 4 und 1 in ON=Stelfung. Fir den dritten Speicher, Schalter 5 und 1

in ON-Stellung. Fir den vierten Speicher, Schalter 1, 5 und 4 in ON-Steflung.
usw.

(iohehzhelisitafizha[urof o[ 8f7[e[5]4]3]2[1]0]
&

[8[7[6¥;[4L3|2j Schalter

Speicher [ KB |Schalter
32
64 T
96
1128
160
192
[ 224
256

L
~ ~
(5]

AN TR N L SN

-

o d e et

~

NG AN~

oo
o~
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8.2 RAM-Speicher 1614/1619

Fur das System 8870/1/3 N wird ein Lese-/Schreib-Speicher benstigt. Dieser
Lese-/Schreib-Speicher ist in neuester Technologie aufgebaut.

Es ist ein MOSFET-RAM (Metall-Oxide=Silizium-FET) Random Acces Memory!

e Technische Daten

Spannungsversorgung
Spannungen:  + 5 V +5%
ov

+ 12V +5%
Belastungen +5% +5V |+5VNOT |+12V
dynamisch (0,6 MHz): 2,6 A 0,5 A 160 mA
statisch: 2,6 A 0,5 A 75 mA
Notstrombetrieb: - 0,5 A 75 mA
Leistungsaufnahme +5% + 5 V +5V NOT |+ 12V
dynamisch (0,6 MHz) 13 W 2,5W 1,92 W
statisch: 13 W 2,5W 0,9 W
Notstrombetrieb: - 2,5 W 0,9 W

Umwe | tanforderungen

Umgebungstemperatur: 0° - 50° C

Zykluszeit: 380 ns

-
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8.3 Arbeitsweise der RAM-Speicherzellen
Die in unserem Speicher verwendeten Chips sind sogenannte 4096 x 1 Bit
dynamische MOS-RAM"s.

Jede einzelne Speicherzelle besteht aus nur einem Transistor und einem Konden-
sator (0,1 - 1 pF), dabei bildet der Kondensator die eigentliche Speicherzelle,
wihrend der Transistor (FET-Schalter) den Kondensator schaltet.

Auswahl - Leitung

—L 0/1 Lese-/Schreibleitung

T 1

-+
To

Der Transistor arbeitet als Schalter, Uber den der Kondensator entweder geladen oder
entladen wird. Mehrere dieser Speicherzellen hingen parallel an der Lese~/Schreib~
leitung.

Beim Lesen wird die Ladung des Kondensators auf die Leitung geschaltet und
zwar iber den FET-Schalter, der iber die Auswahlleitung geschaltet sein mufi.
Ahnlich wie beim Kernspeicher muB8 die Information zuriickgeschrieben werden.
(Lesen: Kondensator entladen = Ringkern kippen, zurtickschreiben: Ringkern
zurtickkippen = Kondensator laden.)

Beim Schreiben wird ein entsprechendes Signal auf die Lese-/Schreibleitung
gegeben und die Auswahlleitung aktiviert.

Leckstrdme sind die Ursache daftr, dafl die Speicherzelle nach spétestens 2 ms
aufgefrischt (refreshed) werden muB3.

Ein Chip besteht aus 4096, 1 Bit-Zellen (64 Spalten und 64 Reihen). Damit alle

2 ms eine Reihe innerhalb eines Chips refreshed werden kann, muB alle 30 ps

ein Refresh-Zyklus ablaufen. Beim Refreshen wird jeweils eine 64 Bit-Reihe in

einen Zwischenspeicher gelesen und von hier in die Speicher-Reihe zurtickgeschrieben.

8.4 Speicherkonfiguration des Systems 8870/1/3 N
0-32k ' 32-64k : 64-9k + 96-128k .

140000 ' 177777

040000 | 077777

'
v
3
¢ .
3
.
13

100000 : 137777

r

Adr. 1000000 1 037777
bis ‘ '
'

i
'
4
]
t

1
e RAM 1-——sia—RAM 2 RAM 3 RAM 4,

"

'
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8.5 Belegungsliste fiir die RAM-Speicher
Stecker A Stecker B
1 INFAN 1 STAN
2 Masse 2 Masse
3 INFI N 3
4 INF2 N 4 SBN
5 Masse 5 Masse
6 INF3 N 6 BTN
7 INF4 N 7
8 Masse 8 Masse
9 INF5 N 9 STRN
10 INF& N 10
11 Masse 11 Masse
12 INF7 N 12
13 INF8 N 13
14 Masse 14
15 INF? N 15
16 INFI0ON 16 Masse
17 Masse 17
18 INFTTN 18
19 INFI2N 19
20 Masse 20
21 INFI3N 21 Masse
22 INF14 N 22 LON .
23 Masse 23
24 INF15N 24
25 PARUN 25 + 12 V NOT
26 Masse 26 + 5V NOT
27 PARON 27 + 5V
28 INF16 N 28 + 5V
29 Masse 29
30 INF17 N 30 Masse
31 31 Masse
32 Masse 32
33 33
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9 Netzteil

9.1 Allgemeines

Das Netzteil 3037 ist in einem Nixdorf-Rahmen eingebaut und belegt im

Chassis 4 Pladtze.

Es handelt sich hier um ein mit einer Frequenz von 27,5 kHz getaktetes Netzteil.
Auf der Stirnseite des Netzteils befinden sich ein Schalter und vier Anzeige-

LED"s.

Der Schalter hat 3 Schalterstellungen mit folgender Bedeutung:

a)  Schalterstellung: Peripheral (oben)

Keine Ausgangsspannungen, Vom Netzteil wird Uber den Netzverteiler die
Peripherie eingeschaltet.

b) Schalterstellung: Normal (mitte)

Das Netztei! muB Uber den NEN-Eingong eingeschaltet werden. Nach max.
1,3 Sekunden muB der Rechner NEN ausgeben, oder das Netzteil schaltet

sich aus.

c) Schalterstellung: Service (unten)

Das Netzteil ist ohne NEN eingeschaltet.,

Die vier LED’s zeigen folgendes an:

+24 V
+ 5,1V
-12 Vv
NAN

Bei Netzausfall werden die Ausgangsspannungen noch fur ca. 5 ms aufrecht
erhalten.
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9.2 Technische Daten
Primdrdaten: Spannung 200 - 250 V +10% =-15%
100 - 125 V +10% -15%
Frequenz 45 - 65 Hz

Nenisirom 5 Acff bei 220 V
10 Acff bei 110 V

- umlotbar

Einschaltstrom = Nennstrom

Sekunddrseite: Spannung  + 24 V + 1 V/12 A }
+ 51V¥0,1V/70A >3 <510 Watt
- 12 vJ:o,3V/2AJ>

Sicherungstabelle

S1 (mittelirage) | S2 (mittelirtige) | S3 (flink) | S4 (trdge)

110 v 15 A 15 A 6,3 1
220 V 10 A 10 A 6,3 0,5
9.3 Funktionseinheiten

Primdrseite: Filter

Netztrafo fur Hilfsspannung
Primarwandler

Sekunddrseitig: Gleichrichtung, Hilfsspannungserzeugung
Steuerstufen
Schutzeinrichtung
Regelkreise
NA-Uberwachung f - 5 ms

"DORF COMPUTER AG
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9.6 Sicherungen und Briicken

Als zusdtzliche Sicherung des Netzteiles ist ein Thermoelement vorhanden, das
bei nicht ausreichender Beluftung des Netzteils die Hilfsspannungserzeugung und
somit die Sekunddrspannung abschaltet und nach Abkihlung wieder einschaltet.
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9.7 Einschalten vom Master

Durch Betdtigen der griinen Taste auf der Tastatur wird der DAP eingeschaltet.

Der DAP generiert in Abhtngigkeit vom DAP-internen Betriebsprogramm ein
2400 Hz-Signale (siehe Kap. 9.4) bei Inhouse-AnschluB. Dieses Signal wird
von der ALM (nur Kanal 1) ausgefiltert und ein FET zieht das NEN-Signal

auf 0 Volt.

NEN schaltet ein Mono im Netzteil,
halt und die ZE einschaltet.

das fur 2 s das NEN-Signal auf 0 Volt
Innerhalb dieser 2 s mull der Rechner das Signal

NEN beschalten, da sich sonst die ZE automatisch wieder ausschaltet.

Bei NA wird das Signal von der NSV beschaltet. Nach Ruckkehr der Netzspan=
nungen kann sich somit die Anlage wieder einschalten.

Hilfswicklung +24V

[ sy

SAS Interface-Tastatur

NEN
NT
ar T 1 [T aM Trer B2e
IHSS- 2 [ JAT27 o J [
Stecker ’ 1
| ! =% | |
Slecker l i N
] A2127 € l
1/0-Stecker
e
ALM Vert.
I N Re
N NSV
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10 Notstromversorgung (NSV)

Halbleiterspeicher benstigen im Gegensatz zu Kernspeichern bei NA
ihre Betriebsspannungen um die abgespeicherte Information erhalten zu konnen.
Diese Aufgabe tbernimmt die Notstromversorgung.

Ein Grundmodul kann max. 128 KB Speicherkapazitdt versorgen.

Chassisplatz ist jede PSR-Schnittstelle.
Das Grundmodul hat die GAD 0.1.6.

e Ausgaben

AG

e Eingaben

TEST NSV:

PF:
NSB EIN:

NSB AUS:

Merker = 1:

Merker = 0:

1 0
Bit 7 Bit |01
110 Test NSV
01 NSV ein
111 NSV aus
Mer- NSB PF TEST
ker EIN NSV
Bit 7 6 2 1 0

Test Notsirombetrieb einschalten. NSV ist fur 5 s aktiviert.
Parity-Fehler

Notstrombetrieb einschalten, Merker zurticksetzen.
Normalbetrieb, Merker setzen.

wird gesetzt, durch Ausgabe von "NSB AUS", durch Ausschalten,
Ausfall der NSV.

Anlage ist im Notstrombetrieb, Spannungen ok, Speicherinhalt
erhalten, Umschalten auf Normalbeirieb durch Rechnerbefehl.

Durch den Taster auf der Stirnseite kann der Merker gesetzt und lsschen
ausgegeben werden.

4.78
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e  Spannungen

- Eingangsspannungen

Gleichspannung: +24V 1096
sp g: - 5%

Brummspannung: =1,2 Vss
Stromaufnahme: =2,5A

- Ausgangsspannungen
Spannung: + 5V +5%

+ 12V +5%

Stromaufnahme: + 5V NOT|+ 12 VNOT
Normalbetrieb 2A 2,4 A
Notstrombetrieb 2 A 0,6 A

Die Versorgungsspannungen werden durch Gallium-Arsenid-Dioden an der
Frontseite der NSV angezeigt.

Spannungen

3028

vorhanden = Diode leuchtet.

D«
I:I__

O —=——

i

——Souriau-Stecker (Verbindung zur zweiten NSV)
—— Souriau-Stecker (nur fur Proffeld)

L—+12V
-+ 5V

Normal
Loschen

84
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1 Magnetplatte 0628.01
1.1 Codierschalter fiir Cartridge-Controller (PSR—EA)

ON

OFF

Fur E/A-Adresse 60 X(g), Schalter 6, 5 und 1 in ON=-Stellung.

Schalter t GADN
Schalter 2 A4N
Schalter 3 A5N
Schalter 4 A6N
Schalter 5 A7N
Schalter 6 ABN
Schalter 7 AN
Schalter 8 AION

[s]wala]2[nfw0]e] s 7] 6] 5] 4] 3] 2] 1] o]

Schalter [8]7] 6] 5] 4] 3] 2}

1.2 Cartridge-Controller

Der Cartridge-Controller Gbernimmt den Datenaustausch zwischen der Disk und der ZE.

Von der CPU erhilt der Controller Uber 6 entsprechende Ausgabezeilen einen
Auftrag (Positionieren, Schreiben, Lesen). Uber das controllerinterne Mikropro-
gramm (512 Worte & 40 Bit) wird der Auftrag ausgefuhrf.

Bei der Auftragsausfuhrung kann der Confroller folgende Zustdnde einnehmen:
- Slave = Zustand bei STAP

- Master = Zustand bei STA

- DSZ = Zustand bei RU und INT

Uber 3 Eingabezeilen kann die CPU den Zustand und evtl. Fehler des Control=
lers abfragen.

4.78 85




~

a

HID0T- 1dNHUIUN} HIWANN HILSIOIY now
F RIDOT-HINMINW L — ~Hi -30N3S-"HaY XS X 24 v

¥ || T =
—

43THYZ Xd 0Jv
- 07 ¥N y3anvHaswn|  [uanvHosn|

% 1% i

¢
7 sng F Y
L ¥
d
ONNY3INILS-ZSA HIALSIOTUSONVIINT - 04N yv 3d2
1 L1 al
- ALi¥vd HIMDIITOUIA| SNLVLS NILINVLSNOW|
ONNY3INILS-HILSY ~GONV4dWI -§SaNaY HILTVHISHN W3 LIVHISHN

1 |

ONNHINILS-IAVIS ‘UQY-ILVHIO ¥345193
'ISH31000 -SS3uav

[ ]

L[WT NN

3SNI VSNY VIS  HlS dvis o1 18'8s Ndyd O¥vd |- [ T} J SLH'IVI'IS 07LVL
'YSNI 3sny 0'LdNI g7SidNt ‘vav 'a.18
ANl VoY ‘INE'Y3S
i)

JTI3LSLLINHOS - ¥Sd




—
NIXDORF
COMPUTER

Kundendienst

8870/1/3 N

~ Unterlagen sind ausschlieBlich fir

a-Zweck# bestimmt, Jede andera
ertung ist ausdricklich untersagt,

© NIXDORF COMPUTER AG

?

11.2.2  Schaittstellensignale (Cartridge-Controller)

Controller-Disc

Controller-PSR

sU = Select Unit
HS = Head Select
DS = Disc Select
RG = Read Gate
WG = Write Gate
TA = Track-Adresse
REST = Restore
WRDC = Write Data + Clock
EG = Erase Gate
RC = Read Clock
RD = Read Data
SEK = Sektor

IND = Index

ADA = Address-Acknowledge

BTB = Befriebsbereit (File Ready)
ENTR = Entriegelung (0628.02) v

WC = Write Check Spannungsfehler

S = Seek Incomplete

LAl =logical Address Interlock

RTS = Ready to Seek, Read or
Write

INF

PARO

PARU
SB

BT
LO
STAP
STR
STA
RU
RM
RUA
RUSE
RUSA
INT
INSE
INSA

Informationsleitung
Parity oben (Bit 8...15)
Parity unten (Bit 0...7)
Schreib-Betrieb
Byte-Betrieb

Loschen

= Start Peripherie (Slave~Betrieb)

Strobe

Start bei DSZ (Master-Betrieb)
Rechner-Unterbrechung
Rechner-Meldg. (Ruckwand frei)
Rechnerunterbrechungs-Anmeldung
Rechnerunterbrechungs-Kette, Eing.
Rechnerunterbrechungs-Kette, Ausg.
Interrupt

Interrupt-Kette, Eingang

Interrupt-Kette, Ausgang

Die aufgefuhrten Schnittstellen-Signalnamen sind logische Signalnamen.

4.78
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E/A-Belegung

e Eingabebefehle des Cartridge-Controllers

XDORF COMPUTER AG

sl ][] n[w][sJe]7]s[5]a]3]2]1]0
EG 0.0 IR-Nummer ——————4 0
EG X0 nicht belegt
EG X.1 nicht belegt
EG X.2 INT| 0 |0 |FB{zF |LD]|PFS{LO
EG X3 CAR BTBN| POS HOZ Y|POSF| WC
EG X.4 lea—— Fehler-Nr.

Fehlernummern:

0

o N oW N

kein l-;ehler

SYN-Zeichen nicht gefunden

SYN 1 falsch

nicht belegt

Zylinder=Nr. bei Headervergleich nicht Ubereinstimmend
Kopf-Nr. bei Headervergleich nicht bereinstimmend
Defekte Spur (Ergebnis eines erfolglosen Initialisierungsversuchs)
Sektor-Nr. > 11

CRC 1 falsch

SYN 2 falsch

CRC 2 falsch

Spurende bei Datenfeldibertragung

Initialisierungsfehler

Keine Ruckmeldung auf Positionierungsauftrag

Header- oder Datenfeld defekt

88
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o Ausgabebefehle des Cartridge-Controllers
sl 2elv]wo]ole 76514 [3]2[1]0
AG X.0 nicht belegt
OP Code der Drive-
AG X.1 EA-Auftrage | 0 | O | Adr
AG X.2 iy 0 [ENTR| O |MLO |LOB
AG X.3 F 0 Kopf-Nr.{ O 0 0 pe————— Zylinder-Nr ——— =
Hauptspeicheradr.
AB X4 Bit 19... 16 010 0 | Sektor-Nr, —
AG X.5 Hauptspeicheradresse Bit 15...0
AG X.6 0jJ0}0 Datenfeldldnge in Bytes —————————

OP-Code der E/A-Auftrage:

0

N wN

INT LO = Merker Int.

lsschen

NOP INT KSP = Interrupt Kanalsperre

F

Restore
Positionieren
nicht belegt
Lesen
Schreiben
Kontroll-Lesen

Initialisieren (spurweise)

= Spur defekt

4.78
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11.31 Beschreibung der E/A-Belegung

e Interrupteingabe durch EG 0.0 oder EG X.0

Hat der Controller einen Interruptwunsch und innerhalb der Interruptkette
zur Zeit den hochsten Rang, so antwortet er auf den Befehl EG 0.0 mit
der Interrupt=Nr. Die Interrupt=Nr. ist von der Gerdteadresse abhiingig.

Liegt kein Interruptwunsch vor oder hat ein anderes Gerdt ein hohere
Prioritat, so antwortet der Controller nicht auf EG 0.0.

o Eingabe des Controller-Status mit EG X.2

Mit EG X.2 wird der Status des Controllers, d.h. der augenblickliche
innere Zustand, abgefragt. Die einzelnen Bitstellen des Statuswortes haben
folgende Bedeutung:

Bit 0: LO = 1 Merker "Controller gelsscht"

Bit 1: PFS = 1 Merker "Parityfehler"

Bit 2: LD = 1  Merker "Lost Data"

Bit 3: ZF = 1 Merker "Zeitfehler

Bit 4: FB - = 1  Merker "Controller belegt" (busy)
1

Bit 7: INT = Merker "Interrupt"

Mit EG X.2 kann auch wihrend der Ausfihrung eines Auftrages der
Controller=Status abgefragt werden.

Merker LO

Dieser Merker "L&schen" wird gesetzt, wenn das Gerdt uUber das Signal
LON oder den Befehl LOB (AG X.2, Bit 1) geloscht wurde. Der Merker
wird durch den Befehl "Merker loschen" (MLO) geldscht. Nach der
Einschaltnormierung ist der Merker LO gesetzt.

Merker PFS

Dieser Merker "Parityfehler Schnittstelle” wird bei einem Parityfehler im
Informationszyklus (Ausgabe) gesetzt und mit dem Befehl "Merker loschen”
(MLO) gelsscht.

Merker LD

Der Merker "Lost Data" gibt an, daf} in den bereits gerlI'renninternen Fifo~
Speicher ein weiteres Wort geschrieben werden sollte (Fifo = Uberlauf).

90 4.78

Jnterlagen sind ausschliellich tur
-é-Zwecke besnmmt, Jede andere

(DORF COMPUTER AG
Verwertung ist ausdruckhch untersagt.

{



s Untertagen sind ausschilettich fir

se-Zwacke bestimmt, Jade andere
+artung ist ausdricklich untersagt,

© NIXDORF COMPUTER AG

¢

NIXEORF
CDMEUTER

Kundendienst

8870/1/3 N

Merker ZF

Antwortet ein Speicher wthrend des Datenaustausches mit dem Controller
nicht innerhalb von 5 ps auf ein Startsignal mit einem Strobesignal, wird
der Merker "Zeitfehler" gesetzt. Der Merker wird mit dem Befehl MLO

geldscht.

Merker FB

Wenn im Controller ein £/A-Auftrag It. OP-Code der Ausgabezeile AG X. 1
ausgefuhrt wird, so ist der FB solange gesetzt, wie dieser Auftrag lauft.

Am Ende des E/A-Auftrages wird mit dem Rucksetzen von FB ein Interrupt
gegeben. Ein E/A-Auftrag wird vom Controller nur angenommen, wenn vor-
her FB = O ist. Ein E/A-Auftrag kann durch das Normierungssignal LO
vorzeitig beendet werden, jedoch nicht mit dem L&schbefehl.

Merker INT

Dieser Merker “Interrupt" ist gesetzt, wenn das Gerdt einen Interruptwunsch
hat, d.h. nach Ende eines E/A-Auftrages. Dieser Wunsch und damit der
Merker INT ist unabhtingig von der Interrupt-Vorrangkette und einer unter
Umsttinden gesetzten Kanalsperre. Dieser Merker wird durch AG X.2, Bit 1
gelsscht.

Eingabe des Drive-Status mit.EG X.3

Mit EG X.3 wird der Status des Laufwerkes abgefragt. Die Bitstellen des
Statuswortes haben folgende Bedeutung:

Bit 7: CAR = 1 Cartridge-Merker

Bit 4: BTBN = 1 Cartridge-Drive nicht betriebsbereit

Bit 3: POS = 1 Positionierungsphase oder nicht betriebsbereit
Bit 22 HOZY = 1 zu hohe Zylindernummer

Bit 1: POSF = 1 Positionierungsfehler

Bit 0: WC = 1 Schreibstrom-Fehler (Drive-Fehler)

Merker CAR

Der Merker CAR ist stindig gesetzt. Er gibt dem Kanalprogramm die Infor-
mation, ob der Cartridge- oder Storage-Controller angesprochen werden soll.

Merker BTBN

Der Cartridge-Drive ist nur dann betriebsbereit (BTBN = 0) wenn folgende
Bedingungen erfullt sind:

Netz ein, Cartridge im Drive und Drive geschlossen, Frontschalter in RUN-
Position, Hochlaufen der Cariridge auf 95 % der Endgeschwindigkeit und
Plattensdubern durch die Laufwerkbirsten, keine Schreibstromfehler und
Drive-Adresse ausgegeben.

4.78
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Merker POS

Der Cartridge-Drive ist nicht in einer Positionierungsphase und ist betriebs=
bereit, wenn POS = 0 ist. Diese Meldung ist auch bei einem Restore-Befehl
wirksam.

Wenn mit der augenblicklichen Zylindernummer erneut positioniert wird,
bleibt POS = 0, da keine neue Positionierungsphase ausgefuhrt wird.

Merker HOZY

Wenn die angewthlte Zylindernummer gréfler 407 ist, wird HOZY = 1 ge-
setzt und die Positionierungsphase wird unterdrickt. HOZY wird wthrend der
niichsten Positionierungsphase oder durch Restore zuriickgesetzt.

Merker POSF

Wenn ein Positionierungsfehler aufgetreten ist, konn dieses Statusbit nur
durch Restore zuriickgesetzt werden.

Meldung WC

Der Fehler kann nur vom Operator durch Schalten des Drives vom RUN-
auf LOAD-Betrieb und wieder in RUN-Betrieb zuriickgesetzt werden.

Die Meldung WC erscheint auch, wenn die Netzspannung unter die Toleranz-
schwelle gesunken ist.

Eingabe der Fehlernummer mit EG X.4

Mit dem Befehl EG X.4 kann nach Ausfihrung eines E/A-Auftrages abge-
fragt werden, ober der Auftrag fehlerfrei ausgefihrt wurde (Fehlernummer = 0)
oder ob Fehler auftraten. Die Fehlernummer wird am Ende des ntichsten
E/A-Auftrages Uberschrieben. Durch den Auftrag NOP wird die Fehlernummer
geloscht.

1XDORF COMPUTER AG
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11.3.2  Ausgabe der E/A-Auftrige und der Gerdteadresse

Mit der Ausgabe der Geridteadresse wird festgelegt, welches der vier Laufwerke
adressiert wird.

Mit der vAusgabe des OP-Codes werden die E/A-Auftrige gestartet. Mit Ausnahme
des NOP wird am Auftragsende ein Interrupt ausgeldst.

in der Tabelle sind neben der Bedeutung der OP-Codes die Auftragsparameter
angegeben.

Wehrend der AusfUhrung eines Auftrages (FB = 1) kann nur der Controller-Status
(EG X.2) abgefragt werden. Alle AG X- und EG X-Befehle fuhren wahrend
eines Aufirages zu einem EG X.2 Befehl.

OP-Code| E/A-Auftrag Aufiragsparameter
0 NOP
1 RESTORE Gerdteadresse
2 POSITIONIEREN Gerdteadresse, Zylinder=Nr.
3 nicht belegt
4 LESEN Gertiteadresse, Zylinder-Nr., Kopf-Nr.,
5 SCHREIBEN Sektor-Nr,, Datenfeldldnge
) KONTROLLESEN | Hauptspeicheradresse
7 INITIALISIEREN Gerdteadresse, Zylinder-Nr., Kopf-Nr.

NOP
Durch einen NOP-Auftrag wird die Fehlernummer gelsscht. Die Gerdte-

adresse wird durch NOP nicht ausgegeben.

RESTORE

Durch RESTORE wird auf Zylinder-Nr. O positioniert. AuBlerdem wird im
Laufwerk der Merker HOZY und POSF (EG X.3) normiert.
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POSITIONIEREN

Die Positionierung erfolgt durch Ausgabe der absoluten Zylinder. Wird eine
Zylinder=Nr. grofler 407 positioniert, wird der Merker HOZY in EG X.3
gesetzt. Ein allgemeiner Positionierungsfehler wird durch das Statusbit POSF
erkannt.

Ist eine Positionierung richtig beendet worden, wird die Meldung POS
wirksam,

Bei den E/A-Aufiragen 4, 5, 6, 7 wird automatisch auf den Soll-Zylinder
positioniert.

Ein paralleles Positionieren mehrerer Laufwerke ist nicht moglich.

LESEN

Beim Lesen wird nach der Positionierungsphase der Header auf Ubereinstim-
mung verglichen.

Bei Lesen des Headers wird im Controller das CRC 1-Wort neu generiert und
mit dem CRC 1-Wort des Headers verglichen. Nach gesamter Headerprifung
wird das Datenfeld gelesen und durch das CRC2-Wort gepruft. Bei Daten-
block-Ubertragung Uber mehrere Sektoren, erfolgt der Headervergleich bei
jedem Sektor.

SCHREIBEN

Beim E/A-Auftrag SCHREIBEN wird ebenso wie beim LESEN nach der Posi-
tionierung der Headervergleich gemacht. Bei positivem Ergebnis wird das
Datenfeld beschrieben. Das CRC2-Zeichen wird generiert und im Anschluf
an das Datenfeld geschrieben. Ein automatisches Kontrollesen im Anschlufl
an das Schreiben wird nicht ausgefuhrt.

KONTROLLESEN

Beim KONTROLLESEN werden die Plattendaten vom Controller gelesen und
das CRC 2-Wort gebildet. Ist das neu generierte CRC2-Wort mit dem am
Ende der Plattendaten stehenden CRC2-Wort identisch, wurde der vorange-
gangene Schreibauftrag fehlerfrei ausgefuhrt.
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INITIALISIEREN

Dieser E/A-Auftrag ist ein Sonderbefeh! fur die Formatierung der Sektoren
auf der Platte. Durch die Initialisierung werden die SYN-Zeichen erzeugt,
die Header- und Datenfelder beschrieben und die Linge der Gaps festgelegt.

Die Initialisierung geschieht spurweise. Nach der Initialisierung einer Spur
wird ein Kontrollesen dieser Spur durchgefuhrt.

Wird von der Software nach einigen Wiederholungen des Initialisierungs=-
Auftrages die Spur als defekt erkannt, wird AG X.3, Bit 15 ausgegeben
und die Spur in allen Sektorvorspannen als defekt gekennzeichnet.

Statusausgabe fur den Controller mit AG X.2

Die Bitstellen dieser Ausgabezeile haben folgende Bedeutung:

Bit 0: LOB
Bit 1: MLO
Bit 3: ENTR
Bit 6: INTLO
Bit 7: [INTKSP

Ausgabesignal LOB

Controller normieren
Merker lsschen
Entriegelung bei 0628.02
Interruptmerker lsschen
Interruptkanalsperre

Hiermit wird ein Normierungssignal fur den Controller ausgegeben. Dieses
Signal wirkt nur, wenn der Controller keinen E/A-Auftrag ausfihrt.

Ausgabesignal MLO
Mit diesem Signal werden folgende Merker des Statuswortes EG X.2

geloscht:

Merker lsschen,

Merker Parity-Fehler PFS,

Merker LD und

Merker Zeitfehler ZF.

Ausgabesignal ENTR

Durch den Befehl Entriegelung wird erreicht, daf8 der Magnetplattenstapel
nur unter Programmkontrolle ausgewechselt werden kann.

Ausgabesignal INTLO
Mit diesem Signal wird der Interrupt-Merker gelsscht.

4.78
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Ausgabesignal INTKSP

Hiermit wird die Anmeldung eines Interrupts durch den Controller gesperrt.
Hat der Controller zu diesem Zeitpunkt bereits einen Interrupt angemeldet,
wird die Anmeldung zurlickgenommen. Der Merker “Interrupt" bleibt jedoch
weiterhin gesetzt.

Die Ausgaben AG X.3, AG X.4, AG X.5, AG X.é
Die Ausgaben:

Zylinder-Nr.,
Sektor=Nr.,

Kopf=Nr.,

F = Merker "Spur defekt",
Hauptspeicheradresse und
Datenfeldldnge

sind der E/A-Belegung zu entnehmen.

Die Kopf-Nr. zghlt von unten nach oben:

phys. log.

Kopf3 - - - - - - s coeee 2

Kopt2 — e " Wechsel _ 3> IPL Gber
Kopt 1 = e Fest 0

96
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1.4

Schnittstellen-Signale

Input Lines

SELECT LINES

DISK SELECT

HEAD SELECT

TRACK ADDRESS

STROBE

WRITE GATE

READ GATE
WRITE DATA

WRITE CLOCK
ERASE GATE

RESTORE

Mit den Select-Leitungen konnen 1 bis 4 Gerdte durch
Brucken selektiert werden, jedoch entsprechend der
Geridte=Nr, im Gerdt selbst.

Ist das Disk-Select-Signal 0 Volit wird die Wechsel-
platte, bei = 3,5 Voli-Signal die Fixplatte ange-
sprochen.

Das Head-Select-Signal wihlt die Kopfe aus.
0 Volt-Signal gleich oberer Kopf, = 3,5 Volt-Signal
gleich unterer Kopf.

Die Track-Adre=Signale stellen im Bindr-Code die
absolute Zylinderadresse dar. Es werden dafur 9
Leitungen (200 TPI) benstigt. Die jeweils anstehende
Track-Adresse ist ein 0 Volt-Signal.

Dieses Signal ist der Ubernchme-Impuls fur die
Track-Adre3- und Restore-Leitung. Strobe ist ein
0 Volt-Signal.

Dieses Signal gibt den ausgewthlten Kopf in Verbin-
dung mif dem Erase-Gate fur Schreiben frei. Das

Signal ist 0 Voli.

Als 0 Volt-Signal wird die Read-Data- und Read-
Clock-Leitung freigegeben.

Schreibdaten und Schreibclockieitung
Als 0 Volt=Signal wird iber den ausgewthiten Kopf
und in Verbindung mit Write Gate das Read Gate

gesperrt,

Kopfpositionierung auf Spur 0. Das Signal ist 0 Volt.

2.79
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Output Lines

200 TPI-LINE

FILE READY

FILE READY TO
S/R/W

ADDRESS
ACKNOWLEDGE

LOGICAL ADDRESS
INTERLOCK

SEEK INCOMPLETE
INDEX MARK
WRITE CHECK

READ CLOCK

READ DATA
ATTENTION LINES

SECTOR MARKS

Das Signal zeigt die Schreibdichte auf der Platte an.
0 Volt = 200 TPI.

Ein 0 Volt-Signal, welches aus Power on, Disk savety,
Load Run, Start up usw. gebildet wird.

Ein 0 Volt-Signal, welches aussagt, daBl die Unit
Ready zum Schreiben, Lesen oder Positionieren ist.

Ein 0 Volt-Signal, nach erfolgtem Seek zu einem
neven Zylinder.

Ein 0 Volt-Signal, falls eine Track-Adresse gr&Ber
als 407y festgestellt wurde.

Ein O Volt-Signal, wenn eine falsche Seek-Operation
vorlag.

Ein 0 Volt-Signal (5 ps), welches jeweils die Index-
marke anzeigt.

Ein 0 Volt-Signal. (Wird nur oktiv bei Spannungs-
problemen, beziglich Toleranz ausgeben.)

Ein 0 Volt-Signal. Dieses Signal wird separat zum
Daten-Impuls gebildet.

Daten-Signal
Wie Select-Line der Input-Leitungen (nicht benutzt),

Ein 0 Volt-Signal. Bei Erkennen einer Sector-Marke
ein 5 ps Impuls.

98
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-
1

|
- Sektor n
IGAP3 | GAP1|SYN1 [Kopf |2Zyl. !Sektor CRC1 |GAP2|SYN2 Dutj‘e((n CRC2 GApal
. [—— Header ———— Datenfeld
Byteanzahl: 30 2 R 2 30 2 e 2 |ca. 68
SYN1, SYN2: 7 0i7 0
[00 00000 1i1 101010 1]
Zylinder=Nr.: 7 6 5432107 0
[FOKNR 00 0] Zylinder=Nr. ]
Kopfnummer
0 = Spur ok
1 = Spur defekt
Sektor-Nr-.: 7 3 0
[0 0 0 0 Sektor=Nr. |
Bemerkung: Das hochwertigste Bit eines Bytes (Bit 7) wird zuerst gelesen

oder geschrieben.
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11.5 Blockschalthild Serie 40, Modell 44
RESTORE READY TO SEEK,READ, WRITE
ADDRESS ADDRESS ACKNOWLEDGE
LOGIC LOGICAL ADDRESS INTERLOCK
STROBE SEEK INCOMPLETE
ADDRESS BIT 128 1
64 JUMPER ATTENTION 1
_ 32 R‘gg’ngss A&ﬁ:gﬂon o __ATTENTION 2
16 REGISTER ATTENTION 3
8 ° ATTENTION &
[ —
T S
:

ADDRESS COMMAND

CURRENT HEAD POSITION

HEAD POSITION
SERVO SYSTEM

LINEAR MOTOR,
HEAD CARRIAGE
DRIVE

AND TRANSDUCER

ERROR |
{ - -3
TR T
P - INDEX AMPLIFIER
=0 AND SELECT
HEAD

INDEX MARKS

| Y -

SPINDLE ASSEMBLY
AND SPEED CONTROL

DISK SELECT

HEAD SELECT

SURFACE
SELECT LOGIC

START-UP HEAD
LOAD,

HEAD RETRACT

READ GATE

ERASE GATE
WRITE GATE
WRITE DATA
AND CLOCK

WRITE PROTECT

READ/WRITE

LOGIC

AND
INTERLOCK LOGIC

FILE READY

WRITE CHECK

WRITE "PROTECT STATUS

f CONDITHONS ALL /0 LiN

READ CLOCK AND DATA

ES

DATA SEPARATION
CIRCUITS

READ CEOCK

READ DATA

SELECT UNIT?

2

3

4

OJUMPER

o 1

o~

o

4.78

101




t1Bessaiun Yo ndnspsne 15t Bunliamiap
asapue apar ‘Iwwnseq axsamz-ay S
any ypgeitysssne puts uabepeiun
OV HILNdWOD JHOAX. ¥ v

NIXDORF
COMPUTER
Kundendienst

Zeitdiagramm

11.6

8870/1/3 N

f » " 380153
§ — -
| L » 31314WOINI %33S
5 4
i WOOTHILINI SS3MAY
55 | T 121907
] o | 3LVO ILIEM
" ] 3LvD 3svy3
f 1 , ) 3.V OV3Y
3903 IMONNDIVY
1 1 [ " I " 1 SS3Magv
_ 1 _ 45 LT, | . 380848
S3NIT $S3¥aQY
J _ I L TT HT Has | Wovai
y— L] MIYIS
1 I i oL AQV3H
\-\. .
[, 103135 ¥s1a
(T &
" 193138 avak
L - 3 L Aavas 34
% R 3 . 193135 3714
Siy Ty £l [4%% 151 Ol 6y 8y (9 S A2 & |k
Ly Zy 0y ‘

4.78

102




! T w ¥ RESTORE-LINE 7 .
1 — [ 1CAL_ADDRESS INT| 1 5 HE A
. — > EEK INCOMPLETE LINE 2 3 ||mﬂpm|rooo|owmomgx TNCOMPL
[ St R )WWLEDGE LINE
' Tt - ADY TO_S/RIW LINE m v e _READY TO S/R/W QUTPUT
' L ¥ 00 TPI LINE " 13/ WRITE CHECK
| u 1 T P |=_FILE READY
] ]
" ] 1 ]
1 [} .
' L e ! X (NOT USED) ofg  SECTOR.  y]._LOWER INDEX MARK OUTPUT
1 v o SECTOR ADDRESS BIT 16 LIN w COUNTER  [™ UPPER SECTOR MARKIN
Il o n T L Y sc-cs w
1 1 k3 le s 1wss "
] i . M SLOT 1/03 7
c 1, €
Tt e SECTOR MARK LINE c :
NG B ' INDEX MARK LINE 5 UPPER mmnam PULSE
| 1
) ! UPPER SECTOR PULSE
' I s ! 1 WRITE DATA LINE K R CEnen- s —SELECT DI
¥ ] 1 1 WRITE PROTECT INPUT [INE ¢ x |—UPPE
1 N 1 INDEX MARK LINE gx CIRCUIT-Y - ol WRITE CHECK
| _ g L AD GA | 3 u.cm_a.unmx w |~—SEEK _INCOMPLETE OUTPUT
. T RASE GATE LI .H_vm e R QUTPUT —
' Fi ADY LI A al. FILE READY ouveyt ———— o
. o “HEAD SELECT LINE p 11[e WRITE FAULT
_ T o0 N WRITE GATE LINE 7 1[oVOLTAGE CHECK
L h - WRITE_CHECK LINE INITIAL RESET
: as_*t e d V[CSPINDLE ENABLE
L. __ D T ¢ .. (NQT USED) s 12|=FILE READY
ol 214 % . HEADS LOADED
O A T 3 8 Ts[< WRITE CHECK OUTPUT
| ol.lmjmlol.lwe ol DiSK SELECT
' L 1 X IF SC-CB 20}—HEAD SELECT
Y 1 T {11459} IS [ _WRITE GATE
b ot oy o 1€ NOT USED _ 47| _ERASE GATE
1 1 N
| o457 ¥ hﬂg:m DATA
MEER | 1 .mnl I
! ’ ) \ = 2| _WRITE PROTECT INBUT
' | A + v |« WRITE PROTECY STATUS
. T ¢t wle_WRITE PROTECT STATUS OUTPUT
H 1 1 N 18 AD GATE
HE | e__Jd " LECTED
10| —DATA CLOCK GATE
s . ~RERD CLOCKk LINE P . e — RERD DAT
H HUIHHW -2V (PWR] ~RERD DATA LINE 2 z
Powen  VETT T3 -aviewn) DATA/
CONNECTOR yL o—b— 3 -24V(CKT) Lotk
(No—————> +20V{CKT) 10
Ho—— 5 _24V{R/W)
Tkol — 5.2V (RIW SEPARRTOR
- DICs
e ﬁum oND o5
1l
M 5V




‘)

a1 u 21907 ﬁ e} -
>~ 30N3NDIS | o
=3 ! ;
d N ! 03153135
| by WITAY 35V II0A
M 7 T31JVH13Y 56V3H
H i 030v01 SaVIN
0 374VYN3 310NIdS
SWOVHL NIA0 SAVIH
e z
> @ YOIOW HSnEg . i
3 V HO10W WSNug s
) W31 Ov0T OVIH n o
9L
3 378VN3 GVO7 aV3H wl-  30v0A
4W02 W3l
o ~g—ASL-
sasne
0 T—ASE > wamod
AWOH HSNH¥A
g ——1—As e
>
.
el ]} ST8VSIO 0ANTS
¥ WpIIIII0 INIEENS
>y TINIIAIE -
DIy AvEe
JVNBIS_JAIN0 DANIS
"0 HoLms a13dvsvovd usial Hle M
5 »
> ;4 p A L - m {
- VY . rad N CTETSS I W d T
iy 213 ; 4 _vogIzas oz 0z 1 L
; V1 I5VHd PEEELSEGERI LI » % o Lo
ZONW | _JIMVEQ HO0TND_
? SINGJ INJUUND 10W 310NId5 ¢ S[* N0 3AW0 310N 9 ) H
91 [T9INOD INTYBND 10KW JTONIdS | w- 00-€L911 _o 2 zL y MIYIS OL E««mm
= 9 3SN35 03345 12 83-0s & W W § L ON 1
> v ISN35 03345 7 3A180 13536 TVILIN 6 6 . EEFIRITTEL
ot FTAVNI ¥J0INN HIMVEG |Z -310NIdS 3 [ 3SVHd r ERNEEFSS 358 N0 NOII3SHG—]
f 3 ¥31d WI0TRA U3IMVED T ASVHd LONW b Bk IS I e mil:nﬂgl
! = 0z-gE9L 9t LA W30 31N| BIINNDD
n 83-0S L W b BOW 8 95
D5 on JU IR 51 go-somit O L1
> st 0AN3S M " %liiboe € 5
ol L0-7L77L s s o z
5 - s BONO 8 A A 92TV 4
2% § JATHO §3IINGSNVEL 2s0 TH 09 Z 21907 ]S
>—a V JAB0 §3onasRvEl 1L H TvNoIS gowaa " w” 1 ssamaav 4
. LI 1C I b g
7d
oy . : X ”
> - 8 ICERH
>3t 48 7 12
1 M A 0 13A3T TO0HINOD
R 1=V T3NNYHD 2 13A37 1081NOD




I‘Alu.l,_nll - 8 § r U
READ GATE " o
UPPER :
| READ DATA . CLOCK | L JNDEX - yel
—ae] - TRANSDUCER "~ -IGND ¢ bk
—L L
DRAWER '
P1A INTERLOCK .
74 p— our AM OTHER INDICATORS bl ,
il 9 S0L  pik DRAWER '
— RAWER UNLOCKPICH L 1 UNLOCK .
I/m 1 €D SENSE A HEAD LOAD SOLENOID pur :
] SOLENCID DISK PACK DISK !
—$ ND TOR HEAT SINK w SAFETY INTERLOCK '
3 T ClmReNT cONTROL o] Hs-cB DISTR. ) soLENOID - SwiTeH ;
& 5| PHASE 32 11631-00 PD.CB
b 2 11499-XX ted
— Blidyp-
(run] “
P2A LIR SWITCH BRUSH  BRUSH '
P2 MANUAL MOTOR  SWITCH .
ITION SWIT
—a— RVESIGRAL ] L POSITIO CH [LoAD] NC o —— o
|A|a| = MP-A O—o—Q
& *+26Y {CKT
% Qlwm. &V [CKT]
l;uuq.LcEnEbﬂmeP MP-8
— 10! SERVODISABLE
10 |
2 ) S SPINDLE MOTOR SPINDLE
3 MOTOR PLA,
P K] ) Y o 9°] TRANSDUCER DRIVE A
& M d TRANSDUCER DRIVE B
uu 14y CHANNEL A-1
3 HEAD LOAD ENABLE | =
o] LOAD PICK GROUND -1
— a2 RUSH_ MOTOR BRUSH MOTOR ____B-
— e 18] BRUSH MOTORD .} HOME SENSORLED
o > UPPER INDEX MARK TRANSDU
SERV
FaSironen | 7 > 4| LOWER INDEX MARK TRANSD
1

b,

HOME SENSOR A~

HOME SENSOR .8~

o

DISK PACK SAFETY SWITC!

s

VYIEILELL 2 ¥ T8 Y
o
1)

A

$
s

=)

vy

-~
[}
]




]
SXDOSE

COMPUTER

8870/] /3 N Kundendienst

11.7.1 Beschreibung der Boardfunktionen

RECEIVER-DRIVER 1 - 1/O 1

Alle Interface-Signale werden mit File Select verknupft. File Select wird
vom Controller empfangen.

RECEIVER-DRIVER 2 - 1/0 2

Empfanger fur Zylinder-AdreBinformation vom Controller-Sender fur Status-
leitungen zum Controller.

SECTOR-COUNTER - 1/0 3

Zhlt den oktuellen Stand des Sector-Counters, entsprechend dem ausge-
wihiten Kopf.

DATA-CLOCK-SEPARATOR - 1/O 5

Empfiingt Lesedaten und Leseclock und trennt beide. Bei Empfang eines
Read-Gate-Signals werden die Lesedaten und der Leseclock zum Coniroller
freigegeben.

SPINDLE-DRIVE » MO 1

Uberprufung der Spindel-Motor-Geschwindigkeit, Turverriegelung.

OSZILLATCR - MO 2.

Erzeugt Spindel~Drive-Motor-Signal, Transducer-Drive=Signal sowie das
Brush-Motor-Signal.

TEMPERATUR-COMPENSATOR - MO 4

Uberwacht die Innentemperatur der Magnetplatte (25° - 40° C),

SEQUENCE LOGIK - MO 5

Uberpruft interlockschalter. Startet Disc-Rotation, Brush-Cycle und Drawer-
Lock. Startet Schreib-/Lesekdpfe zum Track 0. Speed-Control. Kopfe laden,
Startet Spindel-Bremse, Kiopfe entladen, aufheben Tiurverriegelung bei Stop.

SENSCOR - MO 6

Home-Sensor-Logik; Linear-Motor Strom-Uberwachung; Spannungsiberwachung
+5V, + 15V und + 24 V; verstirkt und stellt Index-Transducer-Signal zur
Verfugung.

NIXDORF COMPUTER AG
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e SERVO - MO 7

Erzeugt Servo-Drive~Signal und sendet es zum HS-Board. Uberpruft und
gibt aktuelle Kopf-Position an andere Boards weiter.

e ADDRESS LOGIK 2 - MO 8

Zylinder-Address-Logik; Decoder fur Servo-Control.

e ADDRESS LOGIK 1 - MO ¢

Zylinder-Address-Logik.

Spannungskabel

- 24 V Spindle-Drive

+ 24 V Spindle-Drive

- 24 V Servo

+ 24 V Servo

- 24 V R/W

+24 VRMW

11.8
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11.9 Transformatoranschlufl

e 100 - 115 VAC

60 Hz
[TRANSFORMER 71 o
T

50 Hz
[TRANSFORMER 7] o
T

“XDORF COMPUTER AG
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' Ch | =c4
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11.10 Verdrahtungsplan Controlier —— Disk Unit

50-pol. 50~pol.
Signalname Cannon Winchester Diablo-Bezeichnung
SUIN D 1 L Select Unit 1
SU2N 2 R Select Unit 2
SU3SN 3 \ Select Unit 3
SU4N 4 A Select Unit 4
DSN 5 AA Disk Select
HSN é a Head Select
TAON 7 N Track Address Bit 1
TAIN 8 s Track Address Bit 2
TA2N 9 J Track Address Bit 4
TA3N 10 X Track Address Bit 8
TA4N 11 f Track Address Bit 16
TASN 12 T Track Address Bit 32
TAS6N 13 b Track Address Bit 64
TA7N 14 BB Track Address Bit 128
TABN 15 m Track Address Bit 256
RESTN 16 w Restore
STRON 17 t Strobe
MASSE 18 - 33 Ground
WGN 34 e Write Gate
RGN 35 E Read Gate
EGN 36 K Erase Gate
WDRCN 37 B Write Data und Clock
BTBN 38 U File Ready
RTSN 39 F Ready to Seek, Read, Write
ADAN 40 P Address Acknowledge
LAIN 41 y Logical Address Interlock
SIN 42 u Seek Incomplete
INDN 43 Y Index Mark
SEKN 44 w Sektor Mark
WCN 45 h Write Check
nicht belegt 46
RCN 47 A Read Clock
nicht belegt 48
RDN 49 C Read Data
ENTRN 50 M Entriegelung nur bei 0628.01
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11.10.1 Zahlweise der beiden Stecker am Disk Kabel

e 50-pol. Cannon-Stecker (Blick auf Stecker von Lotseite)

o Kabe lausgang
e

e 50-pol. Winchester-Stecker (Blick auf Buchse von

Lstseite)

O
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1.1 Justage der Magnetplatte mit Adapter
11.11.1  Track 0-Justage

Adapter EIN

DSZ und SB EIN

Adresse 100601

Information 000020 (Restore)

FS EIN

- a) Gebe Programm fur Justage 10 Mio
Byte fur Zylinder O0-Justage ein
und starte Programm.

b) Verdndere Volts/Div-Einstellung
fur Kanal 2 so, dafl das Signal 4
Kastchen hoch ist (uncal.).

c) Justiere die Erkennung Zylinder 0
mit der Schraube A, bis das unten
aufgefihrte Signal erscheint.

ACHTUNG: Signal erscheint jeweils
nach 4 Zylindern wieder.
Eine Kopfjustage ist dann
nicht mehr méglich.

A
MeBpunkt Volts/Div. Time Triggerun:
CH1 | CH2 cnt T oz 1™Mo% [, ISource | Stope [Extrmit] —omereungen
TP 14 {TP 13 2V {2V |Ch2 2ms |Ch1 |neg. Kanal 2 kann
MO7 {MO7 unhalibriert sein.

2.79 1
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11.11.2 Index-Justage
Adapter EIN

DZ und SB EIN
Adresse 100603

Information 030012 (Head 3, Track 10)
020012 (Head 2, Track 10)

oder
START betdtigen
Adresse 100601

Information 000040 (Positionieren)

START betédt:gen

a) Offne das Frontpanel und I5se die Schrauben A des Index-Transducers.

b} Positioniere die Kopfe mit Hilfe des Programms auf Zylinder 10,

¢) Verschiebe den Transducer durch Drehen der Schraube B solange, bis der Burst
18,8 ws von der positiven Flanke des Indeximpulses entfernt ist.

d) Kontrolliere Einstellung mit Kopf 1 nach. Beide Kspfe durfen nicht weiter als

6,25 ps auseinander liegen.

e) Ziehe die Befestigungsschraube A wieder an,

|
|
-—

A =18,8 ps
B< 6,2ps

3

|
*ﬂ g8 -
|

i | AN NN on
| Fee b 0y
|

11
'l

Index-Transducer~Justage

I [l
HEAD i
E - /
i
i
MeRpunkt Volts/Div. Time Triggeru B "
cH1 cH2 ct1 [ oz | ™% [Div. |Source|siope [Extmit] o
TP6 [TP1 ALT |5ps | Ch 1|pos.
MO 6 |R/W
112 2.79




T
NIXDORF
EE—
COMPUTER

Kundendienst 8870/] /3 N

11.11.3 Kopf-Justage

Adapter EIN

DZ und SB EIN

Adresse 100603

Information 030222 (Head 3, Track 146)

oder 020222 (Head 2, Track 146)

START betdtigen
Adresse 100601
Information 000040 (Positionieren)
START betidtigen

a)
b)
c)
d)

e)

Lade CE-Pack, starte MP und lasse das CE-Pack ca. 60 Minuten warmlaufen.
Gebe das Programm fur die Kopfjustage ein,
Installiere das Kopf-Justagewerkzeug It. Anweisung auf der folgenden Seite.

Lose die Befestigungsschraube A des unteren Kopfes und schiebe den Stift B durch
die Offnung der Kopfplatte C bis in die Offnung des unteren Kopfes.

Positioniere mit Hilfe des Programms auf den Zylinder 146.

Justiere mit der Réndelschraube D solange, bis das dargestellte Oszillografenbild
"Richtige Justage" erscheint. Mit Hilfe der Réndelschraube D kann man den Kopf
in beide Richtungen verschieben. Ist das richtige Signal erreicht, ziehe die Be-
festigungsschraube A mit einem Drehmomentschlussel mit dem eingestellten Dreh-
moment von 95 inch/ounces an. Sollte sich hierbei die Justage veréindern, so
muf} sie wiederholt werden.

Ziehe den Stift B mit seinem Exzenter in das Loch der oberen Kopfplatte. Lose
die Befestigungsschraube A des oberen Kopfes und verfahre weiter nach Punkt f).

Demontiere das Kopf-Justagewerkzeug.

Richtige Justage Dijustiert

4.78

113




—
NIXDORF

COMPUTER
8870/1/3 N Kundendienst
MeRpunkt Volts/Div. Time Triggerung E
CcH1 cH2 cn1 | cnz |M°% (on. |Source [Siope |Extmit| Semerkungen E
TP6 |TP1 2mV |20 [Ch2 [1ms | Ch1|pos. =
MO 6 |R/W myY £
e Installation des Kopf-Justagewerkzeuges §

Kopf-Justierwerkzeug
e pabighibihib
! \_/

Befestigungsschrauben

e A tur Kopf-Justierwerkzeug
‘ \ /

Ansicht A

Kopf-Justierwerkzeug

SN—

< Stift B

Befestigungs-
schrauben

Locher fir die
Befestigungsschrauben
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11.11.4 Dashpot-Justage

a) Lade beschriebenes Pack.

b) SchlieBe Oszilloscope an und stelle es nach der untenstehenden Tabelle ein.

¢} Schalte MP auf RUN und beobachte Scope zum Ladezeitpunkt., Vom Beginn der
Zeitablenkung bis zum Signal mussen 70 ms vergehen,

d) Sollte die Zeit nicht stimmen, MP auf LOAD schalten und Justageschraube ver-
stellen, Schalter wieder auf RUN und Ladezeitpunkt wieder beobachten.

Alls Rechte aua dleser Untarls

- e) Justage solange wiederholen, bis die Zeit stimmt,

ACHTUNG: Laden der Kopfe darf nur einmal pro Minute durchgefuhrt werden, da
sonst die Kopfladespule durchbrennen kann.

T Dashpot-

Justageschraube

Dashpot- Justageschraube Kopflede-Dashpot-Signal
MeRpunkt Volts/Div. Time Triggerung
CH1 CH2 Crt | cnz |M°% (O, | Source |Stope |Extmiz]  Demerkungen-
|TP1-15| TP 1 2,0v| 20 {Ch2[10ms | Ch 1 |neg.
P7-12|R/W mV

make liable to pay damages,

115
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1112 Justagen 0630 (HAWK)
11.121  Velocity-OFFSET

a) Lade DILOS-Testprogramm oder gebe entsprechende Programme per
Adapter ein.
b) Positioniere zwischen den Zylindern (alternate Seeks)

200 - 202 (000310g - 000312g)
0- 2 (000000g = 000002g)
400 - 402 (0006208 - 000622g)

¢} Die Amplitude des zu messenden Signals muB mit dem Poti R 74 (Preamp)
so abgeglichen werden, daB die Toleranz + 100 mV vom logischen GND
nicht Uberschritten wird.

d) Der Abgleich ist mit allen drei angegebenen Seeks durchzufthren,

Scope-Anschluf$ und Einstellung:

MeRpunkt Volts/Div. Time Triggeru Bemerkungen
CH1 CH2 cht [ etz | ™% 'biv. | source]Slope |Extmit N
P1-B91 TP3 2 V| 0,1V
1/0-  {Servo CHOP; 0,1| CH1 [NEG [NORM
Stecker|Preamp DC | DC ms

CH1
(ON CYLINDER) §

| spur 200 - 202
Spur 0 - 2
Spur 400 - 402

+ 100 mV

Log. Mitte

-~ 100 mV

2.79 116.1
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11.12.2 . Velocity-Gain
a) Positioniere zwischen den Zylindern

293 - 405 (000445g - 000625g)
b) Gleiche mit R73 die Positionierungszeit auf

35 + ms fur Vorwirts und Ruckwirts Seek ab.

Synchronisiere das Oscilloscope entsprechend!

c) Bevor ON CYLINDER negativ wird, muB3 die letzte komplefte Sinus-
schwingung 5 + 0,5 Vss betragen.

Scope Anschlufl und Einstellung:

MeRpunkt Volts/Div. Time Triggerung

CHI CH2 et | cH2 M™% [biv. [Source [Slope JExtmit] _emerkungen.
P1-B9| TP3 2V | 1V |CHOP| 5ms |CH1 | NEGNORM

1/O- |Servo DC | DC

Stecker|Preamp

P 35 Ime
ON CYLINDER ¢ -
CHI1

l Achtung keine
Uberschwingungen
Abb, 2 Vorwiirts-Seek
35 2Ims
ON CYLINDER
CHI1 Nﬂ [ wlliy
Abb. 3 Ruckwdrts-Seek Achtung keine Uberschwingunger
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11123 FEOT

a) Servo-Board auf Extender-Karte stecken und TP20, TP21 und TP30
mit GND (A31/B31) verbinden,
b) A1P2 entfernen.

c) Nach Beendigung des Burstenzyklus Kopfschlitten bis zum Vorwdirtsstop
fahren und A1P2 wieder anschlielen.

d) Restore-Befehl ausgeben (Reset).
e) Positioniere zwischen den Zylindern {alternate Seeks).

408 - 410 (000630g - 000632g)
f)  Mit "VERT. UNCAL." am Scope Signal CH2 entsprechend Abb. 4
einstellen (5 cm/ss).

g) Kreuzungspunkte der beiden Signale in die Miite des Scopes stellen.
Zentrierung der Level X und Y nach Abb. 4 beachten.

h) Horiz.-Ablenkungsfaktor auf "X 10" stellen. Die beiden Signale sollen
mit Abb. 5 identisch sein.

i) Eventuell EOT-Sensor justieren, bis die Signale innerhalb der Toleranzen
in Abb. 5 sind (A oder B).

Scope AnschluB und Einstellung:

MeRpunkt Volts/Div. Mo | Time Triggerung
cH1 | CcH2 cH1 | chz |M2% [0 TSource |Stope |Extomit] Bemerkungen
TP19 | TP3 1V |05V |CHOP |Bms |[CH1 NEG |NORM |Signal CH 2 mit UNCAL
Servo- | Servo- DC DC so justieren, bis 5 ¢m ss
Board | Preamp UNCAL *
T I
I A | AN
\ ik ‘
| ! ;
Level Y § ' - ]v‘ M
O-Levo! O-Levet +1CM
oLon! et YL e g T IR L
| ; ™ \'r -1'Cm
i J S | _\ \A
Leyel X ! !
\ \ 1al \\ A/ .
O-Lovel \Y O-Level ] JAlet TOTERANZEN
|

Pt CIUTRR R S - N
|——Kunal B Nulidurchgang

Abb, 4 FEOT-Signal Abb. 5 FEOT-Signal (x 10)
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11.12.4 Kopfjustage

a) CE-Pack installieren, Hauptschalter "AUS", A1P2 ziehen, Relay K1
herausziehen, Hauptschalter "EIN", Load-Taste dricken, nach Beendigung
des Burstenzyklus den Kopfschlitten bis zum Vorwdrtsstop fahren und A1P2
umgekehrt aufstecken.

b} Restore-Befeh! ausgeben (RESET)

c¢) Temperaturstabilisierung (30 MINUTEN) abwarten.

d) Seek auf Zylinder 146 (000222g) durchfihren und oberen/unteren Kopf
auswiihlen.

e) Justiere die Képfe wie in der Abbildung 6 gezeigt. Kopfe mit 3,6 + 0,5
inch/lbs anziehen.

Scope Anschlu und Einstellung:

" . - .
MeBpunkt Volts/Div. Mode Tu'me Triggerung Bemerkungen
CH1 CH2 CH1 | CH2 Div. !Source | Slope |Ext.mit
TP 1 TP 2 0,1V |01V 2ms [EXT. Trigger:
1/0- 1/0- AC AC ADD NEG |NORM |P 1-B 10 {Sektor N)
Board | Board INVERT . UNCAL[P1-B10 1/0-Board

Abgleichmarke

/‘ auf Spur 146

- Kreuzungspunkt

Abb. 6 CE-Signal

116.4 2.79
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11.12.5 INDEX-to-Burst

a) CE-Pack installieren, Load-Taste driicken, Temperaturstabilisierung
abwarten (30 MINUTEN).

b) Seek auf Zylinder 10 (000012g) durchfthren und oberen Kopf auswithlen.

den Fall der Patal

ster-Eintragung

c) Mit dem Poti R29 (Sektor-Board) den in der Abb. 7 angegebenen Wert
einstellen.

d) Unteren Kopf auswthlen und einen Toleranz-Mittel-Wert zwischen den
oberen/unteren Kopfen einstellen (R29).

Scope Anschluf8 und Einstellung

Mefpunkt Volts/Div. M Time Triggerung
od!

CH1 cH2 ca1 | cH2 1"°% [biv. |Source|Stope |Extmit]  Demerkungen-
P1B10| TP 1 2V 02V | ADD |(5us CH1 NEG |NORM |Scope muR calibriert
1/0- 1/0- DC AC und nicht mehr INVERT
Stecker | Board sein.

bm - oo 18Bus — ]
—w Sus t~7

Kanal 2 _|

il e H\ |
e [ 1 T F T

Impuls

i
i
—t-
H
1
4
'
ol

Abb, 7 index-/Burst-Signal
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11.12.6  Uberpriifung des STATIC ELIMINATORS
a) Hauptschalter "AUS", Laufwerk aus Laufwerkschrank herausziehen,
Bodenabdeckung entfernen.

b) Ohm-Meter zwischen blanken Retainer Screw und Masse anschlieflen
(siche Abb. 8)

¢) Spindel von Hand drehen: der Widerstand darf auf keinen Fall 5 Ohm
Uberschreiten!

d) Gegebenenfalls Static Eliminator und Retainer Screw reinigen.

e) Wenn der Widerstand trotzdem gréBer als 5 Ohm ist Static Eliminator
und/oder Retainer Screw austauschen (siehe Abb. 8 und 9).

Retainer Screw

Static Eliminator
“(Masse)

%‘\ RETAINER SCREW

Abb. 8 Spindelansicht Abb. 9 Spindel

von unten

116.6 2.79
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12 ALM (Asynchron-Leitungs-Modul)
12.1 Codierschalter fir ALM — PSP/EA

OFF

Fur E/A-Adresse 14X(8), Schalter 6, 5 und 1 in ON-=Stellung.

Schalter 1 GADN
Schalter 2 leer
Schalter 3 A3N
Schalter 4 AAN
Schalter 5 A5N
Schalter 6 A6N
Schalter 7 A7N
Schalter 8 leer

. U
[is[a]s] 2| nfw[o] 8] 7] 6] s] 4] 3] 2] 1] o]

Schalter [8]7] 6] 5] 4] 3] 2|
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12.2 Einsatzgebiet

Diese E/A-Karte dient dazu, parallel anfallende Ausgabedaten einer DVA zur
Datenubertragung in serielle Daten umzuwandeln und umgekehrt, seriell anfallende
Daten in parallele Eingangsdaten umzuwandeln.

Die E/A-Karte ist in Systemen mit PSP-Schnittstelle einsetzbar und erméglicht
den Anschlu8 von Arbeitsplétzen Uber V 24 oder 2000 m Inhouse-Leitung.

12.21  Technische Daten

e Stromverbrauch

| mit 4 x V24 | mit 4 x Inhouse

+ 5V 1,5 A 1,5 A
+ 24V 100 mA 220 mA
=12V 130 mA 230 mA

e  Spannungstoleranzen
+ 5V +20%
+24V +20 %
=12V +20 %

IXDORF COMPUTER AG

i
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12.3 E/A-Belegung
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Interrupt-Nummer Sende
A O |actz [AGN6 AGNs |AcN4 "7
! fnt.0
EG X.0 Interrupt=-Nummer
| |
I [
EG X.1% Empfangsdaten
EG X.2 | INT PFS Lo
Empf.- [Schiebe-| Sende- Emof . -
EG X.3 #|puffer |kette | puffer F"‘}fl : M3 M2 M1
voll leer lee enter
EG X.4 Int. Kanal
CS1 | CSO
AG X.0 greig. (l) Int. Freigabe
perre
AG X.1 Sendedaten
Empf.-
INT Kanal Merker
Puff
AG X.2%| INTSP TEST vg”er Reset Reset LOB
Reset
Kanal
AG X.3% S2 . S1 cs1 cso

¥ EG X.1, EG X.3, AG X.1, AG X.2 (Bit 4 + 5) sind durch Vorbefeh! beeinflul3t.
Vorbefehl AG X.3

CS1| CS0| Kanal
0 0 1

0 2

1 0 3

1 1 4

Bei Zeichenausgabe mit Adapter mul im Vorbefehl
S2 ausgegeben werden (bei IHSS-Schnittstelle).

4.78
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12.31 Beschreibung der E/A-Belegung

Eingabezeile EG 0
Bit 2 bis 5 = Interruptadresse

Die Interruptadresse ist abhdngig von der auf dem Codierschalter eingestellten
Gertteadresse.

Bit1=0 Empfangsinterrupt
Bit 1 =1 = Sendeinterrupt

1l

Eingabezeile EG X.U

Interruptnummer von der ALM abfragen.

Eingabezeile EG X.1

Uber EG X.1 ksnnen die Empfangsdaten abgefragt werden. Der Kanal muf3
vorher durch einen Vorbefehl (AG X.3) eingestellt werden.

Eingabezeile EG X.2

Uber EG X.2 kénnen folgende Statusmeldungen abgefragt werden:

Bit 0 = Merker lsschen
Bit 1 = Parity-Fehler Schnittstelle
Bit 7 = Interrupt (wenn ein Interruptwunsch, dann ist dieses Bit = 1)

Eingabezeile EG X.3
In EG X.3 steht:
Bit 0 bis 2: Meldeleitung M1, M2 und M3.

Bit 4 Empfangsfehler fur den Kanal, der durch den Vorbefehl AG X.3
selektiert ist. Empfangsfehler ist die Summe von Parity-Fehler,
Overrun-Fehler und Framing-Fehler.

Bit 5: Sendepuffer leer "0" = besetzt, "1" = leer)
Bit é: Sendeschiebekette leer ("0" = besetzt, "1" = leer)
Bit 7: Empfangspuffer voll ("0" = leer, "1" = voll)

Eingabezeile EG X.4

In EG X.4 steht, welcher Interruptkanal einen Interrupt angemeldet hat, ent-
sprechend der Prioritat.

Reihenfolge der Prioritdt: Empfangskanal 1, 2, 3, 4
Sendekanal 1,2,3,4

Die Belegung entspricht dem AG X.3.
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Ausgabezeile AG X.0
Mit AG X.0 kann ein Interruptkanal freigegeben oder gesperrt werden.

gung). Yerwsrtung,
18 Ufi3ere vOr-
[

¢ und threm Inhatt
jgung ok

Q, LitlirhQ, Patent-

E=E
e Bit 0, 1 = Kanal
e Bit2 =0 = Empfang
L =1 = Senden
£33 Bit3 =0 = sperren
f::%% =1 freigeben
=D e
Bit 2 | Bit 1 | Bit O| Int. Kanal
0 0 0 Empf.~-Kanal 1
\/ 0 0 1 Empf . -Kanal 2
0 1 0 Empf. -Kanal 3
0 1 1 Empf. -Kanal 4
1 0 0 Sende-Kanal 1
1 0 1 Sende~Kanal 2
1 1 0 Sende-Kanal 3
-1 1 1 Sende-Kanal 4

Nach dem Einschalten sind alle Interrupt-Kandle gesperrt.

o Ausgabezeile AG X.1

Mit AG X.1 werden die Sendedaten ausgegeben. Der Konql mufl durch einen
Vorbefehl (AG X.3) eingestellt werden.

e Ausgabezeile AG X.2
Bit 0:  Loschbefehi
Bit 1.  Merker Reset
Bit 4:  Kanal Reset Der Kanal muB durch einen Vorbefehl
Bit 5:  Empfangspuffer voll, Resef} (AG X.3) eingestellt werden.
Bit 6: Int. Test

Dieses Bit ist nur fur Prifmaschine. Durch Ausgabe dieses Bits auf "1"
kann anschlieflend tber EG 0 die Interruptnummer abgefragt werden,

Bit 7: Interrupt-Sperre

Bei der Ausgabe dieses Bits auf "1" sind alle Interrupt-Kanile gesperrt.

g
&
Ei
E
s
<
=
E
2
2
=
S
£
e
E
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o Ausgabezeile AG X.3

Bit 0, Bit 1 = Kanalauswahi
CS 1| CS 0| Kanal
0 0 1
0 1 2
1 0 3
1 1 4
Bit 2 = S1 (Ubertragungsleitung anschalten)

Bit 3 = S2 (Sendeteil einschalten)

12.4 Ferneinschaltung

Uber die ALM ist es méglich, das System ferneinzuschalten. Dieses ist grundsatzlich

nur Gber Kanal 1 maglich.
seite des Netzteiles in der

V 24 - Schnittstelle:

Inhouse=Schnittstelle:

12.5 Betriebsarten

e Gleichlaufverfahren

Dazu ist es erforderlich, daB der Schalter auf der Stirn=-
Schalterstellung "Normal" (Mittelstellung) steht.

Ferneinschaltung wird durch M3 (ankommender Ruf)
realisiert.

Ferneinschaltung wird durch eine Frequenz von 2400 Hz
aktiviert,

Diese Frequenz wird erreicht bei:

4800 Bd, Bitmuster 1010 (min. 10 Zeich. empf.)
9600 Bd, Bitmuster 11001100 (min. 20 Zeich. empf.)
19200 Bd, Bitmuster 11110000 (min. 40 Zeich. empf.)

Bei anderen Geschwindigkeiten ist Uber die inhouse-
Schnittstelle keine Ferneinschaltung maglich.

Die seriellen Sendedaten sind automatisch mit einem Startbit und wahlweise

mit 1 oder 2 Stopbits

versehen {Asynchron-Betrieb).

Daos Startbit hat den Signalzustand "0" und wird zeitlich zuerst gesendet.

Das Stopbit "1" wird

zeitlich als letztes gesendet und empfangen.

Die Empfangsdaten kénnen mit 45 9% isochroner Verzerrung noch fehlerfrei

ausgewertet werden.
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12.5.1  Einstellung der Betriebsarten

PI SBS WLS2  WLST  PS
o--n o -1 o--- o--- o
ot ood . o ot
Kanal 1 B9 B10 B11 B12 B13
Kanal I B9 B10 B11 B12 B13
Kanal I B9 B10 B11 B12 B13
Kanal IV B9 B10 B11 B12 B13

e Pl (Parity Inhibit)

Bricke ein = mit Parity=-Generierung und Prifung
Bricke aus = keine Parity-Generierung und Prifung

e SBS (Stop Bit Select)

Bricke ein = 1 Stop Bit
Bricke aus = 2 Stop Bit

e WLS1 und WLS2 (Word Length Select)
WLS1 WLS 2

Bricke ein ~ Bricke ein
Bricke aus Bricke ein
Brucke ein  Briicke aus
Bricke aus Bricke aus

5 Bit Zeichenlange
6 Bit Zeichenldnge
7 Bit Zeichenkinge
8 Bit Zeichenlange

I un

e PS (Parity Select)

Bricke ein = Parity-Generierung und Prifung auf ODD
Bricke aus = Parity-Generierung und Prifung auf EVEN

12.6 Einstelfen der Geschwindigkeit

Kanal | Kanal If {Kanal I Kanal 1V Umschaltung

Geschw. (B/s)] S E S E S £ S E schnell/langs |

1200 IBS (IB1 IIB5 | 1IBT {UIBS}IHBT {IVB5!IIVBT |BU EIN

2400 iB6 1IB2 1IB&|11B2 [HIIB6|1LIB2 [IVB&|1VB2 {BU EIN

4800 IB7 [1B3 1187 {1B3 |HIB7[111B3 [IVB7}IVB3 |BU EIN

9600 IB8 |I1B4 11B8 [1IB4 |I11B81IIB4 11VB8|iIVB4 |BU EIN

19200 1B8 |IB4 [IB8 {11B4 [I[IBBI1IB4 |IVB8|IVB4 |BU AUS
4.78 123
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Lageplan der Briicken

12.7

Bestuckungsseite
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12.8 Blockschaltbild
Kanat 1 Kanal 2 Kanal 3: Kanal 4
':ﬁ’,,"q’f{‘gj v24 1HSS V24 IHSS V24 IHSS Va4 IHSS
Baud-
Generator UART 1 UART 2 UART 3 UART 4
i
Einstelifeld %
Interrupt PSP -Schnittstelle
129 Kanalbestiickung

Die E/A-Karte kann wahlweise mit V 24 oder Inhouse betrieben werden. Hierfur
muBB auf der E/A~Karte der entsprechende Kanal mit V 24 SS - Steckkarte oder
Inhouse DCE | - Steckkarte bestiickt werden.

Lageplan der Steckplatinen (Bestuckungsseite)

[:‘

Steckplatine
fir Kanal [

Steckplatine
fur Kanal 11

Steckplatine
fir Kanat 111

Steckplatine
flir Kanal 1V

Codierschalter

4.78
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12.10 V 24-Schnittstelie
r— '_L[-—;“ — 1402V ]
3 s2 T 30 |
S2N .[J=’ }E . e 52
SIN .I-L" ™~ El +S1
. 15 \ 22_L
D1 D1
O 3
| % I~ 29 |
TIN +-—_‘_‘———\/ Y TT‘I )
MIN 2 M1 Bes 26 ol M1
T \‘ Beb 1
X PR - - ]
M2N a4 T :
T Be? 25 L w2
M3N [ 1 - _Bc8 T
I__ 3 / s . JBci0 | I
MSN T "~ Ms .. .Ben 2 +M5
| se Bg:;‘]zg x S
X | SRR R
oan 5 34 12y 2‘-'—02
T
' I
T2N Lap12
.{.—___<} T
TLN h—(ﬁ ”+u
Fur DirektanschiuB folgende Brucken einlegen:
BC2, Bc3, Be7, Bc? und Becll.
4,78
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12.10.1 Verdrahtung der SteuergréBen

Steuergrofien Brucken
S2 > M2 Be 6
M1 auf + Potential Be 3
M2 auf + Potential Bc 5
M5 auf + Potential Bc 10
$2 auf + Potential Bc 1
M3 auf - Potential Bc 8
M1 auf DUE Bc 4
M2 auf DUE Be 7
M5 auf DUE Be 11
M3 auf DUE Be ¢
$2 auf DUE Be 2
S4 auf + Potential Bc 12
S4 auf - Potential Bc 13

1211 Inhouse-Schnittstelte

D2N dmi S - Ao
L3 i o |
MSN aped —— e e——

FTZ A53-8 Nr. 139/041 K 81
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1212 Verdrahtungsplan ALM — ALM-Verteiler
1/O-Stecker ALM-Verteiler
Stecker | Stecker | 25-pol. | Inhouse
Signal=-Name Al A2 Cannon | 180° Tuchef | Kanal
Sendeleitung a? 15 1
Sendeleitung b2 15 2
Leitungsanschl. S1 16 20
Sendet. einsch. S2 16
Betriebsbereit M1 17
Sendebereit M2 17
Ank. Ruf M3 18 22 2
Empf. Pegel M5 18
Sendedaten D1 19 2
Empf. Daten D2 19 3
Empf. Leitg. al 20 4
Empf. Leitg. bl 20 5 /
Sendeleitung a2 22 1
Sendeleitung b2 22 2
Leitungsanschl. S1 23 20
Sendet. einsch. S2 23
Betriebsbereit M1 24
Sendebereit M2 24
Ank. Ruf M3 25 22 > 1
Empf. Pegel M5 25 ]
Sendedaten D1 26
Empf. Daten D2 26
Empf. Leitg. al 27 4
Empf. Leitg. bl 27 5 /
Betriebserde 29 29 7 3 1,2,3,4
128 4.78
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N 1/O=Stecker AL M-Verteiler
Stecker | Stecker | 25-pol. | Inhouse

Signal=Name Al A2 Cannon | 180° Tuchel | Kanal
Sendeleitung a2 1 1
Sendeleitung b2 1 2
Leitungsanschl, S1 2 20
Sendet. einsch. $2 2
Betriebsbereit M1 3
Sendebereit M2 3 4
Ank. Ruf M3 4 22
Empf. Pegel M5 4 8
Sendedaten D1 5 2
Empf. Daten D2 5 3
Empf. Leitg. al 6 4
Empf. Leitg. bl 6
Sendeleitung a2 8 1
Sendeleitung b2 8 2
Leitungsanschl. S'1 9 20
Sendet. einsch. 52 9
Betriebsbereit M1 10
Sendebereif M2 10
Ank. Rof M3 11 22 3
Empf. Pegel M5 1t 8
Sendedaten D1 12 2
Empf. Daten D2 12 3
Empf. Leitg. al 13
Empf. Leitg. b1 13 5

von Verdrahtungsseite

4.78
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12.13 AnschluBmoglichkeiten

An den |/O-Stecker kann ein Verteilerkasten (7122.01) angeschlossen werden, von
dem aus 4 Inhouse~ oder 4 V 24-Leitungen angeschlossen werden kénnen.

o /0-Stecker ALM-Verteiler 7122.01

CECECHONE ~

Can) ()
G GO

E/A-Karte

Fir Modem-Anschlusse kann das Kabel 0412 verwendet werden.
Fur Inhouse-Anschlusse kann das Kabel 7129.00 oder 7128 .xx verwendet werden.

12.13.1 ALM-Verteiler

Inhouse V24 Kabel Modem | ADo8M DAP
o1 04121 o
o— 1 0427 —e
. 7129.00 o ¢7129.001—o
. 7128.04 —

4.78
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2 1213.2  AbschluBwiderstinde-Inhouse im ALM-Verteiler

VALVO 5-pol.

B awouse) o g 208 (
FLEE 1
25853 S-ltg. b2 | 1 )}——
EEEEA S-ltgaz | 2yt
=5is% ' \
S8LEE Kanal 1 | 3 ) . Iﬂ —3
E-ltg.al | &) :
\ E-ltg. b1 ! 5>y
| SRSV R
r---t- S2 J» —
H —
S-ltg.b2 | 1)
t
S.-ttg. a2 : 2) T
Kanal 2 ) B [—Ezj’-——:—
E-Ltg. al 4} :
E-Ltg.bl |,  s5) :
O |
53 J»
Lol e ) '—‘ }'—
! 1
S-Ltg. b2 1 1) '
S-Lig.a2 |  2) i e
r E3
Kanal 3 )= B >, 3 {
Ei-Ltg. a1 4y A .
1
E-Ltg b1 |  5) ' A,f,,ﬁ‘
| I -
R <4 2200
N —
S-tigb2 ' 1) :
S.-ttg.a2 3 S S U — P (S B
[} I
Kanal 4 MR 5 S IJJP, — J
[} ]
E-ltg.a1 ! 4) ! Y.
E-lig.bl ,  5) :
| I _j; —l ‘

Bei 4-Draht Schalter S1 und E 1 einlegen, bei 2-Draht Schalter S1 oder E 1
einlegen (je nach benutzter Leitung).

Die Gegenstelle mul bei festinstallierter Leitung ebenfalls mit AbschluBwidersten-
den versehen sein. :
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12.14

Zeichenausgabe mit Adapter

a) Kanal selektieren, S2 ausgeben
b) Zeichen Ubergeben

Zu a)

Je nach Kanal Bit 0 oder 1 oder beide einstellen
Bit 3 fur S2 setzen (Information)

1/O-5chalter EIN und GAD und Zeile einsteilen
Schalter FS EIN und AUS

Zu b)

Zeichen einstellen (Information)
|/O-Schalter EIN und GAD und Zeile einstellen
Schalter DS, SB und FS EIN

Zeichen wird am DAP dargestelit.

Bei V24-Schnittstelle kann auf die Ausgabe S2 verzichtet werden.

132
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13 DAP (Display-Arbeits-Platz)

131 Vorderansicht

Bildschirmneigung

13.1.1 Riickansicht

Tei
Helligkeit

Gesam

2ile |, &
2 2| £ 3
q @ 0 =
=] e 3 z 5
2E11Y | @ 9
o2 g o 5
£ % N )
& = L.-._“\ a
V24
| o] HW 7 W

0.0 \ [eJelele ] 0300 E]

0%0%, /

J

Kaltgerdte- Steckdose

4.78
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13.1.2  Zusatzplatinen auf dem Rechner bzw. CRT-Controller
CRT-CONTROLLER
SAS/PROM
Va4 Bildwiederhol- Zeich
ich eichen-
RECHNER IHSS spetener Generator
[ Stecker A | | Stecker B | [ Stecker A | | Stecker B |
13.1.3  Netzteil
e Belegung 6-pol. Kissling-Klemmleiste
[P [2]3[4]5]¢]
e
4
— 3 R
2 Leitungen zum Trafo
1
0
Netzspannung | Mp | Phase |  Brucke
100 V 1 5 1-4,3-56
110 vV 1 2 1-4,3-56
115V 1 6 1-4,3-6
220 V i 5 3-4
240 V 1 6 3-4
e Steckerbelegung 8-pol. Souriau-Stecker
2 4 60 8
+24V «24V NEN ov
1 3 50 7
134 4.78
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13.2

Steckerbelegung 25-pol.

1
2,0V
3

4

5
b6p+ 5V
7

8

9
10p+12V
11

12
13

14 ~12V

Toleranzen

+ 5Volt +0,15V
+ 12 Volt +0,36 V
- 12 Volt ¥0,36 V
+ 24 Volt ¥ 0,72 V

Aligemeines

SEL-Leiste

17 } + 24 V (geregelt)

Zeilensynchron (15625 Hz)

Der DAP wird an die ALM iUber V24- oder Inhouse-Schnitistelle angeschlossen.

Die Inhouse~Schnittstelle laBt eine Entfernung von 2000 m bei max. 9600 b/s
Uber die V24-Schnittstelle kann der DAP direkt oder tber Modem ange-~
schlossen werden.

zZu.

Fur Peripherie stehen 4 Serielle-Arbeitsplatz-Schnittstellen (SAS) zur Verfugung.

Der DAP besitzt eine eigene Ablaufsteverung, die durch PROM*s realisiert

ist.

Der Bildschirm teilt sich in 25 Zeilen & 80 Zeichen auf, das entspricht 2000
Zeichen.

4.78
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13.3 Moduliibersicht
Inhouse -Schnittstelle
{ ® 8 LED-Anzeigen
h
L Mini-EA-Bus : Bildschirm
NT 3 4 Mini-K okt -Rech - 4 CRT- ——-—{ Display-
o D[:APKR) echner Controlter Elektny
’J‘ /J\ fL "L SAS = Serielle- Arbeiisplutz-Schnit.tstelle
2
Flach- ]
tastatur
134 Aufbau des Mini-Kompakt-Rechners (MKR)

Der Mini-Kompakt-Rechner (MKR) besteht aus 3 Elekironikkarten:

~ Eine Elektronikkarte ist im 1/2 Nixdorf-Standardformat fur die CPU, die
Mini-EA-Bus, SAS-Steuerung, die Datenubertragungssteuerung und die

Speicher-Schnittsielle.

~ Eine Zusatz-Steckkarte fur den Programm- und Datenspeicher.

- Eine Zusatz-Steckkarte fur die physikalische Anpassung der V 24-Schnitt-
stelle oder der Inhouse=Schnitistelle an die Datenibertragungssteuerung.

112 Nixdorf- Standard- Format

Mini-Kompakt-Rechner-Karte
SAS/PROM
\
V24
IHSS
T A& 1 [ e ]
V24-bzw. IHSS ki ]

&L x SAS

Mini-EA-Bus

21-pol. Berg-Stecker

\\ N\ 33-pol. SEL-Stecker

136
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Blockschaltbild MKR
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13.5 SAS (Serielle-Arbeitsplatz-Schnittstelle)
Der DAP weist 4 Serielle-Arbeitsplatz-Schnittstellen auf. An diese kann Peri-
pherie, die ebenfalls eine SAS hat, angeschlossen werden.

Die Zeichen und Adressen werden grundsdtzlich 11 Bit seriell Ubertragen. Die
Ubertragung erfolgt asynchron in einem festen Zeitraster von 300 ns pro Bit.

Zur Adressierung und Datenibermittlung sind folgende 3 Zyklen notwendig:
ADDRESS, BEFEHL und DATEN,

Die SAS ist nur fur Halbduplex ausgelegt. Die Entfernung zwischen zwei SAS

XDORF COMPUTER AG

Pnterlagen sind ausschliaBlich fur
~8-Zwecke bestimmzt. Jede andere
Verwertung ist ausdriicklich untersagt,

{

darf max. 30 m betragen.

13.6 DU - E/A

Mit der DU-E/A ksnnen Daten seriell iibertragen werden.
Folgende Ubertragungsarten sind méglich:

Asynchron, Synchron und HDLC.
Als Hardwareanschlisse stehen zur Verfugung:

Modem (V24), Direkt (V24) und Inhouse bis zu 2000 m.

o  Struktur

Hauptbestandteil der DU-E/A ist ein USART (Universal Synchronous Asyn-
chonous Receiver Transmitter).

13.6.1  Blockschaltbild

V24 - oder
8080 USART {HSS- ft—————
Bus Schnittstelle
Baud-
Generator

e Leistungsdaten

Gleichlaufverfahren: ~ Synchron, Asynchron
Ubertragungsarten: Hatb-/Vollduplex
Zeichenformat: 5 - 8 Bit

138 4.78
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13.7 Zeichengenerator
Paritygenerierung und -prifung auf ODD oder EVEN,
Geschwindigkeiten:  Folgende Geschwindigkeiten sind mdglich:
1200 Baud
2400 Baud
4800 Baud
9600 Baud
19200 Baud
Taktung: Asynchron = Intern-Takt
Synchron = Intern- und Extern-Takt
13.8 Verdrahtung der Geschwindigkeit, Takt, V 24 oder [HSS
Geschwin- Schnitt-
digkeit Brucke | Taktung Brucke|stelle  |Brucke |Prozedur Brucke
1200 Bd |B 12 }Asynchron : V24 B 13 |[HDLC B 1
2400 Bd (B 11 [Infern Send.|B 2 [HSS B 14 |[(nicht)
4800 Bd (B 10 Empf.|B 5
9600 Bd |B 9
19200 |B 8 |Synchron sYNCHRON | B 1°
Extern Send.|B 4 (nicht)
Empf.| B 7

Synchron
Intern Send.

B
[HSS Empf. B

oW

e Zthlweise der Brucken auf dem MKR

L ] L

20 20

tir Geschwindigkeit,
Takt und Schnittstelle

]
‘\ 1

von Bestiickungs-
seite gesehen
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13.9 Teststecker fiir DAP

Mit den unten dargestellten Teststeckern kann der Display~Arbeits-Platz unab-
hingig von der ZKE getestet werden.

Dabei ist das Signalkabe! zu entfernen und der Teststecker anzubringen.

Teststecker V24 (bei Briicken fur DirektanschluB)
13 1
e o o o o & o e o—o o
. e & o Ve o ) .
25 ! ! ! 14

Teststecker |HSS

180°
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13.10

Justagen

Focus

Prufe Ablenkspule auf Rshrenhals.

Mit dem Poti R39 kann die Schirfe eingestellt werden.

Linearitdt horizontal

Kern des Linearitdtsreglers L 23 so lange verstellen, bis die Abstinde des
vertikalen Rasters tUber die gesamte Zeile gleich sind.

Bildhshe

Mit dem Poti R11 wird die Bildhche eingestellt.

Linearitdt vertikal

Mit dem Poti R13 so lange variieren, bis die Abstdnde des horizontalen
Rasters Uber die gesamte Bildhshe gleich sind.

Lage der Abgleichpunkte auf der Monitor-Steuerung

[33-pol. SEL-Stecker

l

L23
Hor.-Lin.

R13
Vert.-Lin.

R11
Bildhshe

R39
Schirfe

(a1

NN

Monitorsteuerung

Bestuickungsseite
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13.11 LED-Anzeigen
Die vier LED"s, die vom Steuerprogramm geschaltet werden ksnnen, haben
wiahrend der Initialisierungsphase eine andere Aussage, als wihrend des Betriebs.

Nach dem Einschalten werden alle 4 LED’s angeschaltet. Nach jedem positiv
durchlaufenen Test, wird das jeweilige LED abgeschaltet.

L4 L3 L2 LI

o 2 ® ® In der ersten Initialisierungsphase wird ein PROM-Test
durchlaufen. Nach erfolgreichem Abschiul wird die
Lampe L4 geldscht.

) o ” 8 In der zweiten Initialisierungsphase wird ein RAM-Test
durchlaufen. Nach erfolgreichem Abschlul wird die Lampe
L 3 gelsscht.

o o o » in der dritten Initialisierungsphase wird die Tastatur

normiert. Wird kein Fehler an der SAS oder Tastatur
festgestellt, erlischt die Lampe L 2.

o o o o Als letzte Initialisierungsphase wird die DU-E/A normiert
und auf M1 abgefragt. Wird M1 erkannt, so wird die
Lampe L 1 geloscht.

Sind alle 4 Phasen fehlerfrei durchlaufen worden, schaltet das Steuerprogramm
alle 4 LED’s ab. Von diesem Zeitpunkt an erhalten die LED s ihre fur den
Betrieb giltige Bedeutung.

L4 L3 L2 LI
o o o o

‘—~ Rechner-LED: Blinkt im Sekunden Rythmus. Durch das
Blinken wird angezeigt, daB3 der Rechner,
Arbeitsspeicher, Teile des Steverprogramms
und der Uhr-Interrupt in Ordnung sind.

DUE-LED: Wird vom Steuerprogramm DAP 8870/1 N
gestevert. LED ist immer geldscht.

Wechselt die Anzeige nicht, blinkt jedoch
die LED, so wird die Eingabe vom Steuer-
programm nicht erkannt.

= Display-LED: Wechselt nach jeder Zeichenausgabe auf
das Display ihren Zustand.

“‘XDOHF COMPUTER AG

L o Tostatur-LED: Wechselt nach jeder Eingabe seinen Zustand.
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M1 D S$2 NA
o o o o
|—’ U:  Spannung

$2: Sendeteil einschalten

D2: Empfangsdaten

M1: Betriebsbereitschaft
13.12 Fehlerschliissel fiir den DAP
Fehler-
schlusse! | Fehlerbeschreibung Beseitigung/Ursache

01 Codefehler: Anwender-Programm @ndern,
Nach einem Lead~in-Code ist ein | unzuldssige Code~Kombination
unzuldssiger Funktionscode
empfangen worden.

1 Zeitfehler: SAS-Fehler
Ist ein Ger&t mit der im Adref3- Tastatur-Fehler
zyklus angegebenen Geridteadresse | Kabei~Fehler
nicht vorhanden, oder trat im Adressierung Uberprifen
AdreBzyklus ein Parity-Fehler auf, | Gerdteadresse
antwortet kein Gerdt, so wird nach
10 ps Zeitfehler gemeldet. Das
Programm versucht wiederholt zu
adressieren.

12 SAS-Parity-Fehler: SAS-Paritygenerator (DAP, Tastatur)
Parity-Fehler, der bei der Daten- | SAS-Kabel
eingabe von der SAS im DAP Tastatur-Fehler
erkannt wird. SAS-Schnittstelle

21 Netzausfall-Tastatur: Fehler durfte bei 8870/1 N
Spannungsabfall in der Tastatur. nicht auftreten.

Da beim DAP die Tastatur die
Spannung von der ZE (DAP)
erhdlt, wirde sich bei NA auch
die ZE abschalten. Bei Wieder-
anlauf wird die Tastatur normiert.

22 Tastatur, Parity-Fehler: Paritygenerator in der SAS defekt,
Parity-Fehler der bei der Daten- Paritygenerator in der Tastatur
ausgabe von der Tastatur erkannt defekt. Wechseln der SAS oder
wurde. Tastatur .

23 NA, Parity Fehler Tastatur

4.78
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Fehler-

schlissel

Fehlerbeschreibung

Beseitigung/Ursache

41

42

43

45

46

47

48

Parity-Fehler-DU:
Das von der ZE empfangene
Zeichen ist parityfalsch.

Overrun-Fehler:

Uberschneidung zweier Empfangs-
zeichen in der Empfangslogik der
DU, d.h. vom Steuerprogramm
ist das empfangene Zeichen nicht
rechtzeitig aus dem Puffer abge-
holt worden.

Parity- und Overrun-Fehler:
Siehe Fehler 41 und 42.

Framing-Fehler:

Dieser Fehler tritt auf, wenn bei
asynchroner Betriebsart nach dem
letzten Zeichen kein Stopbit
erkannt wurde.

Parity-, DU- und Framing-Fehler:
Siehe Fehler 41 und 44.

Overrun= und Framing=Fehler:
Siehe Fehler 42 und 44.

Parity=, DU-, Overrun- und
Framing-Fehler:
Siehe Fehler 41, 42 und 43

80-Zeichen Empfangspuffer voll:
Empfangspuffer, der vom Steuver-
programm geladen und verwaltet
wird, Der Puffer kann Uberlaufen,
wenn die Verarbeitungszeit, der
dem DAP Ubertragenen Funktionen
uber einen gréferen Zeitraum
langer davert, als die Ubertra-
gungszeit dieser Daten.

Paritygenerator in der ALM oder
DAP defekt, Stecker urberprifen.

Nicht jeder Empfangs-Interrupt
kommt durch.
Rechner tauschen.

Leitungsteil Uberprifen.
Rechner tauschen.
Kein Kabe!l angeschlossen.
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14
14.1

Drucier

Codierschalter fiir ND — EA/PSP — EA

ON

OFF

Fur E/A=Adresse 10X(8) Schalter 6 und 1T in ON=Stellung.

Schalter
Schalter
Schalter
Schalter
Schalter
Schalter
Schalter
Schalter

BN A WN —

GADN
leer
A3N
A4N
A5N
A6N
A7N

leer

D[l nfwlo] 87 6] 5| 4] 3] 2] 1] o]

Schalter [8]7] 6] 5] 4] 3] 2|

4.78
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14.2 E/A-Belegung
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
EG 0.0 INT=Nr.
|
1
EG X.0 INT-Nr.
Papier- |Positio~ [Druck- |Druck=- Grund- |Gerdte-
EG X.1 ende nierung |vorgang |zeichen stellung |fehler
bereit
Int.~ INT W Deckel |Wagen- [End- Parity- |Losch-
EG X.2 |Wunsch |ND auf transp. [schalter {Fehler [Merker
Einschub Fehler
EG X.3 Wagenposition
INT INT Parity- {Losch-
EG X.4 Lep. 2 |Lep. 1 [Fehler |[Merker
VRS WT VRS WT
EG X.5 Lep. 2 |lep. 2 ilep. 1 |Lep. 1
AG X.1 Druckzeichen
] [
I [
AG X.2 Codierte Befehle - ND
|
!
AG X.3 Soll-Position
AG X.4 LEP-Befehle
AG X.5 0 0 Zeilenanzahl Lep. 1
| |
I I
AG X.5 0 1 Zeilenanzahl Lép. 2
l I
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14.2.1

e EG 0.0
e EG X.0
e EG X.1

Geriitefehler:

Grundstellung:

Druckzeichen
bereit:

Druckvorgang:

Positionierung:

Papierende:

EG X.2
Loschmerker:

Wagentransport-
Fehler:

Endschalter:

Parity-Fehler:
Deckel auf:

Interrupt-Wunsch:

EG X.3

Wagenposition:

EG X.4

Loschmerker:
Parity-Fehler:
INT Lep. 1:
INT Lep. 2:

Beschreibung der E/A-Belegung

Interrupt-Nummer

Interrupt-Nummer vom Drucker kann abgefragt werden.

Drucker ist nicht betriebsbereit. Wird gemeldet, wenn
eine der Meldungen in der Zeile EG X.2 auftritt.

Wird gemeldet, wenn der Wagen in Grundstellung steht.

Druckzeichen durfen Ubergeben werden.

Wird von Ausgabe des ersten Zeichens bis Ausdruck des
letzten Zeichens gemeldet.

Wird von Ausgabe bis Ende Tabulation gemeldet.
Wird bei Papierende gemeldet.

Zeile fur Fehlermeldungen

Wird nach Loschen der Elektronik gemeldet.

Wird bei Fehler im Aniriebssystem gemeldet.

Wird gemeldet, wenn der Waogen auf einen Endschalter
gelaufen ist.

Wird bei Parity-Fehler gemeldet.

Wird gemeldet, wenn die Schutzhaube uUber dem Schreib-
werk gesffnet ist.

Wird gemeldet, wenn der Drucker Interrupt angemeldet hat.

Uber die 8 Bit Wagenposition a3t sich die Stellung des
Wagens ermittein.

Wird nach Loschen der Elektronik gemeldet.,
Wird bei Parity-Fehler gemeldet.

Wird bei Zeilenschaltung gemeldet.

Wird bei Zeilenschaltung gemeldet.

4.78
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e EG X.5
INT Lep. 1: Wechseltakt
VRS Lep. L Vorschub
INT Lep. 2: Wechse Itakt
VRS Lep. 2: Vorschub
e AG X.1

Druckzeichen:

AG X.2
Codierte Befehle:

Loschbefehl
Merker 1dschen

AG-Zeile fur Druckzeichen

AG-Zeile fur Befehle

Interrupt-Sperre ein

Interrupt=Sperre au
Interrupt |8schen

Ruckwirtsdruck ein
Vorwdrtsdruck ein

AG X.3

Position:

AG X.4
Befehls-Code:

AG X.5

S

OCOOONOO
NOOWOON —

AG-Zeile fur Sollposition bei Tabulation.

1 Loschen

2 Merker loschen (Loschen,Parityfehler)
3 L& Int. Lep. 1

4 L& Int. Lep. 2

Zeilenanzah!

Bit 6 = 0 Leporello 1
Bit 6 = 1 Leporello 2
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14.3 Ansteuerung der Druckerelektronik iiber Interrupt

e Interrupt-Nummer

Die Interrupt-Nummer wird Uber den Codierstecker der Steuerelektronik
eingegeben, Sie ist abhdngig von der Gerdteadresse.

In der Eingabezeile EG X.0, EG 0.0 liegt die Interrupt=Nummer auf Bit 1 - 5.

o Abfrage der Interrupt-Nummer

a) EG X.0 Uber die Zeile EG X.0 kann die Interrupt-Nummer des
Druckers vom Rechner abgefragt werden.

b) EG 0.0 {ber die Zeile EG 0.0 kann der Rechner feststellen,
’ welches Gerdt einen Interrupt angemeldet hat.

o Meldung Interrupt-Wunsch (Einschub)

Mit der Meldung wird angezeigt, daB ein Interrupt vom Einschub angemeldet
wurde. Diese Meldung ist unabhiingig von der Interrupt-Kettenschaltung und
von der Interrupt=-Sperre.

e Interrupt-Sperre

Mit Hilfe der Interrupt-Sperre kann der Interrupt des Druckers gesperrt werden.

Die Interrupt-Sperre kann mit den Befehlen "Interrupt-Sperre ein" und
"Interrupt-Sperre aus" geschaltet werden.

Nach Einschalten der Versorgungsspannung wird der Interrupt gesperrt.

e Meldung Interrupt

Beim Betrieb mit Interrupt wird bei verschiedenen Zustandsdnderungen ein
Interrupt erzeugt.

o  Meldung Interrupt-Wunsch ND

Mit dieser Meldung wird angezeigt, dafl ein Interrupt vom Nadeldrucker
angemeldet wurde. Diese Meldung ist unabhiingig von der Interrupt-Ketten-
schaltung und von der Interrupt=Sperre.

aj Wenn das Signal "Positionierung” von 1 auf 0 wechselt.

b) Wenn das Signal "Druckvorgang" von 1 auf 0 wechselt.

c) Wenn das Signal "Druckzeichen bereit" von 0 auf 1 wechselt.

d) Wenn nach Einschalten der Versorgungsspannung oder im Fehlerfall

der Wagen die Grundstellung erreicht hat.

Der Interrupt-Merker wird mit dem Befehl “Interrupt |8schen”
zuriickgesetzt.
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14.4 Ausfiihrbare Funktionen
e Tabulation
Ein Tabulationsbefehl darf nur ausgegeben werden, wenn die vorherige Tabulation
abgeschlossen ist. Die Ausgabe kann bereits wéhrend des Drucks geschehen.
e Drucken von Zeichen
Druckzeichen ksnnen nur bei "Druckzeichen bereit" ausgegeben werden.
e  Umscholtung der Druckrichtung
Druckrichtungsumschaltung durch die Befehle "Rickwdrts ein" und "Vorwirts ein".
Die Umschaltung darf nur im Stillstand erfolgen.
e Loschen der Elektronik
Lsschbefehl wie LON von der Schnittstelle (Grundstellung).
e Fehlermeldungen

a) Loschmerker: Der Loschmerker wird gesetzt, wenn die Elektronik nach
Einschalten der Versorgungsspannung oder nach Netzaus-
fall durch das Signal LON oder durch den Lischbefeh!

geldscht wurde.

b) Wagentransport- Wird gesetzt, wenn sich der Wagen bei Bestromung des
Fehler: Motors 500 ms lang nicht bewegt.

¢) Endschalter: T Wird gesetzt, wenn der Wagen auf einen Endschalter ge-
laufen ist. Der Wagen lduft anschlieBend in Grundstellung.

d) Parityfehler: Wird gesetzt, wenn bei der Ubertragung der Daten von der
ZE zum Drucker ein Parityfehler auftritt. Parityfehler
wird mit dem Befehl "Meker léschen" zurickgesetzt.

e) Deckel auf: Wird gemeldet, wenn die Schutzhaube uber dem Schreib-
werk gedffnet ist. Bei "Deckel auf" = 1, durfen keine
Daten mehr tbergeben werden. Alle noch nicht ausge-
fuhrten Befehle werden noch beendet. Tabulation wird
mit 25 Z/s ausgefihrt.

Bei Auftreten der Fehler a, b oder ¢ lauft der Wagen automatisch zur Grundstel-
lung. Wird in Grundstellung der Befehler "Merker 8schen" (0.2) Ubergeben,
so wird die Meldung zuriickgesetzt.

Meldung Gerdtefehler: Gerdtefehler wird gemeldet, wenn eine der Fehlermel-
dungen a bis e auftritt.

XDORF COMPUTER AG
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14.5 Verdrahtungsplan ND-EA — Drucker

ND-EA
1/O-Stecker Signal-Name Gerdtestecker
A1/ 1, 2 + 24 V Logik A 4
A1/ 3, 4 0 V Logik A 6, 7,89
A1/10, 11 + 36 V A 34,35
A1/12,13,14 0V (-12v) A 1,23
Al1/16 NM1 A 36
A1/17 NM2 A 18
A1/18 NM3 A 19
A1/19 NM4 A 20
A1/20 NMS5 A 21
A1/21 NMé A 22
Al1/22 NM7 A 10
A1/23 NM8 AT
Atl/24° NM9 A 26
Al/25 MOVOR A 32
A1/26 MOE} A 23
A1/27 EBR A 13
Al1/28 ROT A 31
A1/29 FBS A T4
A1/30 MEB A 17
Al/31 KUS A 37
A1/32 AUSWN A 39
A2/ 1 DEAUF A 33,50
A2/ 2 ESRN A 15
A2/ 3 ESLN A6
A2/ 4 WIV A 24
A2/ 5 WIR A 25
A2/ 6 GSMN A 28
A2/ 7 KDRU 1 A 29
A2/ 8 KDRU 2 A 30
A2/ 9 NAVPN A 46
A2/10 PAPEN A 12
A2/T1 RMAUSWN A 38
A2/12 KKFAN A 40
A2/17 RMZLEPTN A 2
A2/18 RMZLEP2N B 2
A2/25 STLEPIN A 4,6
A2/26 STLEP2N B 4,6

2.79
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14.6 Schnittstellensignale ND-EA —= Drucker
DEAUF Deckel auf
Das Signal zeigt an, ob die Schutzhaube Uber dem Druckkopf
gedffnet ist.
EBR Elektronische Bremse
Setzt auf der Verstirkerelektronik den Motorstrom herab.
ESLN Endschalter links
ESRN Endschalter rechts
FBS Farbbandsenken
Wird ausgegeben, wenn der Wagen ldnger als 400 ms still steht,
und in dieser Zeit die Steuerung nicht mehr angesprochen wird.
GSM Meldung von der Mechanik: Wagen steht in Grundstellung.
Kup Kupplung
Ansteuversignal des Kupplungsverstirkers auf der Verstirkerelekiro-
nik.
NAVPN Netzausfallsignal vom Peripherienetzteil (bewirkt ein Ldschen
LOY).
NM1 - NM9 Nadelmagnet 1 - 9
Ansteuversignale fur die Nadeltreiber auf der Verstirkerelektronik.
Werden auf dem Zeichengenerator gebildet.
PAPE Meldung von der Mechanik: Kein Papier vorhanden.
MEB Mechanische Bremse
Ansteuersignal des Bremsverstirkers auf der Verstdrkerelektronik.
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MOE! Motor ein

Ansteversignal fur die Motorsteuerung auf der Verstiirkerelektronik.
Wird 10 ms nach der Kupplung ausgegeben.

MOVOR Motor vor

Umschaltsignal fur die Drehrichtung des Motors (Verstdrkere lek-
tronik). Wird geschaltet in Abhédngikeit zur angegebenen Druck-
richtung oder mit Ausgabe der elektronischen Bremse.

WTR Wechseltakt zuriick

Andert seinen Zustand nach jedem Uberlaufenen Mikrotakt in
Rickwdrtsrichtung.,

»

WTV Wechseltakt vor

Andert seinen Zustand nach jedem uberlaufenen Mikrotakt in
Vorwdirtsrichtung.
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14.7 Justagen

1 Getriebespiel

Spiel Schnecke —
Schneckenrad so
klein wie moglich,
Keine Klemmung!
Wenn Axialspiel zu
grof, tauschen!

r

Schrauben herausdrehen

Lagerdeckel
drehen

BeeinfluBt Justage 3

7

2 Luftspalt ,,Kupplung, Bremse”

r

zuriickziehen
{Schrauben
losent)}

Montage
Beilagscheiben

herausnehmen

0,10 - 0,15 mm

Beilagescheiben 0,05 bzw. 0,1
zwischenlegen oder entfernen!

0,10 - 0,15 mm

mm

4,78
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3 Riemenspannung
Zwischentage (b, Bedarf)
270-330p Zahnriemen (hinterer Teil)

Carrier 16sen
ohne Dampfungsrolle

1
oy, [ A= h]ﬂ

/,(@)‘°or — - o e T Q)

— =0/ T 0T

Sy —

\

AY
‘ Lagerdeckel drehen 8 mm
exzentrisch
Beim Messen muf Lagerdeckel festgeschraubt sein (Verkantungsfehler)
Zwischenblech {(wenn Riemen zu kurz}: Messung: Federwaage

0,1 mm bzw.
0,4 mm

Beeinfluflt Justage: —

<N

[

BiiR

J

8mm

L Lage der Dampfungsrolie

ﬂ (‘verdrehenl

PARALLEL

l

BeeinfluRt Justage: —
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5 Riickmelder ,,Grundsteliung”

Schaltfahne
1. Schaltfahne darf Schiitzseitenwande Seitenwand links 4
nicht beriihren v -
{beachte Justage 11) u\/
h Rilckmelder
@] (@) j Grundstellung
2. Schaltzeitpunkt wenn @
\ L
\ @ ~
Schlitten
etwa
el 16,5MM |
BeeinfluBt Justage: —
© Endschalter links Seitenwand links
-
s
/

Schattzeitpunkt wenn:

Der Endschalter links muf sicher schalten
bevor er an der linken Seitenwand anschligt.
Darf aber noch nicht Schalten, wenn Carrier
in Grundstellung.

BeeinfluBt Justage: —

mCig
@

Schlitten

etwa 6,5 mm|
i

3

Enschalter links
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(

Seitenwand rechts \/}

.

‘7 Endschalter rechts

r‘w
Schaltzeitpunkt, wenn;
® Schlitten
, Endschalter rechts mul
sicher schalten, bevor der
Carrier an der rechten S r
Seite anschligt.
etwa
—™11,5mm™

)

Endsc,halter rechts E

\N

| d@s i
A

4minm) ~

BeeinfluBt Justage: —

8 Grundstellung ,,Einsteliknopfe " (beide Seiten)

®

Schreibbatken

Verstellspindel bis Anschiag
herausdrehen (mit noch
befestigtem Einsteltknopf)

Fiihler-
iehren
1,35 mm Parallelitdt iberpfifen

'
Justage @

BeeinfluBlt Justage: 14
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Q Abstand ,,Schreibbalken-Nadelkopf” und Paralielitat

Kein Papier
Kein Facbbandt

h = Nadelhub
des Nadel-
druckkopfes

. gesamte Einheit
- verschieben

Rechts und links
auf Paralielitat
iiberpriifen bei
Bedarf mit Justage
8 richtigstellen.

i
Befestigungsschrauben
in Langléchern

Schiitten

BeeinfiuBt Justage: 8 siehe Justage .

{DORF COMPUTER AG

10 Gleitplatten-Vorspannung

Carrier darf sich nicht heben beim Druckvorgang

Geringe Vorspannung
durch Hinzufiigen bzw.

Entfernen von-Beilageplatten | .

Gleitplatte

/ oben (2x)
Fiihrungstraverse ]
Beilageplatten ——"""% GW::’F:"::“E(‘ "

7
nicht biegeni

u untere Gleitplatte darf nicht an Riickwand schleifen {Kontrollieren bei Justage 9 )

BeeinfluBt Justage: —

158 ' " 4.78
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5

11 Abstand ,,Sperrhebel-Umschaltschieber”
(dazu: Farbbandtransport abbauen)

Sperrhebel links Sperrhebel rechts

\ Achse drehen

drehen - O O -~

!
L}
| ) P
- @)
N 1
\ 4
Mutter T - Mutter
et O O e
- - losen
Achse .
exzentrisch
Achse exzentrisch 0.2~ 0.3 mm
Umschaltschieber
An beiden Seiten iiberpriifen
Beeinflult Justage: —
12 Abstand ,,Farbband-Nadelkopf”
Farbband
so klein
wie mdéglich
Farbbandgabel T .
darf nicht (Farbband darf nicht an der
sehleifen: Nadelfiihrung schleifen)
Leichtgangig! o 0 -
EE— & 2
Farbbandgabel muR bei Bedarf
dach weiter zuriick, wenn
Gabel- Nadel- Schwierigkeiterr mit Magnetkonto-
begrenzung Kkopf = - -7 karte bzw. mehrlagigem Papier.
- Ein Schleifen des Farbbandes
= - 188t sich dann nicht vermeiden.

Befestigungsschrauben {unter SchreibkopfH

des Farbbar s

Beeinfiullt Justage:

4,78 159
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13 Farbbandumschaltung

2 Farbbandwicklungen: Umschaltung darf nicht erfoigen
1 Farbbandwicklung: Umschaltung muR sicher erfolgen

Einstellhilfe: MeBbuchse

simuliert: 1 Farbbandwicklung

Auf beiden Seiten einstellen!

BeeinfluBlt Justage: —

Farbbandfiihler

. biegent

14 Nadeldruckkopt

Korrektur einzelner Nadeln:
Kontermutter ldsen und

Nadeitiihrung verschieben, dal} alle Nadein
paraliel abschlieBen, nie ganz herausnehmen

tosen

.~ Diese Muttern nicht losen!

Nadelmagnet herein- bzw. T
herausschrauben
Nadein in der Fihrung: 1)@
o Numerierung 3le® 2
der Magnete bzw. A
falsch richtig g Nadein s :. 6
7
’ UGS
Auf die Magnete gesehen!
“ ° on Auf dis Nadsifilhrung gesehenl|
BoeinfluBt Justage: —
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15 Grundstellung ,,Farbbandgabel” (Hohe)

Oberkante Farbband

Oberkante Nadeifiihrung
{Nadelkopf)

verschieben!

untere Stellung

Farbband

Diese Aussparungén
mittig zur Nadelfiihrung!

Beim Druckbildtest (schwarz — rot — Druck) genau einstellen!

Beeinfluflt Justage: —

Befestigungsschraupen
I6sen und Magnete

unterste Stellung erreicht

Magnete
in Ruhelage

16 Papierendemelder

Papierfiinler Sper/rschieber

Die Papierendemelder miissen von den
Papierfiihlern mit Uberhub geschaltet
werden. Die Funktion muR gepriift werden,
auch mit den Sperrschiebern.

Justage durch Biegen an den Papierfiihlern.
Die Papierfiihier sollen mittig in dem Blech-
ausschnitt stehen.

Beeinflult Justage: —

hier biegent

Riickmelder {Lichtschranke)

4.78
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17 Einstellung — Taktstation
1. Carrier vom Riemen losen
2. Power On Stocker |
tecker

Drehung in Riickwiértsrichtung
_ |+ Phasenversatz 90°

.

-
+10%
T$1
+10%
LS Y X:¥ =11
| S AP (N {Taktverhaltnis)
T$2
YS2 eilf nach )

Impulsbild bei Riickfauf

©

@

S

S

©

Burch Verschieben
der Taktstation Phasenversatz und

Taktverhaltnis einstellen.
Genauigkeit von X:Y wichtiger als

(Bild unruhig durch MafRtoleranzen) Phasenversatz.
MeBpunkt Volts/Div Time Triggerung
Mode [— U i ey Bemerkungen
CH1 | CH2 CH1| CH2 Div | Source| Slope [Ext.mit
T4 TS T2 02V 0,2 V|Choppe{ 0,1 ns | CH1 - Mefispitze 1: 10
_\@ Bildverbesserung durch
ISignale Sweep

TS2 elt vor

Beeinflult Justage: —

Zur Kontrolle
Vorwiértslauf
Einstellung wie oben
Beim POWER ON Endschalter links betatigen.

ov

+5V
TS1
TS2

'\XOORF COMPUTER AG
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14.8 Zeilendrucker 4552.00 — 01
14.8.1  Codierschalter fiir KE 2803 und DSZ 2805

ON

OFF

Fur E/A Adresse 40X(g), Schalter 6 und 1 in ON-=5Stellung.

Schalter 1 GADN
Schalter 2 A4N
Schalter 3 A5N
Schalter 4  A6N
Schalter 5 A7N
Schalter 6 A8N
Schalter 7 A9N
Schalter 8  AION

[is]w]s]2]nfw]e] 8] 7] 6] 5] 4] 3] 2] 1] o]

Schalter [8]7] 6] 5] 4] 3] 2]

14.8.2  Adressierung

Fur den AnschiuB des Dataproducts - Druckers 4552.0x mit Nixdorf-Elektronik
(PSP=Schnittstelle) ist eine Koppeleinheit LFI 2803 notwendig. Die Gerdteadresse
ist 42X(8). Sie setzt sich wie folgt zusammen: 40X(8) iur die Koppeleinheit und
02X(8) fur den Drucker. Fur die Koppeleinheit ergibf sich dadurch folgende
Schalterstellung fur die GADN: Schalter 1 und 6 in ON=Stellung. Im.Drucker
wird in der oberen Schalterreihe der Steuerelektronik 1 die Schalter 1 und 4 fur
die GAD in ON-Stellung gebracht.

In der unteren Schalterreihe der Steuerelektronik 1 missen die Schalter entspre-
chend des Druckertypes eingestelli werden.

4.78 163
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Steverelektronik |

"obere Schalterreihe"

Schalter | Signal

Sl CSVN
S2 -
53 AW3N
S4 AWAN
S5 AWSN
S6 AW6GN
S7 AW7N
S8 -

Steuerelektronik |

Int . =N . PSP-Adresse fur die Systeme
- 8870/1/3 N, Schalter 1 und
|-F] 4 in ON-Stellung.

IF2
iIF3
IF4
{IF5

"untere Schalterreihz"

ON
. . ° . . ° 0 = OFF
51 s2 | s3 | s4 |s5 | s6 |s7 | ss 1=0ON
[ ] [ ] [ ] [ ] L ] L [ ] [ ]
OFF
Schalter
Schnitistelle St 52
PSP
620
820

Typenwalze

96 Character Single Row

96 Character Stair Case

64 Character Single Row

—|~|olojn |oj=lo
w
—lo|=o|l |=lele

64 Character Stair Case

Druckleistung S5
600 Zeilen/Minute 0
300 Zeilen/Minute 1
Lochstreifen-Modus Sé
mit Lochstreifen 0
ohne Lochstreifen 1
Codefehler-Modus S7
Lampe Reset-Fehl leuchtet bei falschem Code] 0
kein Fehler (Blank), wenn falscher Code 1
164 4,78
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14.8.4  Beschreibung der E/A-Belegung
e EG 0.0

Mit EG 0.0 wird die Interrupt~Nummer in den Fallen vom Rechner abgefragt,
in denen ein Interruptwunsch onsteht.

EG X.0

Mit EG X.0 kann die Interrupt=-Nummer abgefragt werden, auch in den
Fdllen in denen kein Interruptwunsch ansteht.

EG X.1

Druckfehler:
(DF)

Papierfehler:
(PF)

Vorschub aktiv:

(VR)

Druck aktiv:
(DR)

Papierende:

(PAE)

Datenanfrage:

(DATANF)

Druckfehler wird vom Drucker ausgelsst, wenn:
- ein falsches Zeichen verarbeitet werden soll,
- ein Hammerfehler aufgetreten ist.

Dieser Fehler kann durch die Bedienungstaste "Reset Fehl"
geloscht werden, wenn der Fehler beseitigt ist.

Papierfehler wird vom Drucker ausgeldst, wenn:

- ein Vorschubfehler aufgetreten ist,

- das Papier aus den Traktoren gelaufen ist,

- nach 2,5 s Papiervorschub noch nicht beendet ist,

- PAE ist und die letzte Zeile des Formulars die Drucksta-
tion erreicht hat,

Dieser Fehler kann durch die Bedienungstaste "Reset Fehl"
geloscht werden,wenn der Fehler beseitigt ist.

Vorschub aktiv wird vom Drucker so lange gemeldet, wie
die Papiervorschubmechanik in Betrieb ist.

Druck aktiv wird vom Drucker so lange gemeldet, wie der
Druckzyklus aktiv ist.

Papierende wird vom Drucker gemeldet, wenn der Papier-
endeschalter (unterhalb der Druckstation) kein Papier mehr
fuhlt.

Dieser Fehler kann von der Bedienungstaste "Reset Fehl"
geldscht werden, wenn er beseitigt ist.

Datenanfrage wird vom Drucker abgegeben, wenn er bereit
ist Daten zu empfangen.

‘XDORF COMPUTER AG
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KLAR: Der Drucker gibt das Signal KLAR ab, wenn:

- er eingeschaltet ist,

- der Trommelarm geschlossen ist,

- die Sollgeschwindigkeit der Typentrommel erreicht ist,

- der Lochstreifen fehlerfrei eingelesen wurde, falls ein-
geschaltet,

- kein Hammerfehler vorliegt,

- kein Farbtuchfehler vorliegt,

- kein Formatfehler vorliegt,

- kein Papierfehler vorliegt,

~ kein falsches Zeichen Ubergeben wurde,

- der letzte Papiervorschub innerhalb von 2,5 s ausgefuhrt
wurde,

- kein Fehler in der Lochstreifenelekironik vorliegt,

- kein nichtgelochter Kanal des Vorschublochstreifens
angewihlt wurde.

e EG X.2

INT Dieses Signal zeigt allgemein an, dofl ein Interrupt vor-
liegt. Es erscheint mit jedem Interrupt.

Pruf. INT: Zur Prufung der Interrupt-Einrichtung des Peripheriegerétes
kann durch das Steverzeichen 11 dieser Interrupt-Merker
erzeugt werden. Nach der Erkennung kann er durch das
Steverzeichen 10 wieder geloscht werden.

Vorschub Fur den Funktionsablauf der Druckersteuerung ist der Zeit-

Ende INT: punkt Vorschub Ende markant. Hier beginnt die interne

Druckende INT:

Blockende INT:

Par. Fehler::
(PSP)

Losch-Merker:
(Losch Me.)

Druckzeit, wthrend der der Drucker nicht mit der Zentral-
einheit kommunizieren kann.

An diesem markanten Zeitpunkt in der Druckersteuverung
wird ein Interrupt abgeleitet, weil hier die Zeichenuber-
tragung zum Drucker beginnen kann,

Am Ende einer automatischen Datenibertragung (im DSZ-
Betrieb) wird dieser Inferrupt gesetzt, wenn das Blockende-
Zeichen uUbertragen wurde.

Wenn wiahrend der Ubertragung von Daten zum Drucker ein
Parity-Fehler auftritt, wird diese Anzeige mit dem Takt
STIN (Start Information) gesetzt, und kann mit dem Steuer-
zeichen 02 wieder geloscht werden,

Diese Anzeige wird gesetzt, wenn die Druckerelektronik aus-
geschaltet war oder einen NA (Netzausfall) hatte. Sie kann
mit dem Steverzeichen 02 gelsscht werden.

4.78
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e EG X.3
Druckertyp: Auf diesen beiden Bits zeigt der Drucker an, um welchen
Typ es sich handelt.
Zeile [Bit 7 | Bit 6 | Zeilendrucker
EG X.3] 1 0 Druckgeschwindigkeit 300 Zeilen/Min.
EG X.3] 1 1 Druckgeschwindigkeit 600 Zeilen/Min.
Walzentyp Fur die Druckmechanik gibt es verschiedene Typenwalzen.
Sie kdnnen sich in der Sequenz und der Schriftart unter-
scheiden. Die folgende Tabelle gibt Auskunft Uber vorhan-
dene Typenwalzen und ihren Code. Die Codierung wird
durch Stecken des PROM-Kértchens vorgenommen, das jeder
Typenwalze zugeordnet ist.
Bit Verk.-Nr. der | Bezeichnung der Verk.-Nr. der
5] 4) 3121 Dezimal [ lmage~Karte Typenwalze Typenwalze
jolojolofo] o 62344.00.0.15 | PN 240 160 - 038 | 63826.00.9.11
o[o[ o000 [ "0 | 62344.00.0.15 | PN 240 160 - 041 | 63827.00,6.11
ofolojolof © $7344.00.0.15 | PN 240 160 ~ 015 | 63838.00.3.11
0l0]0]0[0] "0 [ 62344.00,0,15 | PN 240 160 163829.00.0. 11
ojojololol "o 62344,00.0.15 | PN 240 161 63832,00.4. 11
0]0] 0|0 0] 0 | 62344.00.0.15_| PN 240 161 - 022 |63833.00.1.11
olol0| 0|0 0 | ¢2344.00.0.15 | PN 240 161 - 030 _| 63834.00.8.11
0[ofojojo] 0 | 62344.00.0.15 | PN 240 16] - 008_|63835.00.5.11]
olof0jo]0 0 62344.00.0.15 | PN 240 161 - 015 | 63836.00.2.11
0[ajojo]T 1 64726.00.2.15_| PN 240 160 - 042 | 64885.00,4.11
ojolo[ 1[0 2 64727.00.9.15" | PN 240 160 = 078 J| 63625.00.2. 11
olofo} 1] 3 64728,00.6.15_| PN 240 161 - 042 D} 63831.00.7.11
olof1]ofo | "4 64729.00.3.15 | PN 240 161 - 058 D 63830.00.0.11
ofolaloln T 5
Zeile Bit 0 Bedeutung
EG X.3 0 684 Zeichenumfang
EG X.3 1 96 Zeichenumfang
e AG 0.1
Das Signal ANFR wird vom DSZ durch das Steuerzeichen 03 (Start DSZ) im
Drucker erzeugt. Daraufhin gibt der DSZ einen AdreB-Zyklus mit der Adresse
0.1 aus, worauf automatisch Datenverkehr (Blockibertragung) mit Héchstge-
schwindigkeit (1,8 ps pro Zeichen = 0,54 MHz) ablduft. Mit der Ubergabe
des Blockendezeichens wird ANFR zuriickgesetzt und damit der automatische
Datenverkehr abgebrochen.
e AG X.0
Auf der AG-Zeile 0 kann eine 8-stellige Interrupt-Nummer Ubergeben werden.
e AG X.1

Auf der AG-Zeile 1 werden die Daten bei Direktibergabe, d.h. wenn kein
DSZ-Betrieb stattfindet, an den Drucker Ubergeben.
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e AG X.2

Steverzeichen:

e AG X.3

Uber die AG-Zeile 2 werden verschiedene Anweisungen,
d.h. Befehle an den Drucker ibergeben.

Befeh! | Bedeutung

00 Interrupt=Sperre freigeben

01 Alle Merker l8schen (generalldschen) und
Interrupt=Sperre setzen.

02 Losche die Merker: "Par. Fehler PSP" und
"Lsch Merker",

03 Start DSZ (ANFR setzen fur automatischen
Datenverkehr.

04 Losche Merker "Blockende Int."

05 Losche Merker "Druckende int."

06 Losche Merker "Vorschubende Int."

07

010 | Losche Merker “Prifinterrupt"

on Auslssung Prifinterrupt

012

013

014

015 Auslssung Druck

200 | Interrupt sperren

Die AG-Zeile 3 Ubergibt die Druckanfangsposition, d.h. die Zahl, die an-
gibt wieviel Spalten van links die Druckzeichen auf der Zeile beginnen.

o AG X.4

Auf der AG-Zeile 4 wird die Vorschubinformation tbergeben. Die Bits IFO -
IF 6 enthalten den Wert fur den Vorschub in Abhdngigkeit von Bit IF4. Wenn
IF4 = "1" ist, dann beinhaltet IFO - IF3 und IF5 - IF 6 zthlergesteverte
Vorschibe. Ist IF4 = "0", dann beinhaltet I[FO - IF3 lochstreifengesteverte
Kanalvorschitbe und IF5 = [F 6 sind bedeutungslos. [F7 codiert die ganze
Zeile als Vorschubinformation.

4.78
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14.8.5  Steckerbelegung PSP (Kabel 7082.00)

‘ Kabel
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15

15.1

Magnetband-Controller NRZI/PE

Codierschalter fiir MB-Controller auf der PSP

OFF

Fiur die E/A-Adresse 22 X Schalter 1, 4 und 7 in ON-5tellung.

Schalter 1 GADN
Schalter 2 A2N
Schalter 3 A3N
Schalter 4 A4N
Schalter 5 A5N
Schalter 6 A6N
Schalter 7 A7N
Schalter 8 leer

15.2

Der

[is[w[s[2]n]w]e] 8] 7] 6} 5] 4] 3] 2] 1] o]

schalter [ 8]7] 6] 5] 4] 3] 2]

Allgemeines

Magnetband-Controller schafft die Verbindung zwischen der PSP und den uber

die Ruckwand-Geriteschnittstelle angeschlossenen Magnetbandgerdten. An einen
Controller kénnen bis zu vier Magnetbandgerdte angeschlossen werden.

Folgende Funktionen werden vom Controller Ubernommen:

Steverung und Uberwachung der Datentbertragung zwischen DSZ und
Magnetbandgeriten.

Steverung des Bandfransportes
Aufschreiblogik mit Datensicherung

Leselogik mit Datensicherung
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Die angeschlossenen Magnetbandgerdte ksnnen nicht simultan arbeiten. Jeder
ausgegebene Befehl mufl erst vollig abgearbeitet werden, bevor die Adresse zu
einem anderen Gerdt umgeschaltet wird. Einzige Ausnahme: Riuckspulen bis BOT
Simultanarbeit mit anderen Gerdten ist méglich.

Die Befehisstruktur des Magnetband-Controllers ist so aufgebaut, daBl in den
meisten Fadllen ein kompletter MB-Befehl im Controller iiber eine ROM-Ablauf-
steverung abgehandelt und durch Interrupt beendet wird.

15.3 Adressierung

Die Adressierung des Controllers erfolgt mit dem AdreBzyklus vom DSZ.

AnschlieBend erfolgt im Informationszyklus in der Zeile AG 0.3 + GA mit Bit 2
und 3 die Adressierung der vier Bandgerdte. Es mul also jede Umadressierung von
einem zum anderen MB-Geridt Uber einen Vorbefeh! erfolgen.

Wird zu einem MB-Gerdt ein Befehl ausgegeben und soll dieser Befeh! durch
einen Interrupt beendet werden, so darf die MB-Gerdteadresse erst verdndert
werden, nachdem CBY "G" geworden ist.

Die Adresse wird folgendermaBlen aufgeteilt:

AdreBzyklus |7 [ 6] s [ 4] 3] 2] 1] o |8

Codierschalter im Zeilen-
Controller T adresse [
Zeile 0-3
Informations- | 7 ] 6 I 5 I 4 3 2 1 l 0 Bit
zyklus $2 ] S1
AG 0.3+ GA
Codier-
—= stecker f=——o
im MB-
Gerat
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15.4.1  Beschreibung der E/A-Belegung
Zeile Bedeutung
EG 0.0 Gerdte-Interruptadresse Uber allgemeine Interrupt-Abfrage
EG 0.1 Lesedaten Uber automatische Dateneingabe
EG 0.0 + GA Gerdte=Interruptnummer iber Gerdteadressierung
EG 0.1 + GA Lesedaten Uber Gerdteadressierung
EG 0.2 + GA Statusmeldungen 1
EG 0.3 + GA Statusmeldungen 2
[AG 0.1 Schreibdaten Uber automatische Datenausgabe
AG 0.0 + GA Bandbefehle (siehe Befehlsliste)
AG 0.1 + GA Schreibdaten tber Gerdteadressierung
AG 0.2 + GA Controllerspezifische Ausgaben
AG 0.3 + GA MB-Geriteadresse
15.4.2  Befehlsliste
Uber die Ausgabezeile AG 0.0 + GA kdnnen folgende Befehle ausgegeben
werden:
Kurzzeichen | Benennung Codierung
1 DBS Schreibe einen Datenblock 0.1
2 DBL Lese einen Datenblock 0.2
3 DBLS Lese einen Datenblock mit niedriger 0.7
Leseschwelle
4 DBV Vorsetzen um einen Datenblock 0.3
5 DBR Riucksetzen um einen Datenblock 0.4
6 BS Schreibe eine Bandmarke 0.5
7 GV Gap=~Vorlauf mit Loschen 0.6
8 RW Ruckspulen bis Bandanfangsmarke 1.0
9 RWL Ruckspulen bis Bandanfangsmarke 1.1
und Abschalten
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15.4.3  Befehlsabldufe

Die einzelnen Befehle werden im Controller abgespeichert, komplett abgehandelf
und bis auf RW und RWL durch Interrupt beendet. Der Ablauf wird nachfolgend
beschrieben.

a)

Schreibe einen Datenblock (0.1) DBS

Der DSZ wird vorbereitet.

Der Status des betreffenden MB wird abgefragt.

War der Status ok, erfolgt der Befehl 0.1.

Der Bandtransport startet.

Wartezeit fir den Hochlauf der Bandgeschwindigkeit.

Stand das Band auf der Bandanfangsmarke (LDP), so wird das Anfangsgap
erzeugf.

Bei richtiger Bandposition wird die Anfrage gesetzt und nach 50 ps

das erste Zeichen aufs Band geschrieben.

Mit AG 0.1 bzw. AG 0.1 + GA wurde die Anfrage geldscht und sofort

nach Aufschrieb des Zeichens wieder gesetzt. Wird auf eine Anfrage hin

mit Bl. O geantwortet (AGN wird zurickgenommen), so wird der Datenverkehr
unterbrochen und die Prufzeichen CRC und LPC im richtigen Abstand auf das
Band geschrieben. Soll von der Ablaufsteuerung her ein Zeichen aufgezeichnet
werden und ist die Anfrage noch gesetzt (kein Zeichen vom DSZ ubertragen)
so wird die Meldung LD (Lost Data) gesetzt.

Vom Setzen der Anfrage bis zur Ubertragung der einzelnen Datenzeichen
mussen fur 800 bpi vom DSZ mindestens folgende Zeiten eingehalten werden:

Bandgeschwindigkeit Daten-Abstand |
25 ips L 50 s
32,5 ips 33,3 ps
45  ips 27,8 ps
75 ips 16,6 ps

Als Standard wird 25 ips eingesefzt.

Wahrend des Schreibens werden alle aufgeschriebenen Daten am Lesekopf
eingelesen und durch die entsprechenden Prifmsglichkeiten kontrolliert.

Im Fehlerfall werden die gegebenen Fehlermeldungen gesetzt.

Nach Beendigung des Kontrollesens wird der Bandtransport ges'roppr und
nach dem Stillstand des Bandes Interrupt gemeldet.

4.78
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c)

Auf die Interruptmeldung hin muB8 immer erst der Status abgefragt werden.
Beim Fehlerstatus muB vom Mikro ein Korrekturversuch eingeleitet werden.
Wird kein Fehler festgestellt kann sofort ein zuldssiger Folgebefehl aus-
gegeben werden.

Lese einen Datenblock (0.2) DBL

Der DSZ wird vorbereitet.

Der Status des betreffenden MB wird abgefragt.
War der Status ok, erfolgt der Befehl 0.2.

Der Bandtransport startet.

Wartezeit fir den Hochlauf der Bandgeschwindigkeit bis zur Erkennung
der ersten Datenzeichen,

Mit dem ersten Datenzeichen wird die Anfrage zum DSZ gesetzt.
Der DSZ muB die Daten innerhalb der vorgegebenen Zeit abrufen.

Schickt das adressierte MB-Gerdt ein Datenzeichen zum Controller und
ist die Anfrage noch gesetzt, (das letzte Zeichen noch nicht vom DSZ
abgerufen) so wird die Meldung LD (Lost Data) gesetzt.

Nach dem Lesen der Daten erfolgt die Priffzeichenkontrolie CRC und
LPC, hierauf der Stop und nach dem Stillstand des Bandes die Meldung
Interrupt.

Wird nach der Statusabfrage ein Fehler erkannt, mufl vom Mikro der
erforderliche Korrekturversuch eingeleitet werden.

Wird beim Befehl DBL eine Bandmarke erkannt, wird der Status FM gesetzt.
Vorsetzen um einen Datenblock (0.3) DBV

Befehl 0.3
Der Bandtransport startet in Vorwdrtsrichtung.

Die gelesenen Daten werden nicht zum DSZ tbertragen. Die Anfrage
wird nicht gesetzt,

Beim Lesen einer Bandmarke wird der Status FM gesetzt,
Die Interruptmeldung erfolgt an der gleichen Stelle wie beim Befehl DBL.

Alle Statusmeldungen werden gesetzt wie beim normalen Lesen (DBL).
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d)

€)

Setze um einen Datenblock zurtck (0.4) DBR

Befehl 0.4

Der Bandiransport startet in Rickwdrtsrichtung.

Keine Datentbertragung zum DSZ.

Die Bandmarke kann nicht erkannt werden.

Nach den Datenzeichen wird der Kopf richtig im Gap positioniert, der
Stop ausgeldst und nach dem Stillstand des Bandes der Interrupt ausgel&st.

Schreibe Bandmarke (0.5) BS

Das Schreiben einer Bandmarke wird vom Controller selbsttindig ausgefuhrt.
Nach Ausgabe des Befehls BS wird der Bandtransport gestartef. Nach Hoch-
lauf des Bandes wird der Code 1.3 auf den Spuren 2, 3 und 8 mit dem
entsprechenden LPC-Zeichen aufgeschrieben.

Beendet wird der Befehl durch Interruptmeldung.
Gap-Vorlauf mit Lgschen (0.6) GV

Bei permanenten Bandfehlern beim Schreiben ist meistens das Band an
dieser Stelle fehlerhaft. Durch den Befehl GV kann die Fehlistelle
Ubergangen werden.

Befehl 0.6

Der Bandtransport startet mit eingeschaltetem Schreib-Ldschkopf.

Nach etwa der Lénge eines Zweitausend-Zeichen-Blockes stoppt das Band
und meldet nach dem Stillstand Inferrupt.

Lese einen Datenblock mit niedriger Leseschwelle (0.7) DBLS

Die Magnetband-Geridte besitzen umschaltbare Schwellen fur die Lese-
verstirker. Beim Schreiben ist wishrend des Konfrollesens die Schwelle
am hdchsten (Empfindlichkeit am kleinsten). Beim normalen Lesen schaltet
sich die Schwelle automatisch herunter.

Bei wiederholtem Lesefehler an einer Stelle kann der Befeh! DBLS
ausgegeben werden. Mit diesem Befehl wird der ndchste Datenblock
mit nochmals heruntergeschalteter Leseschwelle eingelesen.

Befehl 0.7
Die Schwelle schaltet um auf die unterste Stufe.

Mit der ndchsten Interruptmeldung wird diese Ausgobe wieder geldscht
und das Bandgerdt arbeitet mit normaler Schwelle weiter.
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h)

k)

Ruckspulen bis Bandanfangsmarke (1.0) RW

Befehl 1.0

Der Bandtransport startet zum schnellen Rucklauf. War der Schreibkopf
eingeschaltet, so wird er vor dem Rucklauf ausgeschaltet.

Nach dem Ruckspulen wird kein Interrupt gemeldet.
Der Zustandsmelder BOT ist gesetzt.

Besonderheiten:

Nachdem der Befeh! RW ausgegeben wurde, darf die Adresse abgeschaltet
werden und es diirfen andere Gerdte innerhalb des gleichen Controllers
adressiert werden,

Ruckspulen bis Bandanfangsmarke und Abschalten (1.1) RWL

Befehl 1.1

Der Bandtransport startet zum schnellen Rucklauf und schaltet auf Reset.
Die Statusmeldung RDY geht auf "0". Interrupt wird nicht gemeldet.

Nach Erreichen der Bandanfangsmarke (BOT) stoppt der Bandtransport und
das MB-Gerdt schaltet ab,

Das Band kann entnommen werden.

Bei Neustart der Bandverarbeitung mufl das MB-Gerdt neu von ‘Hand
eingeschaltet werden.

Befehisfolgen

Folgebefehl

BS DBV | DBR DBLS

@
<
~
=
]
z

1. Befehl | DBS

DBS
DBL
BS

Q
w
-

O

| > | x| x
X x| x| x
[=15"4E

OO X| X X X|X

<

=

<]
XK= | XX X[ X[ x| X | X
X+ | X|O|X{X| O x|©
X|* [ XXX X XXX
X[ | X|O|X|X] O X |©
ol |xIx|x o ol olo

pril
x-

X = zulassige Befehlsfolge
0 = unzuldssige Befehlsfolge
= sinnlose Befehlsfolge
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15.4.4
e EG 0.0
e EG 0.1

e EG 0.0+ GA
e EG 0.1+ GA

e EG 0.2+ GA

Bedeutung der Statusmeldungen

Interrupt-Nummer bei Interrupt=Wunsch
Leseinformation (DSZ) nur bei gesetzter Anfrage.

Interrupt=Nummer
Leseinformation (bei DSZ EG 0.1)

Bit 0, LO "Lsschen"

Bit O wird gesetzt, wenn das Gerat uber das Signal LON
oder den Befehl LOB geldscht wurde. Mit MLO wird der
Merker geloscht.

Bit 1, PFS "Parity-Fehier-Schnittstelle"

Bit 1 wird gesetzt, wenn im Informationszyklus ein Parityfehler
festgestellt wurde. Mit MLO wird der Merker gelscht.

Bit 2, LD "Lost Data"

Bit 2 wird gesetzt, wenn ein Zeichen zu spidt gesendet oder
abgeholt wurde. Mit MLO wird der Merker geldscht.

Bit 3, DF "Datenfehler"

Bi+ 3 wird gesetzt, wenn beim Schreiben oder Lesen ein
Fehler erkannt wurde. DF ist eine disjunktive Verkntipfung
aus: VPC~-, LPC- und CRC-Fehler.

Bit 4, KDF "Korrigierbarer Datenfehler"

Dieser Status tritt nur in Verbindung mit Bit 3 (DF) auf.
Er besagt, daB ein Datenfehler vorgelegen hat, dieser aber
vom Controller korrigiert werden konnte.

Bit 5, IDENT "Indentification Burst"

Dieser Status muB nach dem Schreiben bzw. Lesen des ersten
Datenblocks nach dem BOT-Spiegel vorhanden sein. Er sagt
aus, dafl es sich bei dem vorliegenden Band um ein PE-
beschriebenes Band handelt.

Bit 7, INT "Interrupt"

Bit 7 wird gesetzt, wenn das Gerét eine Inferfupf-Wunsch
hat. Dieser Wunsch ist abhdngig von der [nterrupt-Vorrang-
ketfe und einer unter Umstdnden gesetzten Kanalsperre.
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e EG 0.3+GA

Bit 0, FPT "File Protect"

Bit 0 = "1", die Spule ist ohne Schreibring. Es kann kein
Schreibbefeh| abgesetzt werden.

Bit 1, RWD "Rewind"

Bit 1 = "1", das Gerdt befindet sich im Ruckspulzustand
und steht noch nicht wieder auf BOT.

Bit 2, RDY "Ready"

Bit 2 = "1", das adressierte Gerit steht auf ON-LINE und
ist bereit einen Befehl anzunehmen. i

Bit 3, CBY "Controller busy"

Bit 3 = "1", der Controller ist aktiv und handelt gerade
einen Befehl ab. Mit Befehlsende wird CBY = "0".

Bit 4, NRZI
Bit 4 = "1", es ist ein NRZI-Bandgerdt angeschlossen.

Bit 5, EOT "End of Tape™

Bit 5 = "1", Bandendemarke erkannt.

Bit 6, FM “File Mark"

Bit 6 = "1", Trennungsblock oder Bandmarke erkannt.

Bit 7, LDP "Load Point"
Bit 7 = "1", das Band steht auf der Bandanfangsmarke.
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e Statusmeldungen vor Abhandlung eines Befehls

L® [PFs LD |DF |LDP|EOT|FM |INT |FPT [RWD|RDY |NRZI| CPY
DBS 0o |o . X | X
DBL 0|0 0 X | X
8BS 0 ]o . X | X
DBV 0 o 0 X | X
DBR 0 0 X | X
GV 0 |o . X | x
RW 0 0 X | x
RWL 0 0 X | X
DBLS 0 |0 0 X | X

e Statusmeldungen nach Abhandlung eines Befehls

LO [PFS |LD |DF |LDP|EOT|FM [INT [FPT [RWD[RDY [NRZI| CPY
DBS 0|0 |0 0 0 . 0 . X X
DBL 010 |0 0 0]0 010 X |1 X
BS 010 |0 0 0 0 X X
DBV | 0 | O 010 010 X X
DBR 00 0 0 010 X X
GV 010 . 0 0 X X
RW 0|0 X . |0 X X
RWL | 0 10 |. . . . . . 10 . X
DBLS| 0 |0 |0 0 . 0 0 ;010 X X

= unbedingter Status
0 = bedingter Status
= Status darf nicht vorhanden scin.
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15.5 Steckerbelegung
1/O=5Stecker PSP-Stecker
Al A2 B1

Pin

1 WDP GND

2 oV IFON

3 wDO IFTN

4 oV IF2N

5 WD 1 GND

6 +5V oV, IF3N

7 +5V WD 2 [FAN

8 +5V (VY IF5N

9 oV WwD3 GND

10 SLTU oV IF6N

11 SLT1 WD 4 IF7N

12 SLT2 ov PARN

13 SLT3 WD 5 GND

14 ov oV AGN

15 RDS WD 6 ANFRN

16 oV oV STADN

17 RDO wWD7 GND

18 oV ov STIN

19 RD1 - SWS QUITTN
20 RD2 oV INTN
21 RD3 SFC GND
22 oV oV INSAN
23 RD4 SRC INSEN
24 RD5 ov NEN
25 RD 6 OFFC LON
26 RD7 ov +5V
27 oV RWC +5V
28 FPT oV +5V
29 LDP WDS +12 V
30 EOT oV GND
31 oV WARS GND
32 RWD oV +24 V
33 RDY RTH2 +24 V
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16 Magnetband 800 bpi/1600 bpi

16.1 Allgemeines

Die Magnetbander 6150.0x und 6152.0x sind fur den Einbau in den Schrank
0783.00 konzipiert.

Die Bandgerdte sind mit einem Anschiufifeld MB Pertec 1216 ausgerustet, das
den AnschluB von max. 4 Gerdten uber das Daisy-Chain-Kabel 7127 an einen
Controller ermsglicht.

16.2 Adressierung

Die Adressierung der Magnetbandgerdte erfolgt auf dem Anschlulfeld MB-Pertec
Uber einen 4-pol. Codierschalter (Mduseklavier), der auf dem Print durch SEL
gekennzeichnet ist.

Die Schalterbezeichnung auf dem Codierschalter (1, 2, 3 und 4) entspricht den
Select-Signalen 0, 1, 2 und 3.

Um die Magnetbandgerite auf dem Anschluifeld MB-Pertec adressieren zu kénnen,
mufl das Gerdt auf dem Data-7-Board auf Null codiert sein (Bricke W17 einge-
lstet).

MB-Gerdtenummer l Select-Ltg. | Schalter

0 0 1
1 1 2
2 2 3
3 3 4

16.3 Leistungsabschiufl

Samtliche zum Magnetband gesendeten Signale sind auf dem MTA durch einen
Spannungsteiler abgeschlossen.

In einer Anschlulfeld MB-Pertec Konfiguration darf immer nur das letzte an der
Daisy-Chain=Verbindung angeschlossene Anschiufeld mit AbschliuBwiderstands=
Netzwerken ausgerustet sein. Die Netzwerke aus den anderen MTA’s miissen
entfernt werden.
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16.4 AnschiuBbeispiet

M8 MB
9/1600 /800
Kabel
7133.00 Kabe! 7133.00
NT | F |ZE|nNo | A [D {MPicPu |R IR O[R[N
I |55 N
oo T
88 R
<t BN
o8 O
2=
3037 *1 2407 [1819[2805|2445| 1517 [1619]1619[1619] 3038

Chassisbestiickung 96 KB

* Der Controller 1827.00 ist ein Doppeleinschub

Die Magnetbiinder knnen nur alternativ angeschlossen werden, da beide Gerdte
den gleichen Gerite-Code haben.
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16.5

Justagen

Die Justagen sind in der Reihenfolge der Justageanleitung durchzufuhren.
Beim Austausch von Boards sind die erforderlichen Justagen nach der Tabelle 1
durchzufihren,

o  Bedeutung der Spalten

'

" ju

njpn

uypn

Die unter "K" angegebenen Werte sind Toleranzangaben. Liegen die
ermittelten Werte .noch innerhalb dieser Toleranzbereiche, so ist
keine Justage erforderlich.

Unter "J* werden die Werte angegeben, die bei einer erforderlichen
Justage eingestellt werden mussen.

Justagepunkte, z.B. R 102 - D 09
L—— Boardkurzbezeichnung
Potentiometer
Testpunkte, z.B. TP 18 - StJ

= Boardbezeichnung
Testpunkt

e  Boardkurzbezeichnungen

StJ

D 0%
D19
DOF
DOX

Bandeinheiten
9/800 [ 9/1600

= Steuerelektronik J X X
= Datenelektronik E9 X
= Datenelektronik E 19 X
= Datenelektronik F X

= Datenelektronik E9, E19 oder F

Der Nullpunkt “TP17-5tJ" (OV) ist bei allen Messungen an den Magnetband-
einheiten als Bezugspunkt zu benutzen.

Bevor elektrische oder mechanische Justagen durchgefuhrt werden, sind immer
zuerst die Spannungen zu kontrollieren und ggf. zu justieren.
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1. Reinigung

Die Bandberthrungspunkte sind zu reinigen.

| Kbzw. J  |TP |
a) Kopf und Bandfihrung Head-Cleaner ’ I
b) Capstan Head-Cleaner > bzw. Isopropyl-Alkochol
¢) Bandreiniger Head-Cleaner | I

ACHTUNG: Das Band mu8 absolut parallel zum Bandreiniger verlaufen
(Einfallwinkel = Ausfallwinkel)

Band

Deckelschrauben

Bandreiniger Befestigungsschraube

XDORf COMPUTER AG

2. Spannungen (Steuerelektronik J)
K bzw. J P Jp
a} Lade Leerband
b) +5V-Stabilisator K: +4,95... TP 23-StJ R231-StJ
+5,05 V
J: +5 \%
c) =5V-Stabilisator K: -4,95... TP22-StJ R 244-5St)
-5.05V
J: =5 \
d) Max. Differenz zwischen K: <0,07 V
+5V und -5V J: =<0,07 V
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3. Spannarm-Arbeitsposition

Bei einigen Justagen mussen die Spannarme ab und zu herauf (Arbeitsstellung) und
herab (Ladestellung geschwenkt werden.

ACHTUNG: Nicht auf die Spannarmrollen drucken, um einen Spannarm manuelle von
der Ladeposition in die Arbeitsposition zu bringen.

e Arbeitsposition

a) Beide Bandspulen entfernen.

b) Zwischen BOT/EOT-Fotoabfhier und Reflektor ein Sttck dunkles nicht
o reflekjierendes Papier halten.

c) Toste "Load" kurz drucken.

d) Wenn die Spannarme in Arbeitsposition sind, MB ausschalten.

e Ladeposition

a) Den Lichtweg zwischen BOT/EQT-Fotoabfuhler und Reflektor &ffnen.
b) Wenn die Spannarme in Ladeposition sind, MB ausschalten.

4. Spannarm-Begrenzungsschalter

K bzw. J }TP | P
o)  Spannarme in Arbeits- I i
position bringen Sustace /, Schalter
lustage B~
b) Den Abgabespannarm hin ® J
-~——

und her bewegen.

Justageablaut B ——w
c) Schalterstellungen Der Schalter ¢ -

sofl schlie3en,
wenn sich der
Spannarm jweils

Nocken

an den duBeren / Justage A
Murkierungen Justagestellungen A
(A) befindet. /N

ol

d} Der Schalter mull in der >~

tw— Spannarm

jeweils dulleren Stellung

des Spannarmes geoffnet
g

sein.

e} Schaltpunkt Der Schaltpunkt
des Schalters sol
auf der Halfte

der Steigung der
Nocke liegen '

(B).
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5. Ladebegrenzungsschalter

K bzw. J TP IJP
a)  Spannarm abwechseind in |
Lude- bzw. Arbeitsposition
bringen.
Spannarm ———amf
b)  Schaltpunkt Der Schalter o Justage
soll schlieflen, uste
- wenn der Ab-
gabespannarm Schalter
gerade seine ~
Anschlagsbe - Aschiag:
grenzung er- Begrenzung
reicht.
6. Betatiger-Begrenzungsschaiter
K bzw. J TP | sp

a)  Spannarme in Arbeits~
position bringen

b)  Schaltpunkt

Der Schalter
soll etwa in
der Mitte des
Armbetdtigers
schaiten.

~a——— Spannseit

Getriebe

Armbetatiger

= Schalter 1

AN

Justage

188
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7. Spannarm-Positionsabfiihler
K bzw. J TP JP
a) Spannarme in Arbeits- ' Blende
position bringen.
b) Den jeweiligen Spannarm
‘manuell auf die Mittel- Justage
markierung stellen.
. Spannarm —_____
N
¢) Blende verdrehen, bis der K: +0,6 V Abgabeseite:
MeBwert erreicht wird. J: 40,6 V TP19-5tJ
Aufnahmeseite:
TP 24-5St)
8. Aufnahme- und Abgabespannarm
K bzw. J TP JP
a) Lade Leerband
Spannarm

b)  Zenirierung Justiere Spann- " Aufnahmearm:
arm exakt auf R159-5tJ
Z-Uf Mitte lmar- Abgabearm:

rerng. R194-5t]

c) Wartungsschalter abwech- N\ >

selnd auf "Forward" und
“"Reverse" schalten ~/

d) Hub Justiere bis der Aufnchmearm:
Armhub gleich- R157-5t]
mdBlg die bei Abgabearm:
den tulleren R 192-5¢ 4
Markierungen
erreicht,

Anmerkung: Falls bei der Hubjustage die Bandspannung verloren geht, das Justagepoti
gegen den Uhrzeigersinn zurdckdrehen. Das Band erneut laden und
erneut nach Pkt. a justieren.

2.79
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9. Spulenservo-Treibriemen

K bzw,. J { TP | JP

a)  Die Zahnriemenscheibe so I _ I
weit drehen, daf} der letzte letzter Zahn eingefallen
Zahn voll eingefallen ist.

hier driicken
b) Riemenscheibe festhalten.

c) Riemenspannung

N
Zahnriemen-
scheibe Justage
Justiere so, dafl bei nicht zu kriftigen Durch-
driicken des Riemens (sieche Zeichnung) der
zweite Zahn fest in eine Lucke eingefallen ist,
jedoch nicht der dritte.
10. Schreibsperre
K bzw. J ™ IJP
a) Schreibsperre manue!l !
L. « Spulennabe
voll zurickziehen,
b) Wenn Justage erforderlich, | Der Stoflel mu3
mufl die Schreibsperre- mit dem Ende Nabenflansch ——=-1
Einheit ausgebout werden. der Ruckseite
des Nabenflan- Stsgel
sches glatt
abschlieBlen. ~—
~
Magnet
— |
Juslm-sicherungsmuner//_-?‘&
Justage

registration of a utility

Copying of this dot
4nd tha use or co

2.79
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11. Spulennabe

K bzw. J TP | Jp
1
a) Justage erforderlich, wenn Justage im Uhr- Bandspule
die Bandspule auf der Nabe | zeigersinn er- Nabe
schlupft bzw. der Verschlul | gibt geringeren
zu leicht oder zu schwer Schlupf und fe- @
schlielt. steren Verschlul =
-
Justage
e Tabelle 1

Erforderliche Justagen nach dem Austausch von Boards:

Boards Kapitel-Justage
MB-Datenelektronik 17. Verstarkung der Leseverstarker

18. Dichte-Leseuberwachungsschaltung
(bei BOOer-Bandeinheit)

21. Schreibschrdaglauf (bei 800er-Bandeinheit)

MB-Steuerelektronik 2. Spannungen
13. Kapstanservo-Abweichung
4. Start-Stop~Zeit
15. Bandgeschwindigkeit
16. Ruckspulgeschwindigkeit
18. Aufnahme- und Abgabespannarm

2.79 191
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12. EOT/BOT (Steuerelektronik J}

K bzw. J TP JpP
a) Lade Leerband
b) BOT mit Spiegel K: +4,5 V min,|TP3-5¢tJ R275-5t) %%
J: T*
c) EOT mit Spiegel K: +4,5V min. |TP4-5t) R 274-St) * %
- J: T
d)  BOT ohne Spiegel K: 0,7V TP 3-5tJ
J: 2%
e} EOT ohne Spiegel K: 0,7V TP 4-St)
J: 2%
f}  Entferne Leerband
g) BOT ohne Band K: +4,5V TP 3-5t)
J: 3% .
h) EQOT ohne Band K: +4,5V TP4-5t)
N J: 3%
Foto-Sensor
Ubersprechdamptung
Band \\ r.(—'ﬁz‘, I E
K: ® .
Kopf
Reflektor
1% Justiere so, daBl die Spannung gerade von OV nach +4,5V schaltet.
Drehe Poti 1/2 Umdrehung weiter im Uhrzeigersinn.
2%  MuB nach Pkt. b und c Justage stimmen.
3% Justiere den BOT/EOT-Sensor bzw. Refiektor.
%%  Falls diese Justagepotis nicht vorhanden sind und die Toleranzwerte

abweichen, mufl der Foto-Sensor bzw. die Steverelektronik J getauscht

werden.

192
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13. Kapstanservo-Abweichung (Steuerelektronik J)
K bzw. J TP JP
a) Lade Leerband
b)  Kapstanverstirker- K: -0,2... TP 32-5tJ R101-5¢tJ
Spannung +0,2 V
J 0 VvV
Abhéngige 'Justogen:
g Kapitet 6 und 8
14. Start-Stop-Zeit {Steuerelektronik J)
K bzw. J TP JP
a) Lade Leerband mit
Schreibring
b) Lade TAPDA
c) Schalte Bandeinheit auf
ON-LINE
d) Starte START/STOP-Pro-
gramm
e) Ramp-Timing K: 11,2... TP20-StJ R87-5t)
11,8 ms
J: 11,5 ms

ACHTUNG: Bei der Messung, prozentuale Amplitudenangabe beachten!

_..i N5ms fa-  —a] 115ms fo—

Anstiegszeit Abfallzeit

' ¢
' ¢
] '
) T
' 1

ﬂ_|,o.,. }*

10%% — o
100%
Amplitude
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15. Bandgeschwindigkeit {Steuerelektronik J)

o K bzw. J TP i

a) Lade Leerband

b) Schalte MB mit Wartungs=

schalter auf “"Forward"

¢) Beleuchte die Stroposkop-

scheibe (am Kapstan) mit
einer 50 Hz Lichtquelle

d) Bandgeschwindigkeit Der innere Ring R 96-5tJ
der Stroposkop-
scheibe mufl
scheinbar still
stehen,

‘e) Schalter MB mit Wartungs~

schalter auf "Reverse"

f)  Weiter nach Pkt. c und d Bei korrekter "Forword"-Justage | R 227-5t)J
ist eine Toleranz bei "Reverse" (falls vorhan-
moglich und normal, wenn kein den}
separates Justagepoti vorhanden,

Abhingige Justagen:
Kapite! 8

16.

Riickspulgeschwindigkeit (Steuerelektronik J)

K bzw. J

P

[JP

€)

Lade TAPDA,
schreibe alles Einsen

Lade Leerband mit
Schreibring

Schalte Bandeinheit auf
ON-LINE

Wenn einige Meter Band
beschrieben sind, fuhre
"Rewind” durch.

Ruckspulgeschwindigkeit
bei 1600 bpi

bei 800 bpi

l

S

—

TP 505-D OF
D09, D19

bot——

R123-5t J

194
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17. Verstirkung der Leseverstirker (Datenelektronik)
K bzw. J TP JP
a) Lade TAPDA,
schreibe alles Einsen
b) tade Leerband mit
Schreibring
¢) Schalte Bandeinheit auf
ON-LINE -
d) Wenn einige Meter Band
beschrieben sind, fihre
"Rewind" durch / v
e) Schalte MB mit dem War- o
tungsschalter auf "Forward" P -
f)  Leseverstirkeramplitude s~
bei 800 bpi K:8,5-11,75 TP 103-903 R112-912
J: 10,5V D0?, D19 D09, D19
bei 1600 bpi K: 3,5-5,5V TP 104-904 R117-917
J: 4,0V - DOF DOF
Alter Printstand K:5,5.6,5V
18. Dichte Leseiiberwachungsschaltung {Datenelektronik, nicht bei 9/1600 MB)
K bzw, J TP | 4P
a) Lade TAPDA,
schreibe alles Einsen
b) Lade Leerband mit
Schreibring . l_
c) Schalte Bandeinheit auf o]
ON-LINE //
d) Dichte Leseuberwachungs- -
schaltung bei 800 bpi K: 23,8-26,2 ps| TP11-D09 R27 - D09
J: 25 ps TP 9-D 19 R32-D19
2.79 195
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19. Leseschraglauf
K bzw. J P JP
Bei 1600 bpi Bondeinheit erst
Schreibschriglouf-Justage
a) Lade "Master-Skew-Tape"
(800 bpi)
b) Schalte MB mit Wartungs-
schalter auf "Forward"
¢)  Schragloufimpuls
800 bpi Bandeinheit K:< 9 ps Justage durch Unterlegscheiben:
J: << 9 ps Eine Unterlegscheibe, 500 p Inch
stork = Skew-Korrektur von ca.
42 p Inch.
1600 bpi Bandeinheit K:« 16 ps TP 15-D 09,
TP 2-D19
Jrwlb s TP 10-D OF
Schrauben
Unterleg-
scheiben
o [
‘u—'—-.f\J
3 | o ) \,M°"¥?92'?1'3
IT ‘] v 0
' N Band ' E j
Tad T T =]

‘&nnenvierkamschrauben

196
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20. Obersprechdampfung
K bzw. J TP | JP

a) Lade Leerband mit Schreib-
ring ohne das Band Uber
den Kapston zu legen.

: Um den Ladevorgang zu
3 ermbglichen, ist beim
Laden zwischen das Band v
U und dem EQT/BOT-Foto- :

abftihler ein weifles Papier
zu halten.

b) Schalte MB auf ON-LINE
c) Band beschreiben

d) Ubersprechen KizclV TP 103-903
J <1V D09, D19
TP 104-904

DOF

Die Justageschrauben befinden
sich hinter der Frontplatte.

——=  Ubersprechdamptung

=

—_——— 013 mm
Band ® ca. Loch-
kartenstarke
Kopf

ACHTUNG: Die Ubersprechdampfung mufl absolut parallel zum Kopf stehen,
Der Absfand Kopf-Ubersprechddmpfung soll mindestens auf Loch-
kartenstarke justiert werden, um mit Sicherheit Bandbeschadigungen
zu vermeiden.
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21. Schreibschragiauf

K bzw. J

800 bpi-Bandeinheit
a)  Lade TAPDA,
schreibe alles Einsen

b) Lade Leerband mit
Schreibring

c) Schalte MB auf éN-LINE
d) Schraglaufimpuls

1600 bpi-Bandeinheit

a) Entferne den Schreibkopf-
stecker J1 und den
Lesekopfstecker J2 vom
Data~Board

b) Stecke den Stecker Jj
in die Buchse J2 auf dem
Data-Board

c) Lade "Master-Skew-Tape
(800 bpi)

d) Schalte MB mit Wartungs~
schalter auf "Forward"

e) Schraglaufimpuls

Ve
K:i< 9 ps TP15-D 09 R18
J <9 ps TP 2-D19 D09, 19
/
/
’/
i
/
K: < 8 ps TP 10-DOF
J: « 8 ps

Ve
Unterleg- \
r_‘ﬁ

Justage durch Unterlegscheiben:
Eine Unter.legscheibe, 500 ps Inch
stark = Skew-Korrektur von ca.
42 p Inch. l

Schrauben

N
.

scheiben

A Y
al a
zp:‘.‘_::\i ==
- | > \
Kopf g b Montageplatta

f T L : 1 2

o Band o j

1 —

— - - LD'—J\

\..\ N\ tnnenvierkantschrauben

198
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21. Spulennabe
K bzw. J TP IJP
a) Justage erforderlich, wenn Justage im Uhr=~ Bandspuls !
die Bandspule auf der Nabe | zeigersinn er- Nabe
schlupft bzw. der Verschlu | gibt geringeren
zu leicht oder zu schwer Schlupf und fe-
schlieBit. steren Verschlu
Justage
e Tabelle 1

Erforderliche Justagen nach dem Austausch von Boards:

Boards Kapitel-Justage
MB-Datenelektronik 8. Verstirkung der Leseverstérker

9. Dichte —LeseUberwochung;schulfung
(bei B0Oer-Bandeinheit)

11.  Schreibschrdaglauf (bei 800er-Bandeinheit)

MB-Steuverelektronik Spannungen

Kapstanservo-Abweichung

2

4

5. Start-Stop-Zeit
6. Bandgeschwindigkeit
7

Ruckspulgeschwindigkeit
18. Aufnohme- und Abgabespannarm -
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16.5.1 Bedeutung der Justagepotentiometer

Bandgeschwindigkeit, schnell (nur bei Dual Speed Units)

e Tabelle 2
"R 275 BOT Bandanfang
R 274 EQOT Bandende
R 194 SuC Abgabearm Zentrierung
R 159 TUC Aufnahmearm Zentrierung
R 101 COS Kapstanservo-Abweichung
R 157 TUS Aufnchmearm-Hub
R 192 SUsS Abgabearm-Hub
R 96 LOS Bandgeschwindigkeit, langsam
R 94 HIS
R 89 HSR Ramp-Zeit, schnell (nur bei Dual Speed Units)
R 87 LSR Ramp-Zeit, langsam
R 123~ RWE Rewind-Geschwind igkeit
R 244 -5V Spannung
R231 "~ +5V Spannung
R 227 Bandgeschwindigkeit, Reverse
/\/TI" r\/—
) 807
i
E: €07
O O o S
3 4 ﬁ
f ﬁ
17 " suc
CD R153 | - Tuc
R101_9 €os
U”l:::ﬁ A TUS
c2 o [RI32 5] sus
€93 (RS _a| Los
c6s cfb R3L_a HIS
s St B2 1 |l
o{R 255 |© R123 ;)QIT REW
R250 2“ RIEL N -5V
R232 o
RII " 5V

200
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F2 Sicherung, +18V, 10A, flink

F1 Sicherung, 220V, 3A, trége
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Anordnung der Boards und Sicherungen {Bandeinheit 8000 u. 8000 A)

16.5.2
Datenelekironik

Steuere lektronik J
Stecker J103

Stecker J 101

Stecker J102

4.73

"1Besseiun yo(yanapsne is; Bunis
8Jopue BPEl IWLINISEG BHIBMZ-8
ing YdKPeIIYIssNE Puis uaBelieiun e

4

OV H3ILNIWOD 4dOAXIN B




. “wobewep ked o} 9(gv)| eyen
o esin o I I 11w UopEzsoyIne tnojse.d Jno noyyte vojjonposd
“BunyJemop (Bund -8) 10 UoIssjusursy ‘03 (sudjsep [0 uopeasibal
“syuaged jo Butum o8 L 0} ‘o ojif

b edune puv 1y0pidon

Hownoop ejy} wosy Buiw

NIXDORF
COMPUTER
Kundendienst

8870/1/3 N

_J \ J L S wr L

®TPII
®TP22
R227
®TP18
®TPiI6
e TP13
w20
w19
—

B 900!

mPne
o016
000,
neo
&

w17
'

o
e B 1909
Ncoo
- 00oq, - -

food!
'ooa!
CET-H

o TP23
e TP20
Ja

eTP5
w18
a2
2

® P17

Lif 1o0q,

eTP3

ozf hed

0Er joagl

eoT1P28

Ur e

P32 @
e TP30

®TP29
®TP26
o TP14

ol

-l

=]

8zr lpod

®1P24
eTP12
& 7PN

£

e1P19
®TPI5
®TPE
L
), X
-1

®TP25
LAl
I
E

eTPB

Sir

R274
Go
oo,

TP1Ce ®TPY
o

Qir B3l

Ler pad

eTP27
g JRr2n
€ Jr24s
£ Jr123
T ]Re7
__Ires
£ Jroe
e R96
§r192
£ Jris?
£ _Jrr0
f_JR159
I LD

R

]
" Jrars

Justage-, Test- und MeBpunk1e

Steuerelektronik J
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Justagepunkte

NV ONO A WN —

[SUSI T SUR VR SRR GHR GEN S S VER TER G T N

Spannarmabfihler Abgabespule
Spannarmabfihler Aufnahmespule
Kapstan

Motor Aufnahmespule

Motor Abgabespule

Netzteil, komplett
Schreibsperre und Verriegelung
Strom "Data~Platte"

Kuhlblech

frei

Platte "Data K1"
Leuchtschalter RESET
Leuchtschalter LOAD
Leuchtschalter REWIND
EOQT/BOT

Adressenanwahl|

Potentiometer

87

89

94

96
101
123
157
159
192
194
227
231
244
274
275

AN TR0 RNODOAR

- XX WV
N

Sagezahn, langsam
Sagezahn, schnell
Bandgeschwindigkeit, schnell
Bandgeschwindigkeit, langsam
Kapstanservo-Abweichung
Rickspulen

Ausschlag Aufnahmearm
Aufnahmearm, Mitte
Ausschlag, Abgabearm
Abgabearm, Mitte

| S GUA GRS SV VA VI U SEE G SR R VNN S SN W

Bandgeschwindigkeit langsom riickwérts

+5V stabilisiert
-5V stabilisiert
EOT
BOT

Wartungsschalter
Verriegelungs-Relais
Rijckspul-Relais
Schnittste lHen-Stecker

Leuchtschalter ONLINE
Leuchtschaiter 9-Kanal
Leuchtschalter HIDEN od. 1600 CPI
Anzeige WRITE ENABLE od. FPT
Anwaohl Zusatz

Format

Stromversorgung

Strom abschalten

Anschlagschalter unten, Spannarm
Anschlagschalter oben, Spannarm
Armbetdtiger Motor

Kuhlblech

Kuhlblech

Kihlblech

Kihiblech

4.78
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Fehlersuchanleitung

16.6

Start .

Power On

ia

Band

entladen ?

Reverse ?

Ende
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Prufe Sicherung F2,
messen an TP 33.
Prife Q52,Q53,Q54,
Q55, CR46,CR47

Prufe Sicherung F3,
messen an TP 31,
Prufe Q56,Q57,Q58,
Q59, CR52,CR53

Prufe Sicherung F2,
messen an TP 33.
Prufe Q52,Q53,Q58,
Q55, CR46, CR47
Just. Poti K231

Prufe Sicherung F3,
messen an TP22.
Prife Q56,Q57,Q58,
Q59, CR52,CR53

Prufe Sicherung F2,
messen am Stecker J27,

Pin 1. Prufe Trafo und
Gleichrichtung.

Prufe Sicherung F3,
messen am Stecker J27,
Pin 4. Prufe Trafo und
Gleichrichtung.

Messen am Stecker J27,
Pin 7.

Prufe Trafo und
Gleichrichtung.

Messen am Stecker J27,
Pin 9.

Prufe Trafo und
Gleichrichtung,
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rhG, Patent.
. Verwertung,
unsers vor.

Alle Rechte aus dieser Unterlage und ihrem Inhalt

Wisitargabe of
herige

—

m this document

Wa reserve all rights ari

Band
einlegen

Erstes mal
Load=-Schalter
betdtigen

Loadschalter defekt, +5V, -5V, +18V,
-18V vorhanden. Spulmotoren o.k.,
Load FF nicht in Grundstellung,

Bandsteuerplatte defekt.

Zweites Mal
Load-Schalter
betéitigen

BOT-Abfthlung defekt,
Fehler in Bandsteuerplatte,
Fehler im Kapstandmotor,
Rewindschalter hat Kontakt.

4.78
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Befehl Forward

steht an
Gertt Ready, Fehler im Kabel
oder Schnittstelle. Prife Kap=
stanservoverstirker, Ramp- N\
Generator.
Schreibring vorhanden,
Schreibstrom vorhanden,
Signal Motion o.k.

Befehl Reverse

steht an
Gerdt Ready, Fehier im Kabel
oder Schnittstelle. \J
Fehler im Kapstanservoverstiir= L
ker, Ramp-Generator.
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Befeh! Rewind
steht an
Gertt Ready, Fehler im
Kabel oder Schnitistelle,
K1 Relay.
ja
Band auf
BOT
i
Schalter Rewind
beftdtigt
On-Line-FF zurUckgesetzt,
wird ent Ramp-Generator ruckspulen,
laden? Spannarm berthrt Endschalter,
Kapstanservosteuerung, Kapstan
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16.7 Anschluftfeid "Magnethand 1216" $EEg
e Schalterstellung: 1 ON = Select 0 §;§i§
2 ON = Select 1 EoE8%
3 ON = Select 2 T
4 ON = Select 3 s
2%
e SteckeranschluBbelegung des AnschliuBifeldes ==
Winch.-[ 3 M Anschlul MB auf MTA | Sign.  |Sign. Richtg.
Signoi-Bezeichnung Stecker | Stecker | Steck.| Pin| GND | abgeschl.} 6. TMW]Contr. |MB o
LOAD ON LINE Loy | F - Jwr || o2 x - —
SELECT 0 GLro |t 2 J01 | J| 3 x x —_
SELECT 1 [CREN N 13 Jior| Al 4 x - —_—
SELECT 2 (SLT2) | V 15 Jior 18| 5 x - —
SELECT 3 (LT3 | 2 28 Juor| v 6 x - —
SYNCHRONOUS FORWARD COM (SFC) | H 3 Jw | c| 7 x x —
SYNCHRONOUS REVERSE COM  {SRC) K 4 J101 | E 8 x -— —
DATA SENSITY SEL ©DS) | i -- jw1{o} 9 x - —_-
REWIND COMMAND (RWC) | M 5 JioryH| 0 x - —
OFF LINE COMMAND (OFFQ) | P -- JiiL | n x - —
SET WRITE STATUS (sws) | u 12 Jwtr} k|2 x x —_
OVERWRITE COM ovwW | u -- Jiw01 4B |13 x -- —
READY RDY) | ¢ 6 JI01 | T | 14 - - -
ON LINE COMMAND h - J101 [ M| 16 - - -
REWINDING (RWD) | K 7 Jior | N[ 17 - - -
END OF TAPE' EON | n 8 Jwotfu | - - -- -
LOAD POINT wop | v ? J1o1 [ R | - - - -
FILE PROTECT FPD | w 10 Jwor| e | - - x -—
DATA SENSITY INDEC. ooy | = 1 JIWI|[F | - - - -—
WRITE DATA STROBE (WDS) | BB 39 JwzZ | A1 x x ——
WRITE AMPLIFIER RESET * (WARS) | €C 38 Jw2 | c| 3 x x —
READ THRESHOLD (RTH) { DD - Jw2 | £ | 5 x -- —_
WRITE DATA PARITY (WDP) AA 37 J102 | L |10 x x —
WRITE DATA 0 wpo) |t 36 J12 [ M1 x x —_
WRITE DATA 1 WD | s 35 1102 | N | 12 x x —_
WRITE DATA 2 wp2) | p 34 Jwz2|p |13 x x —_
WRITE DATA 3 WD3) | m 33 Jw02 | R | 14 x x —
WRITE DATA 4 WD4) | e 32 Jwz s (15 x x —
WRITE DATA 5 wD5) | f 3 J102 | T |16 x x —
WRITE DATA 6 WD) | a 30 Ji2 | u |7 x x —
WRITE DATA 7 WD7) | b 29 J1g2 [ v |lis X x —_—
READ DATA STROBE RDS) B 25 J103 [ 2 | A - - -—
READ DATA PARITY (RDP) A 24 J103 [V | B - - —-— -
READ DATA 0O (RDO) C 23 J103 |3 | C - - —-—
READ DATA 1 X ROT) 3 22 J103 (4 [ D - - -— Eé
READ DATA 2 RD2) J 21 Jws 8 |J - - —-— g8
READ DATA 3 (RD3) N 20 J193 | 9 | K - - -— oE
READ DATA 4 ®RD4) (T 19 Jws |14 | R - -- -— Sgfes
READ DATA 5 (RDS) | W 18 J103 {15 | S - -- -— EBEED
READ DATA 6 (RDE | X 17 3103 (17 | Un | == - -— 25382,
READ DATA 7 RD7) | Y 16 J13 18 |v -- - -— £8z.55
+5V Abschlufiwiderstand v 4727 | = |—- - - — 258858
+5V TAPE MARK W. + SEL - - J101 | $ - x IMTA —— o225
GND s 1 1 - -- - = 2
GND x 26 - - - g 5
GND HH 40 f - . - H
GND y -- - - - - 2
GND d - - - - -
GND D - - - - -
NC FF - -- - - -
NC EE - - = - -
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AnschiuB fiir Datankabel an alle Systeme Ansicht von Bestuckungsseite

auBer System 820 bzw. Daisy chain Kabel

ung ol
tet zu Schadenersatz.

oht

Selectierungs-IC

Alls Reohte aus disser Unterlage und Thram Inhait

= s-§ g .
2=25. AnschiuB fiir Datenkabel

g8:: an System 620 Widerstands-Netzwark SEL-Schalter
ZESE

/ \ //
=328

2E8: / / \

[ ]

3M-Steck Winchester-Stecker

c

J101

ﬁ : ] [ J103 I

1102

\ Widerstands-Netzwerk

Print vom 21.10,76/2

Leersockel fiir
nicht benétigte

Widerstands-Netz-
i - werke
Sicherung fir m;::x;f"(‘g
+6V-Widerstands- Selecti
Netzwerke 'Bgélerungs-
SEL-Schalter
Winch Stect 3M Winchester-Stecker

c

geEis

L ELp 1102 7707

siEsE r |
TE2%52 1103

£2EEEE Print vom 16.12.76/3

Ansicht von Bestiickungsseite
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17 DSZ-Einschub 2805

171 Codierschalter

CN

OFF

Fur die E/A-Adresse 40x Schalter 1 und 6 in ON=Stellung.
Schalter 1 GADN

Schalter 2 leer
Schalter 3 leer
Schalter 4 leer
Schalter 5 INF7 N
Schalter 6 INF8N
Schalter 7 INF9N
Schalter 8 INFION

[s]ws[2][nfrw]e[s] 7] e[ 5] 4] 3] 2] 1] o]

Schalter nn

17.2 Allgemeines

Der 2-Kanal DSZ-Einschub ermdglicht einen schnellen Datenaustausch zwischen
Peripherie und Speicher.
Der Kanal 1 fuhrt Uber die Rickwand, d.h. der Rechner wird fir die Dauer von

Speicherzyklen angehalten. Der Kanal 2 fihrt zur Kabel-PSP und belostet die
Rickwand nur wihrend der Speicherzyklen.

An einen DSZ ksnnen mehrere, in der Verarbeitungsgeschwindigkeit unterschied-
liche, Peripheriegerdte angeschlossen werden.

Die Daten der beiden Kantle werden im Multiplex-Betrieb Ubertragen.

Wihrend des Datenaustausches zwischen 2 Peripheriegeréten und Speicher in den
beiden Kandlen kénnen andere Peripheriegerdite Transportbefehle, Statusmeldungen
bzw. Ein-/Ausgaben verarbeiten.

4.78 215
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17.3

Aufbau
a) Kanal 1 = Rickwand PSP
b) Kanal 2 - Kabel PSP
Codeumwandlung
Register je Kanal
Zshler, Register, Merker
Steuerwerk
Arbeitsweise PSR
Arbeitsweise PSP

Elektronikkarten

Datentransport trotz Parityfehler

Funktionen

Interne DSZ-Ausgabebefehle
Interne ‘DSZ-Eingabebefehle

Rechner-Peripherie-Ausgabebefehle
Rechner-Peripherie-Eingabebefehle

Interrupt-Befehle

nein

2 Byte

im RAM 16 x 20 Bit
1 Ablaufsteuerung
Wort (2 Byte)

Bytes

1

nein

(Re — DSZ)

(Re =— DSZ)

(Re —= DSZ —Per) nur auf der
(Re =— DSZ =~ Per)  Kabel PSP
(Re = DSZ - Per)

Direkte Speicherzugriff-Ausgabebefehle (SP —— DSZ — Per)
Direkte Speicherzugriff-Eingabebefehle (SP = DSZ —- Per)

216
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17.4.1  Beschreibung der Funktionen

Interne DSZ-Ausgabebefehle

Die Informationen der internen Ausgabefehle werden in einem 16 x 20 Bit
RAM abgelegt. Der letzte Ausgabebefehl bei der Initialisierung muB die
Ausgabe der Startzeile 1 bzw. 11 sein. Mit diesem Befehl werden alle Fehler-
merker des betreffenden Kanals gelsscht, und der Merker BU wird gesetzt.
Das Register "Blockadrezshler" ist 20 Bit breit und muB8 2 x geladen werden
(16 Bit + 4 Bit).

Rechner-Peripherie-Ausgaben (Kabel PSP)

Die vom Rechner gesendete Adresse wird im DSZ Ubernommen und die Bits
INF7 N bis INFION werden mit dem eigenen Codierschalter verglichen. Ist
der Vergleich positiv wird gepift, in welchem Bereich die Adresse INFON
bis INF&N liegt. Liegt sie im AdreBbereich 20 - 177 schaltet der DSZ
die Adresse zur Peripherie. Die Signale INFON bis INF7 N und AG werden
mit dem Paritybit ungerade erginzt.

Die 7 Bit breite Adresse und das Signal AG werden von allen Peripherie~-
gerdten Ubernommen, auf Parity geprift und mit dem eigenen Codierschalter
verglichen. Auf das folgende STI-Signal mit der Information antwortet das
adressierte Peripheriegerdt mit Quittung.

Das Paritybit wird in der AdreB- und Informationsphase geprift. Ist das
Paritybit nicht richtig, sendet das Peripheriegerdt keine Quittung. Bei der
erkannten Quittung wird vom DSZ das Strobesignal beschaltet.

Die Rechner-Peripherie-Ausgabebefehle ksnnen auch wehrend des automati=-
schen Datenverkehrs durchgefthrt werden.

Rechner-Peripherie-Eingaben (Kabel PSP)

Die Adresse wird auf die gleiche Weise wie bei den Rechner-Peripherie-
Ausgaben erkannt und zur Peripherie Ubermittelt.

Auf das folgende STI-Signal antwortet das adressierte Peripheriegerdt mit
Information und Quittung. Die Information mit Strobe wird unabhéngig vom
Parityergebnis auf die PSR geschaltet. Wenn innerhalb von 4 ps nach STI
dos Peripheriegerat keine Quittung sendet, wird auch kein Strobe gegeben.
Der Rechner erkennt seinerseits, wenn kein Strobe gegeben wird, nach 10 us
Wartezeit einen Zeitfehier.

4.78
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Abfrage Interrupt=Nummer von den Peripheriegeréten

Wird von einem Peripheriegerdt auf der Kabel PSP das Signal INTN gesetzt,
so schaltet der DSZ dieses Signal zur PSR-Ruckwand durch. Der Rechner
sendet danach den Interrupt-Nummer-Nachfragebefehl der anschlieBend vom
DSZ an die Peripherie gelegt wird.

Die Peripheriegerdte sind in einer Kettenvorrangschaltung eingeordnet. Das
Peripheriegerdt, das die Prioritdt gewonnen hat, schaltet die Bits 3 - 6 des
Codierschalters auf die Leitungen INFTN bis INF4AN, Vom DSZ werden
noch die Bits 7 = 9 des Codierschalters auf die Leitungen INF5N bis INF7 N
hinzugefugt.

Die komplette Interrupt-Nummer mit Strobe wird unabhtingig vom Parityergeb-
nis auf die PSR geschaltet.

Wenn innerhalb von 4 ps nach ST! das Peripheriegerdt keine Quittung sendet,
wird auch kein Strobe gegeben. Der Rechner erkennt seinerseits, wenn kein
Strobe gegeben wird, nach 10 ps Wartezeit einen Zeitfehler.

Datenausgabe SP -= DSZ—Per
Vor der Datenibertragung mussen folgende Ausgaben erfolgen:

Ausgabe BlockadreBzéhler 0-15
Ausgabe BlockadreBzshler 16 - 19
Ausgabe Blockldngenzshler 0-15
Ausgabe Startzeile 0- 1

Die Reihenfolge der Ausgaben ist beliebig, nur die Ausgabe der Startzeile
muBl zuletzt erfolgen. Nach diesem Befehl wird das erste Wort (wenn Inhalt
(BLZ) # 0) aus dem Speicher gelesen. Die Daten werden in einem Wortre=
gister des DSZ aufgenommen. Wenn das Peripheriegerdt die Anfrage gesetzt
hat, wird zuerst das obere und danach das untere Byte zur Peripherie tber-
tragen. Jeder der beiden Kandle hat ein eigenes Wortregister fur die Daten.
Nach jedem Speicherzyklus wird die Speicheradresse im DSZ um 2 erhsht
und die Blockldnge um 2 verringert.

Bei ungerader Blocklénge wird zuletzt ein Wort gelesen aber nur ein Byte
ausgewertet, Die Blockldnge und Blockadresse veréindern sich nur um 1.

Nachdem alle Daten zur Peripherie ubertragen wurden (BLZ = 0) wird noch
das Signal BLO ubertragen. Das Ende der Blockubertragung wird durch ein
Peripherie=Interrupt mitgeteilt.

Die Datentbertragung wird in folgenden Féllen unterbrochen:

ZF SP ... Zeitfehler Speicher

PF SP ... Parityfehler Speicher

ZF DEA ... Zeitfehler Peripherie bei Daten-Eingabe oder ~Ausgabe
(BLZ=0) ... Blocklange wird 0

‘XDORF COMPUTER AG

A
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Dateneingabe Per = DSZ —SP
Vor der Datenubertragung mussen folgende Ausgaben erfolgen:

Ausgabe BlockadreRzshler 0-15
Ausgabe BlockadreBzahler 16 - 19
Ausgabe Blocklingenzahler 0-15
Ausgabe Startzeile 0-1

Die Reihenfolge der Ausgaben ist beliebig, nur die Ausgabe der Startzeile
muBB zuletzt erfolgen.

Die Daten werden byteweise auf Anfrage vom Peripheriegerdt in das Wort-

register des DSZ ubertragen. Nach jedem Speicherzyklus wird die Speicher-
adresse im DSZ um (2) erhoht (Ausnahme wenn BT). Ebenso wird die Block-
lange nach jedem Peripheriezyklus um (1) verringert.

Nachdem alle Daten zum Speicher bertragen wurden (BLZ = 1) wird noch
das Signal BLE Ubertragen.

Die allgemeine Adresse 0.1 wird im automatischen Datenverkehr auf die

Anfragen nur dann ausgegeben, wenn die Adresse 0.1 im Peripheriegerdt
durch eine andere Adresse Uberschrieben wurde.

Der DSZ kann gerade und ungerade Blockadressen und Blocklangen verarbeiten

Die Datenibertragung wird in folgenden Fallen unterbrochen:

ZF SP ... Zeitfehler Speicher

ZF DEA ... Zeitfehler Peripherie bei Daten-Eingabe und -Ausgabe
PF DE ... Parityfehler PSP bei Dateneingabe

(BLZ) =0 ... Blockldnge wird O

4.78
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17.5.1

EG 0.0

EG X.2

EG X.3

EG X.12

Beschreibung der E/A-Belegung

Uber die Eingabezeile 0.0 kann die Interrupt=-Nummer vom DSZ und
des Peripheriegerdites abgefragt werden.

In der Eingabezeile X.2 sind die Fehlermerker fur die Internen~ und
Rechner-Peripherie Ein-/Ausgabebefehle.

Bit 0 = LO Wird durch das Signal LON oder durch den L&sch-
befehl gesetzt.

PFS Die Information der Ausgabebefehle wird Uberprift.
Wird ein Parityfehler festgestellt, dann wird der
Merker PFS gesetzt.

Bit 1

In der Eingabezeile EG X.3 befinden sich die Fehlermerker fur die
DatenUbertragung im Kanal 1.
Bit 0 = BU Der Merker BUSY wird bei der Ausgabe der AG-Zeile

X.1 gesetzt und durch BLO, BLE oder einen Fehler
wieder gelsscht,

Bit 1 = ZFSP Antwortet der Speicher innerhalb von 10 us nicht mit
Strobe, wird "Zeitfehler Speicher® gesetzt.

Bit 3 = PFQF Wird beim Lesen aus dem Speicher ein Parityfehler
festgestellt, so wird der Merker "Parityfehler Speicher
Quellfeld" gesetzt.

Bit 4 = ZFDEA  Gibt die Peripherie bei einer Datenaus- oder -eingabe

auf ein STI nicht innerhalb von 4 ps eine Quittung,
so wird ZFDEA gesetzt.

Bit 5 = PFDE Wird gesetzt, wenn bei der Dateneingabe ein Parity-
fehler festgestellt wird.

Bit 6 = BUS Kommt das Signal BLE bevor der Blockldngenzdhler =
0 ist, wird der Merker "Bereichsunterschreitung” ge-
setzt.

Bit 7 = BUS Kommen von der Peripherie noch Daten nachdem der

Blockldngenzdhler = 0 ist, wird der Merker "Bereichs-
Uberschreitung” gesetzt. Die Dateneingabe wird been-
det.

Uber die Eingabezeile X.12 kann der Blockldngenzahler vom Kanal 2
abgefragt werden.
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EG X.13 In der Eingabezeile 13 befinden sich die Fehlermerker fur die Daten-
Ubertragung im Kanal 2.

Bit 0 = BU sieche EG X.3

Bit 1 = ZFZF Antwortet der Speicher beim Schreiben innerhalb von
10 ps nicht mit Strobe, wird der Merker "Zeitfehler
Speicher Zielfeld" gesetzt.

Bit 2 = ZFQF  Wird beim Lesen aus dem Speicher innerhalb von
10 ps kein Strobe gesendet, wird der Merker "Zeit-
fehler Speicher Quellfeld" gesetzt.

Bit 3 = PFQF siche EG X.3

Bit 4 = ZFDEA siehe EG X.3

Bit 5 = PFDE siehe EG X.3

Bit 6 = BUS siehe EG X.3

Bit 7 = BUS siche EG X.3

EG X.14 Uber die Eingabezeile X.14 kann der Blockldngenzihler vom Kanal 1
abgefragt werden.

AG X.1 Die Ausgabezeile X.1 bestimmt die Betriebsbedingung des DSZ auf Kanal 1.
Bit 0 = AG Das Bit gibt die DatenfluBrichtung an.

Bit 1 = MRUA  Das Bit muB gesetzt werden, wenn ein zeitkritisches
Gerdt angeschlossen ist.
AG X.2 Uber die Ausgabezeile X.2 wird der DSZ geldscht.
Bit 0 = LOB Absetzen des Ldschbefehls
Bit 1 = MLO Mit MLO werden die Merker LO und PFS gesetzt.

AG X.4 Uber die Ausgabezeilen AG X.4 und AG X.6 wird der BlockadreBzghler

und X.6 fur den Kanal 1 geladen. Der BAZ ist ein 20 Bit RAM-Register, der mit der
Anfangsadresse ab der ein Informationsblock ausgelesen bzw. eingeschrieben
werden soll, geladen wird. Der BAZ wird nach jedem Speicherzugriff um
2 erhsht.

AG X.7 siehe AG X.4 und AG X.é, nur fur Kanal 2.

und X, 10

AG X.11 siehe AG X.1, nur fur Kanal 1.

AG X.12 Uber die Ausgabezeile X.12 wird der Blockldngenzidhler fur den Kanal 2
geladen. Der BLZ ist ein RAM-Register in dem die Anzahl der zu Ubertra-
genden Zeichen abgelegt wird. Das Register ist 20 Bit breit. Davon werden
aber nur 16 Bit auf O geprift, d.h. die max. Blocklinge betrdgt 64 K.

AG X.14 siehe AG X.12, nur fur Kanal 1.

XDORF COMPUTER AG
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18 Lochkartenieser 0491.01

18.1 Adressierung

Die Adresse des LKL ist 13X(g).

Die Adresse wird Uber einen 20-pol. Winchester-Stecker

4011 im Lochkartenleser eingestellt,

o Kontaktbelegung

s s
o * ¢
. € [ ]
no *
[ ] 3 [ ]
L ¢
* M [ ]
P . s
® R L
T * v
[ u [ ]
w * X
[ ] *

%

AWR 4 N = AdreBauswahl = Kontakt
AWR 5N = AdreBauswahl = Kontakt
AWR 6N = AdreBauswah! = Kontakt
AWR 7N = AdreBauswahl = Kontakt
AWR 8N = AdreBauswahl = Kontakt
AWR 9N = AdreBauswahl = Kontakt
AWRTON = Adrefauswahl = Kontakt
AWRITN = AdreBauswohl = Kontakt
CSVN = Codierstecker = Kontakt
vorhanden
ACHTUNG:

AWRA N hat die Wertigkeit 23
AWRS N hat die Wertigkeit 24  usw.

auf dem LKL-Vorsatz

XZTTARCITON

Fur die Adresse 13X(g) werden die Steckerpunkte C =D - E - H - R - X

gebrickt.
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E/A-Belegung

18.2

4.78

allads uesen Bunbealseqn 1yajeq puiq PELT] wdnusau)| puBwIwIOD .
-dnueiug ueg ueig -42s0 na | -sbunispiien - inad g yAX OV
$4015U8 4 S3UIB 81|BAS 83218 = | —mm——————————— g 0 £AX DY
1815UB 4 WBP JOA B1|2dS 81218] = )} — ] 0 TAYX 9V
jedg vepuabe.yieqn Nz Jep YBZUY = | ———————— e 0 A OV
esse.py - 1dnusaiu| 0°AX 9V
250 Wz A3 WOA UonEBWIOU| 10 93
yo|nz g el1ez 9 816z [ 8 9|16z 6 el1ez m.u”__uawm ¥A'X 93
EARILY 4 {1 819z 0 aiez L o8z Zejez € 8182 Asng c“"H EAX 93
JOUYIBY WNZ ZS( 8GN AN WOA UOIBULIOHU| TAX 93

SnHAZase ] AHOIHO MHO3HD Bunyoo| 8148} .
ueg AQv3d NOtLOW H3ddOH HOWY3 “YEHYIN -Aeg AN 93
esseipy-1dniseiu] 80 93

i T € v § 9 L 8 ug

224




srtung ist ausdricklich untersagt,

Unterlagen sind ausschlisBlich fir
-Zwecke bestirmmt, Jede snders

IXDORF COMPUTER AG

2

S——
NIXDORF

COMEUTER

Kundendienst

8870/1/3 N

18.2.1  Beschreibung der E/A-Belegung

EG 0.0

EG X.Y.1

Die durch AG-Zeile 0 ausgegebene Interrupt=-Nummer kann durch
EG 0.0 Bit 1 - 8 abgerufen werden (vorausgesetzt, dal am LKL-
Vorsatz ein Interrupt angemeldet wurde.

Durch Abfragen der EG-Zeile 1, Bit 1 - 8 konnen verschiedene
Fehler~ und Statusmeldungen eingeholt werden.

Bit 2

Bit 3

Bit 4

Bit 5

Bit 6

Start Lesezyklus

"Start Lesezyklus" wird mit der positiven Flanke von BUSY
gesetzt, und mit CLZ4 und IF2 bzw. LOPE zurijckgesetzt.

READY

Dieses Bit zeigt an, daB sich der LKL in einem Betriebs~
zustand befindet, in dem er bereit ist, einen Kartentrans~
portbefeh| entgegenzunehmen. Es wird Netzausfall oder
einen Fehler im LKL gelsscht.

MOTION CHECK

Durch dieses Bit wird ein Transportfehler angezeigt. Es ist
entweder der Transport der Karte (n) nicht moglich oder die
Karte (n-1) konnte nicht vollstdndig ‘abgelegt werden. Das
Signal wird durch Netzausfall gelsscht.

HOPPER CHECK

Dieses Bit zeigt an, dall entweder dos Zufthrfach leer oder
das Ablagefach voll geworden ist. Es darf keine Karte
zuriickge legt werden.

ERROR

Dieses Bit wird gesetzt, wenn wahrend des Lesens einer
Karte ein Fehler bei den Hell/Dunkei-Kontrollen am Anfang
und am Ende der Karte festgestellt wurde. Die Karte, bei
der dieser Fehler festgestellt wurde, muB zuriickgelegt wer-
den, um erneut gelesen zu werden. Das Signal wird durch
Netzausfall gelsscht.

4.78
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EG X.Y.2

und

EG 0.1

AG X.Y.0

AG X.Y.1

Bit 7 Mehrfachlochung

Dieses Bit wird gesetzt, wenn innerhalb einer Spalte auf
einer Karte mehr als eine Lochung in den Zeilen 1 = 7
erkannt wurde. Dos Setzen des Merkers wird bei bindrer
Datenibertragung und innerhalb einer Fensterausblendung
unterdriickt. Geldscht wird der Merker durch den néchsten
dynamischen EG-Befehl Zeile 1 oder durch Netzausfall.

Bit 8 Parityfehler=Schnittstelle

Wenn bei der Ubertragung vom DSZ zum LKL-Vorsatz im
Informationszyklus falsche Paritét erkannt wird, wird der
Merker "Parityfehler" gesetzt. AuBlerdem wird das Signal
QUITT nicht geschaltet. Der DSZ wird also Zeitfehler fest-
stellen. Wird im AdreBizyklus falsche Paritdt erkannt, wird
nur das Signal QUITT nicht geschaltet.

Durch EG-Zeile 2 kann die Information der Karte dynamisch uber
den DSZ zum Rechner ibernommen werden. Es wird kein Interrupt
fur Ende Datentbertragung ausgelost.

Es besteht auch die Maglichkeit, zundchst einige Spalten dynamisch
zu Ubertragen und dann den Rest durch automatischen Datenverkehr.

Durch die Eingabe-Zeile 3 und 4 Bit 1 - é k&nnen die 12 Infor-
mationsleitungen (Zeilen) des LKL abgefragt werden.

Bit 7 in Zeile 3 gibt den Zustand des LKL-Signals BUSY an.

Bit 8 in Zeile 3 wechselt von "index=Mark" zu "Index Mark",
wihrend des Lesens einer Karte, seinen Zustand.

Bit 8 in Zeile 4 ist "1", wenn der Spaltenzthler des LKL-Vor=-
satzes "0" ist.

Uber Eingabe-Zeile 0.1 wird die im Puffer stehende Information
Uber den DSZ zum Speicher ubertragen.

Mit der AG-Zeile 0 wird die Interrupt~Nummer des LKL-Vorsatzes
in ein 8 Bit breites Interrupt-Register abgestellt (INF1 - [NF8),

Mit dieser Ausgabe wird die Anzahl "L" der zu ubertragenden Spal-
ten in ein 7 Bit breites Zshlregister Ubernommen (Bit 1 - 7).
Entsprechend des Wertes des Zshlregisters werden "L" Spaiten
Ubertragen.

XDORF COMPUTER AG
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AG

und

X.
X.

AG X.Y.4

Y.2
Y.3

Der Bereich eines auszublendenden Fensters (z.B. Mikrofilmfenster)
kann durch folgende Angaben definiert werden:

Bit 1 - 7 in AG-Zeile 2: K = letzte Spalte vor dem Fenster.

Bit 1 = 7 in AG-Zeile 3: | = letzte Spalte des Fensters mit K £
80 und | = 80.

Durch Ausgabe von Bit 1 - 8 in AG-Zeile 4 k&nnen verschiedene
Funktionen ausgelsst werden.

Bit 1 Interrupt-Kanai-Sperre

Durch die Ausgabe von Bit 1 = "1" kann die Interrupt-
Auslssung durch den LKL-Vorsatz gesperrt werden. Alle
tbrigen Funktionen bleiben hiervon unberihrt.

Bit 2 Start Lesen

Durch die Ausgabe dieses Bits wird, sofern sich der LKL im
Betriebszustand READY befindef, das Lesen einer Karte ver-
anlaBt. "Stort Lesen" fur die niichste Karte kommt erst,
nachdem der Interrupt fur "Ende Lesen" bearbeitet wurde.

Bit 3 Start Ubertragung

Durch die Ausgabe dieses Bits wird vom LKL-Vorsatz der
automatische Datenverkehr mit dem DSZ gestartet. Es wird:
die vorgegebene Anzahl (AG 0.1) von Spalteninformationen
an die ZE Ubertragen. .

Bit 4 Losch-Befehl

Durch die Ausgabe dieses Bits wird der iInhalt des Puffers
fur ungiiltig erkldrt. Die Merker Mehrfachlochung, Start,
Lesezyklus, Takt Lesen, Interrupt-Sperre, Parityfehler Infor-
mation sowie der Spaltenzdhler, die Fensterregister und die
Interrupt-Merker-FF werden in Grundstetlung gelsscht.
Danach kann ein neuer Lesezyklus gestartet werden.

Bit 5 Datenubertragung bindr

Durch die Ausgabe dieses Bits erfolgt die Uberrragung der
Daten bindr. Bei nicht gesetztem Bit erfolgt die Ubertra-
gung codiert.
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Bit 6

Bit 7

Standardlochkarte codiert

Diese Betriebsart ist die am meisten verbreitete. Die Infor=
mation einer Spalte wird in 8 Bit = 1 Byte Ubertragen.
Die Zeilen 1 = 7 werden bindr auf 3 Bit codiert, wahrend
die Ubrigen 5 Zeilen direkt ausgegeben werden.

Bit 1: 20

Bit 2: 21 Zeilen 1 bis 7 codiert
Bit 3: 22

Bit 4: Zeile

Bit 5: Zeile 11

Bit 6: Zeile 12

Bit 7: Zeile 9

Bit 8: Zeile 8

Standardiochkarte bindr

Diese Betriebsart wird durch das Setzen von Bit in AG-Zeile
4 gewthlt. Jede Spalte wird in zwei Byte Ubertragen. Das
Setzen des Merkers "Mherfachlochung" wird unterbrochen.

Bitbelegung der zwei Byte:

1. Byte 2, Byte

Bit 1: Zeile 12 Bit 1: Zeile 4
Bit 2: Zeile 11 Bit 2: Zeile 5
Bit 3: Zeile 0 Bit 3: Zeile 6
Bit 4: Zeile 1 Bit 4: Zeile 7
Bit 5: Zeile 2 Bit 5: Zeile 8
Bit & Zeile 3 Bit 6: Zeile ¢
Bit 7: O Bit 7: O

Bit 8: 0 Bit 8: 0

Markierungskarte Lesen

Durch die Ausgabe dieses Bits mu8 dem LKL-Vorsatz mit
oder vor der Ausgabe von "Start Lesen" mitgeteilt werden,
daB Markierungskarten gelesen werden sollen. In diesem
Fall wird der Interrupt fur "Ende Lesen" nicht nach dem
letzten Index Moark, sondern max. 40 ps, nachdem BUSY
vom LKL "O" wurde, angemeldet. Hierdurch verringert sich
die max. Lesegeschwindigkeit des Lochkartenlesers.

Prifinterrupt

Durch die Ausgabe dieses Bits wird der Transport einer Karte
ousgelsst. Weitere Funktionen des LKL-Vorsatzes bleiben
hiervon unbetroffen.
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Bit 8 Pick Command

Durch die Ausgabe dieses Bits wird der Transport einer Karte
ausgelsst. Weitere Funktionen des LKL-Vorsatzes bleiben
hiervon unberthrt.

AuBer Bit 1 werden alle anderen Bits der AG-Zeile 4 intern geldscht.
Bit 1 kann nur per Programm geldscht werden.

18.3 Steckerbelegung
18.3.1  60-pol. Ericsson-Stecker
‘ Kabeleingang
5 4 3™ 21 0oviim) 1 41
10 81 rpc 7 | ov iz 6| z2
5 14 13| eRT 12 OV (PC/BRT) Il z3
20 19 18 { Busv 17 | ov.(zarza) 161 za
25 24 23| e 22| ov (Busv/Lery |21 z5
30 29 28| FaF 27 {ovizszezn |26 z
35 34 33| TR 7 32| ov(rar/tRe)- |31 27
40 39 38 37 3¢ zs
45 44 43 42 1 ov (z8/z9/Z0) 41 29
50 49 48 47 46| 2
55 54 53 52| ovz11/z12) 51 zn
60 59 58 57 56 z12
Stecker A Stecker B
sl ety S 5116
auf Chassis im Pult 0784 X L MC-Buchse — o quf LKL
229
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18.3.2  38-pol. Elko-Buchse
e J2 1/O-Signal Connector Pin List
Pin | Signal Description
A Di2 Z12 Row 12 Data
B D11 Z1 Row 11 Data
C DO Z0 Row 0 Data
D D1 Z1 Row 1 Data
E D12 (RET) oV (Z12)
F D11 (RET) oV (Z17)
H DO (RET) oV (Z 0)
J D1 (RET) ov (Z 1)
K D2 Z2 Row 2 Data
L D3 Z3 Row 3 Data
M D4 Z 4 Row 4 Data
N D5 Z5 Row 5 Data
P D2 (RET) oV (Z 2)
R D3 (RED oV (Z 3
S | D4 (RET ov (Z 4
T D5 (RET) oV (Z 5)
U D6 Z6
Vv D7 z7 Row 7 Data
w D & (RET) oV (Z 9
X D7 RET) ov (Z 7)
Y D8 Z8 Row 8 Data
z D9 Z9 Row 9 Data
AA | IM IM Index Mark
B8 | RDY BRT Ready
CC | D8 (RET) oV (Z 8)
DD | D9 (RET) oV (Z 9
EE | IM  (RET)/GRD oV (IM) Signal Ground
FF | RDY (RET) 0V (BRT)
HH | ERROR LEF ~ Error
JJ | HCK FAF Hopper Check
KK | MOCK TRF Motion Check
LL | PC PC Pick Command
MM| BSY BUSY Busy
NN/ Error (RET) 0V (LEF)
PP | HCK (RET) 0V (FAF)
RR | MOCK (RET) 0V (TRF)
SS | PC (RET) oV (PO
T | BSY (RET) 0V (BUSY)
230 4.78
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19 Magnetbandcassette

19.1 Codierschalter fiir MBC-Controller auf der PSP

ON

e OFF
Fur die E/A-Adresse 36X die Schalter 1, 4, 5, 6, 7 in ON-Stellung.
Schalter 1 = GADN

Schalter 2 = frei

Schalter 3 = A3 N
Schalter 4 = A4N
Schalter 5 = A5N
Schalter 6 = A6N
Schalter 7 = A7 N
Schalter 8 = frei

fisliafisi2[niio] o8] 7J6[5]4[3]2]1]0]

Schalter

19.2 Allgemeines

Der MBC-Controlter (Modul=Nr., 2452,00) ist ein Doppeleinschub auf der PSP,

Der Controlter ermdglicht die Aufzeichnung und Wiedergabe digitaler Informationen
im Nixdorf-Aufzeichnungsverfahren auf Magnetbandcassette (NAMBC) mit einer
Datenrate von 436 Zeichen/Sekunde beim Schreiben und beim Lesen.

Es kann nur ein Gerit Uber das Kabel 7083.00 mit einer max. Lénge von 7 m
angeschlossen werden.
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19.3 E/A-Belegung
Bit 7 6 5 4 3 2 ] 0
Zeile
EG 0.0 frei frei |=——————— Interrupt=Nr, "o
|
I |
EG x.0 frei frei |je——————— Interrupt=Nr. "o"
| | |
! I !
EG x.1 Lesedaten —
EG x.2 INT ZZ4 OPE BLU PUZ LD PFS LO
EG x.3 ECMA | GER2 STL SLA SRS SR REA
EG x.4 LD PAF BZF CRCF AGF BEA
EG x.7 AUM WEV ZUM
AG x.1 Schreibdaten
AG x.2  [INTKPS INTLO | SPLO | MLO | LOB
AG x.3 SR SSW ENT LAU SPU LBE LAZ RUW
AG x.4 GER2
AG x.7 WEL WER
£22%%
€ ]
£5sf.
23558
2§58
i |
e
ai}l%a
jaiigd
sifvkd
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19.3.1  Beschreibung der E/A-Belegung

e EGO0.0

Rechnerzeile fur Interrupt-Nummer

e EG x.0

Interrupt-Nummer vom MBC-Controller (fur Testzwecke)

e EG x.1
Lesedaten

e EG x.2
Bit 0 = LO
Bit 1 = PFS
Bit 2 = LD
Bit 3 = PUZ
Bit 4 = BLU
Bit 5 = OPE
Bit 6 = ZZ 4
Bit 7 = INT

e EG x.3
Bit 0 = REA
Bit 1 = SR
Bit 2 = SRS
Bit 3 = SLA
Bit 4 = STL

Merker "Loschen"

Merker "Parityfehler Schnittstelle” ist nur bei Ausgaben
im Informationszyklus maglich.

Merker "Lost Data"

Merker "Pufferzustand"; beim Schreiben dirfen Zeichen
ausgegeben werden, beim Lesen dirfen Zeichen abgeholt
werden,

Merker "Blocklicke"; es darf bereits eine neue aber nur
gleiche Operation wie die noch laufende gestartet werden
(Durchlaufen).

Merker "Operation Ende"

Merker "Zustand Zeile 4"; in Zeile 4 ist ein Merker
gesetzt,

Merker "Interrupt"

Ready; das Laufwerk ist betriebsbereit.

Schreiben

Schreibsperre; die Cassette kann nicht beschrieben werden.
Spurlage; Erkennung der Seite A und B,

Stapelleser ist angeschlossen.
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Bit 6 = GER2 Gerdt 2 ist angewihlt
Bit 7 = ECMA Der Controller arbeitet im ECMA-Verfahren
e EG x.4
Bit 1 = BEA Bandende oder -anfang; es kann die Anfangs- oder Ende-
marke, der Vor- oder Nachspann gewesen sein. BEA wird
mit MLO oder LOB gel&scht.
Bit 3 = AGF Ausgabefehler wird gesetzt, wenn wihrend OPE = 0
Zeile 3 oder eine andere Funktion gestartet wird (auBler
Durchlaufen) . —
Bit 4 = CRCF CRC-Fehler
Bit 5 = BZF Bitanzahlfehler; ein Zeichen im Block bestand nicht aus
9 Bit.
Bit 6 = PAF Parityfehler; ein Zeichen im Block hatte beim Lesen oder
Kontrollesen Parityfehler.
Bit 7 = LD Lost Data
e EG x.7
Bit 0 = ZUM Zufuhrmagazin-Bedienung erforderlich
Bit 1 = WEV Wechselvorgang lauft
Bit 2 = AUM Auswurfmagazin-Bedienung erforderlich
e AG x.l

Schreibdaten

AG x.2

Bit 0 = LOB
Bit 1 = MLO
Bit 2 = SPLO
Bit 3 = INTLO
Bit 7 = INTKPS

Loschbefehl

Merker loschen; konn wihrend einer laufenden Operation
ausgegeben werden. Es werden nur Merker und Zustands-
melder sowie Datenregister gelsscht, nicht aber die lau-
fende Operation.

Spulen loschen
Interrupt lschen

Interrupt-Kanalsperre
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% e AG x.3
15; Bit 0 = RUW Rickwdirts
Bit 1 = LAZ Langzeit
E Bit 2 = LBE Lauf auf Bandanfangs— oder Bandendemarke
g Bit 3 = SPU Spulen auf Vor- oder Nachspann
§ Bit 4 = LAU Lauf - Transport mit konstanter Geschwindigkeit

- Bit 5 = ENT Enfriegeln; Cassette auswerfen
~ Bit 6 = SSW Schreibschwelle

Bif 7 = SR Schreiben
i o AG x.4

Bit 0 = GER2 Gerat 2

e AG x.7
1 Bit 3 = WER Wechseln nach rechts
Bit 5 = WEL Wechseln nach links
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19.4 Technische Daten

Datentrager

Bandlange
Bandgeschwindigkeit
Ruckspul-/Vorspulzeit
Start~Zeit

Stop-Zeit

Bandanfangs-/endemarkierungen

Bitdichte
Bitfrequenz
Zeichendichte
Zeichenfrequenz
Zeichenlicke
Blockldnge
Blocklucke
Zeichenaufbau
Paritybildung
Prifzeichen
Bandkapazitit
Betriebsart
Schreibverfahren
Magnetkopf
Abmessungen

Magnete

Anzah! der Motoren

genormte Compactcassette
86 m

8,4 ips = 22 cm/sek +5%
ca. 30 sek fur 86 m Band
kleiner 10 ms

kleiner 8 ms

Lochungen im Abstand von 60 cm von
Bandanfang und -ende

556 bpi = 22 Bit/cm

4800 Bit/sek

2 Zeichen/mm

436 Zeichen/sek

2 Bits

min. 2 - max. 256 Zeichen

14,4 mm

8 Datenbits + 1 Paritybit

hardwaremdBig (Bit 9 auf odd)

hardwaremdBig (letztes Zeichen im Block CRC)
1320 Blscke, bei 100 Zeichen Blockldnge
RWW (Read-Whilst=Write)

Wecheltaktschrift nach DIN 66010

1 Schreibspalt / 1 Lesespalt

Ldnge 240 mm, Breite 140 mm, Hshe 100 mm

Vorlauf, Ricklauf, Kopfruckzug, Deckel-
entriegelung

1 Capstan-Motor, 2 Spulmotoren
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19.5 Kabelplan
Stecker A } Stecker A T
- 1| +24v T +24V
2| +24v i +24V ]
3 oV 3 oV
4 oV F 4 oV
5 5
&1 + 5V FP - 6 ¥ 5V FP
| 7| + 5V FP 7 + 5V FP
— 8| + 5VFP & | + 5V EP :
91 - 6V 9 - 6V
10 | INFSR2N 0 INFSR1N
11 | INFSRZ 3] INFSR1
12 | LSW 12 LSW
] 13 | LET2 113 LET1
14 | BE2 14 BE }
15 | VE2N 15 VLN
T6 | RL2ZN [ T6 | RLIN
7 | KR2N |74 KR1N
3 118 | DEZNMN r18 DETN
: 19 | SPV2N 9 SPV TN
20| SPRZN 20 SPRTN s
21 | SPL2N {21 SPLTN i
3 22 | R2N 2> RIN
3 23| 52 23 STN
24 | LAG2N 24 LAG IN
25 | LAR 2N F 125 LAR 1N
26 | +5V MOT 26 +5V MOT
27 0V MOT - 127 0V MOT
1 (28 | +24V MOT u. MAG 28 +24V MOT u. MAG
29 | STAN E 129
30 | MOS2N 30 MOS TN
31 31
32 32
33 33
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r ) 3
Hil Hdlse
O, L
o] o] [0 9]
ov 1g S1 v 10 S2
2 VLIN 19 2 VL2N 19
[*) O [e) [e)
+20V 1 LAGIN 224V 1c1> LAG2N
o 3
3 RLIN 20 3 RL2N 20
o] o] le) (o)
-6V 12 LARIN -6Y g LAR2N
[o]
4 KRN 21 A KR 2N 21
o o o e}
+5VFP 13 +5VMOT +B5VFP 103 +5VMOT
[e)
S DEIN 22 5 DE2N 22
o [e) (e} o]
INFSRIN 12 oV MOT INFSR 2N 10‘ OVMOT
6 SPVIN 23 6 SPY2N 23
o ) c 0 ]
INFSR1 15,26V MOTUMAG INFSR2 15: +24V MOTUMAG
[¢]
7 SPRIN 24 7 SPR2N 24
o o O &)
LSW 16 E LSW 15 STAN
(¢
B SPLIN 25 8 SPL2N 25
o] (o] [¢] O
LET1 17 MOSIN LET2 107 MOS2N
Q
9 RIN 26 9 R2N 26
Q [o] [&] [o]
BE1 Be2
Stift OS‘UH
o J J
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20 Floppy-Disk-Drive

20.1 Codierschalter fiir Floppy-E/A auf der PSP (Modul-Nr. 2437.03)

ON

OFF

Fur die E/A-Adresse 23Xg Schalter ¥, 3, 4 und 7 in ON-Stellung
Schalter T GADN

Schalter 2 A2N
Schafter 3 A3N
Schalter 4 A4N
Schalter 5 A5N
Schalter 6 A4N
Schalfer 7 AZN
Schalter 8 fret

[1s[14]13]12]11]10] 9[8[7[ 6[5}{[3] 2]1] o]

[8]7]e[s]4]3]2]

20.2 Allgemeines

Der Floppy-Drive-Controller schafft die Verbindung zwischen der PSP und den
tber die Rickwand-Geriteschnitistetle angeschlossenen Floppy~Drive.

Es kann nur ein Drive angeschlossen werden,

Das Aufzeichnungsverfahren ist IBM-kompatibel. Im Controller mu3 der PROM-
Satz 60601.04 vorhanden sein.

4.78 . 241




E——
NIXDOREF
COMPUTER
8870/1/3 N Kundendienst
20.3 E/A-Belegung (IBM-kompatibel)
Bit 1 7 6 5 4 3 2 1 0
Zeile
EG 0.0 Interrupt-Nr,
| | | |
I [ | I
EG x.0 e [nterrupt=Nr,
1
EG 0.1 Eingabedaten bei DSZ N
T e
EG x.1 Eingabedaten ohne DSZ
EG x.2 INT . BTBN BUSY PFS Lo
EG x.3 DBTD DSPD | SIDE 1 SPO SEF
EG x.4 — Fehler-Nr. —
| | |
T I f
EG x.7 Puffer-Zeiger
| | ] | ] ] |
T T { T T i |
AG 0.1 Ausgabedaten bei DSZ
| | | | | | |
I T [ | I I |
AG x.1 Ausgabedaten ohne DSZ
AG x.2 INTKSP [ INTLO | OEF MLO LOB
AG x.3  [Schwelle|SST/SW1| DSZ —— OP-Code
! | |
| i i -
AG x.4 Puffer’-Zeiger l
| |
0=128 0=128 ! T I i
AG x.5 INIT PHZ Sektor=Nr. (Soll)———=
1 =256 1 =256 i % i %
AG x.6 Spur=Nr. (Soll) s
AG x.7 KNR UNIT2 | UNIT 1] §
s:zsi
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20.3.1  Beschreibung der E/A-Belegung

EG 0.0 oder EG x.0 Interrupteingabe

Hat der Controller einen interruptwunsch und innerhalb der Interruptkette zur
Zeit den hdchsten Rang, so antwortet er auf den Befehl EG 0.0 mit der
Interrupt-Nummer (Gerdteadresse 2 Bit nach rechts geshiftet).

Liegt kein Interruptwunsch vor oder hat ein anderes Gerét eine hohere
Prioritat, so antwortet der Controller nicht auf EG 0.0,

Der Befehl EG x.0 dient nur zu Testzwecken, er gestattet die Abfrage der
Interrupt~-Nummer unabhtingig von dem Zustand der Interrupt-Logik.

EG 0.1 oder EG x.T Dateneingabe

Mit dem Befehl EG x.1 wird ein Zeichen aus dem Sektorpuffer gelesen und
anschlieBend der Pufferzeiger um 1 erhsht. Der Sektorpuffer wird dabei bit-
seriell gelesen, d.h. nach jedem Datenlesebefehl (EG x.1) benstigt das
Mikroprogramm 15,4 ps zum Lesen des niichsten Zeichens aus dem Puffer.

Nach Ausgabe des Ausgabebits "DSZ" (Bit 5 = 1) gibt der Controller jeweils
eine DSZ-Anfrage aus, wenn ein Zeichen aus dem Puffer zur Verfigung steht,
d.h. jede 15 ps. Der Rechner antwortet automatisch mit EG 0.1, um dfeses
Zeichen abzuholen,

Wird kein EG 0.1 gesendet, so wird nach 100 ps ein Inferrupt mit der
Fehlermeldung-Nr. 11 = DSZ-Verkehr nicht richtig beendet, ausgegeben.

EG x.2 Eingabe Statusworf-Controller

Mit EG x.2 wird der Status des Controllers abgefragt. Die einzelnen Bit-
stellen des Statuswortes haben folgende Bedeutung:

Bit 0: LS Merker: Controller gelsscht

Bit 1: PFS  Merker: Parityfehler (AG-Information)

Bit 2: BUSY Ceonfiroller belegt

Bit 3: BTBN FD-Drive nicht betriebsbereit

Bit 4-6: Null

Bit 7: INT  Merker: Interrupt

Merker LO: Dieser Merker "Loschen! wird gesetzt, wenn das Gerdt Uber

das Signal LON oder den Befehl LOB gelsscht wurde. Der
Merker wird durch den Befehl "Merker [oschen" (MLO)
gelsscht. Nach der Einschalinormierung isf der Merker LO
gesefzt,
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Merker PFS:

Meldung BTBN:

Meidung BUSY:

Dieser Merker "Parityfehler-Schnittstelle" wird bei einem
Parityfehler im Informationszyklus (Ausgabe) gesetzt und
mit dem Befehl "Merker lsschen" (MLO) gelsscht.

im Bit 5 "FD-Drive nicht betriebsbereit" wird der Zustand
der FD-Einheit gekennzeichnet.

Wenn im Controller DSZ-Verkehr betrieben oder ein E/A-
Auftrag lt. OP-Code der Ausgobezeile AG x.3 bearbeitet
werden soll, so ist BUSY so lange gesetzt, wie diese
Betriebsarten ausgefihrt werden,

Am Ende des E/A-Auftrages und des DSZ-Verkehrs wird
mit dem Rucksetzen von BUSY ein Interrupt gegeben.

Ein E/A-Auftrag wird vom Controller nur angenommen,
und der DSZ-Verkehr wird nur betrieben, wenn vorher
BUSY = 0 ist. Zu beachten ist jedoch, daB BUSY im DSZ-
Betrieb mit EG x.2 nicht abfragbar ist. Das Ende des
DSZ-Verkehrs kann nur Uber Interrupt erkannt werden.

E/A-Aufirag sowie DSZ-Verkehr kann durch das Normie=
rungssignal LO vorzeitig beendet werden, nicht jedoch
mit dem Loschbefehl.

Merker INT: Dieser Merker "Interrupt" ist gesetzt, wenn das Gerdt
einen Interruptwunsch hat, d.h. nach Ende eines E/A-
Auftrags und DSZ-Verkehrs. Dieser Wunsch und damit der
Merker INT ist unabhdngig von der Interrupt-Vorrangkette
und einer unter Umsténden gesetzten "Kanalsperre".

e EG x.3 Eingabe Statuswort FD-Drive

Mit EG x.3 wird der Status des FD-Drives abgefragt. Dieses Statuswort gibt

den Zustand und die ldentifikation des FD-Drives an, Die einzelnen Bitstellen

des Statuswortes haben folgende Bedeutung:

Bit 0 = SEF Mit Erkennen der Schreibfreigabe Bit 0 = 1 darf die im
FD-Drive befindliche Diskette beschrieben werden.

Bit 1 =5P0 Der Schreib-Lese-Kopf im jeweils adressierten FD-Drive
befindet sich Uber Spur 0.

Bit 2 = SIDE 2 Drive |dentifikation
Seite 2 der im adressierten FD-Drive befindlichen Diskette
soll beschrieben oder gelesen werden (fur zukunftige FD-
Drives).
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Bit 3 = DSPD Drive ldentifikation
Doppelte Spurdichte (fur zukUnftige FD~Drives).
Bit 4 = DPTD Drive ldentifikation
Doppelte Bitdichte (fur zukiinftige FD-Drives)
Bit 5 -7 Null
w e EG x.4 Eingabe Fehlerregister
Folgende Fehler sind uber die Eingabezeile EG x.4 abfragbar:
Fehler-Nr.: 0 kein Fehler
1 Adrefmarke nicht gefunden AM-FE
2 Sektornummer nicht gefunden SNR-FE
3 defekte Spur (ID-Feld = FFFF) DEF-SP
4 falsche Spurnummer SPNR-FE
5 CRC des |D-Feldes falsch CRCI1-FE
6 Datenmarke nicht gefunden DM-FE
7 Kopf-Nr. falsch KNR-FE
8 CRC des Datenfeldes falsch CRC2-FE
9 VGL. negotiv VGL-FE
10 POS-Fehler POS-FE

11 DSZ-Verkehr nicht richtig beendet  DSZ-FE
12 durch Pos.-Fehler Spur 00 erreicht ~ POSO-FE

Bit 5 und 6 der Fehlerzeile EG x.4 enthdlt zusdtzlich zum Fehlerregister
zwei Merker mit folgender Bedeutung:

Bit5 =1 deleted record gelesen
0: normal record gelesen
Bit 6 =1 Sektorldnge 256 Bytes
0: Sektorlange 128 Bytes
Bit 4,7 =0
e EG x.7

Mit dem Befeh! EG x.7 kann der cktuelle Pufferzeigerstand ausgelesen
werden.
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AG 0.1 oder AG x.1 Datenausgabe

Mit dem Befehl AG x.1 wird ein Zeichen in den Sektorpuffer geschrieben
und anschlieBend der Pufferzeiger um 1 erhsht. In den Sektoipuffer wird dabe!
bitseriell geschrieben, d.h. nach jedem Datenschreibbefeht {AG x.1) benstigt
das Mikroprogramm max. 14 ps zum Schreiben des ausgegebenen Zeichens in

den Puffer.

Nach Ausgabe des Ausgabebits "DSZ" (Bit 5 = 1) gibt der Controller jeweils
eine DSZ-Anfrage aus, wenn das nichste Zeichen in den Puffer Ubernommen
werden kann, d.h. nach max. 14 ps. Die DSZ-Einheit stellt darauthin auto-
matisch mit AG 0.1 das ndchste Zeichen zur Verfugung.

Wird kein AG 0.1 gesendet, so wird nach ca. 100 ps ein Interrupt mit der
Fehlermeldung 11 = DSZ-Verkehr nicht vichtig beendet, ausgegeben.

AG x.2 Statusausgabe
Die Bitstellen der Ausgabezeile AG x.2 haben folgende Bedeutung:

Bit O: LOB Controller normieren

Bit 1: MLO Merker |sschen

Bit 2-4: Nutl

Bit 5: OEF mechanische Freigabe der Diskette
Bit 6: INTLO interruptmerker ldschen

Bit 7: INTKSP  Interrupt-Kanalsperre

Mit LOB (Bit 0) der Ausgabezeile wird 2i1 Mormierungssignal fur den Con-
troller ausgegeben. Dieses Signal kommt nuir zur Wirkung, wenn der Contreller
keinen E/A-Auftrag ausfihrt (BUSY = O; cder keinen DSZ-Verkehr betreibt.

Wenn eine Ausgabe von Bit 1 - MLO - e:folgt, werden folgende Merker
des Statuswortes (EG x.2) geloscht:

Bit 0 = LO Merker: Controller gelsscht
Bit 1 = PFS Merker: Parityfehler (AT -Information)

Mit Bit 5 dieser Ausgabezeile erfolgt di» 'iechanische Freigabe der Diskette,
um diese aus dem FD-Drive entnehmen zu k&nnen.

Mit Bit 6 der Ausgabezeile (IMNTLO) erfolgt ein Lischen des Interrupt-Merkers.

Befehl INTKSP: Durch den Befehl “Interrupt-Kanalsperre" wird die Meldung
eines Interrupts durch den Controller gesperrt. Hat der
Controller zu diesem Zeitpunkt bereits einen Interrupt ge-
meldet, wird die Anmeldung zurickgenommen. Der Merker
"Interrupt" bleibt jedoch weiterhin gesetzt.
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e AG x.3 Ausgabe der E/A-Aufirdge

Bei der Ausgabe des OP-Codes AG x.3 wird der E/A-Aufirag erteilt und
damit der zugehorige Funktionsablauf im Controller gestartet.

Folgende OP-Codes sind moglich:

OP-Code (Bit 0-3)| Operation
0 NoOpP keine Ausfuhrung eines E/A-Auftrags
1 RST Restore~Positionierung auf Spur Null
2 PSI Positionieren um eine Spur nach innen
o 3 POS Positionieren wenn Istspur # Sollspur
4 LES Lesen
5 SMNR Schreiben normal record mit Positionierung wenn
6 SDR Schreiben deleted record Istspur # Sollspur
7 LVG Lesen mit Vergleich
8 IKL Initialisieren und Kontrollesen einer Spur
E PSA Positionieren um eine Spur nach auflen

Mit Bit 5 von AG x.3 wird der DSZ-Betrieb festgelegt. Ist Bit 5 gesetzt,
dann wird unabhtingig vom OP-Code ein Datentransport im DSZ-Betrieb aus=
gefihrt.

Bei Ausgabe des OP-Codes "0" (OPC: 0 = NOP) und am Anfang eines jeden
E/A-Aufirages wird die Fehlerzeile EG x.4 (einschl. Merker) gelsscht.

Die Ausgabe eines oben nicht aufgefuhrten OP-Codes ist nicht erlaubt.

In den Bits 6 und 7 kann beim Lesen und Lesen mit Vergleich eine unter-
schiedliche Leseschwelle festgelegt werden. Die Ausgabe erfolgt codiert:

Bit 7 / Bit 6 | Lesestrom- / Schreibstromumschaltung

0 0 mittlere- mittlere= Schwelle

0 1 niedrige- niedrige- Schwelle (empfindlich)
i X hohe Schwelle (unempfindlich)

Beim Schreiben muB3 in Bit 6 ab Spur 44 der Schreibstrom auf eine niedrige
Schwelle umgeschaltet werden,

e AG x.4 Ausgabe Pufferzeiger

Der Pufferzeiger wird mit dem Ausgabebefehl AG x.4 gesetzt. Nach einem
E/A-Auftrag und nach der Datentbertragung im DSZ-Betrieb ist der Puffer-
zeiger tmmer auf Null.

Die Erhshung des Pufferzeigers um 1 nach Datenein- und Ausgabebefehlen
erfolgt modulo 256, d.h. nach Adressierung der Pufferzelle 255 geht der
Zeiger auf Null.
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Bei Datenein- und -ausgaben (EG x.1, AG x.1) kann der Pufferzeiger der
AG x.4 auf eine gewinschte Sektorpuffer-Adresse gebracht werden,

Bei DSZ-Verkehr muB3 folgendes beachtet werden:

Wird nach einem E/A-Auftrag der ganze Pufferinhalt (bei doppelter Sektor-
lange -256 Bytes) geschrieben oder gelesen, so ist der Pufferzeiger richtig
gesetzt. Soll jedoch nur die Halfte des Pufferinhaltes (einfache Sektorlange
- 128 Bytes) gelesen oder geschrieben werden, so mufl der Pufferzeiger auf
Adresse 8.0 gesetzt werden. (Beim Schreiben, wenn nachfolgend wieder ein
Auftrag Schreiben mit einfacher Sektorldnge ausgefuhrt wird.) Bei den E/A-
Auftrdgen Lesen und Schreiben geht der AdreBbereich im Puffer bei einfacher
Sektorldnge immer von 8.0 - 15.15.

Nach dem Setzen des Pufferzeigers wird anschlieBend das dazugehsrige Zei-
chen bitseriell aus dem Sektorpuffer gelesen, d.h. nach jedem AG x.4
benstigt das Mikroprogramm 15,5 us zum Lesen dieses Zeichens aus dem
Putfer.

AG x.5 Ausgabe Sektornummer und PHZ

Eine Ausgabe einer Sektornummer mit AG x.5 muB vor E/A-Auftrdgen wie
Lesen und Schreiben usw. (s. OP-Code 3-7) erfolgen.

Mit Bit 5 = PHZ wird im DSZ-Verkehr bei Dateneingaben entschieden, ob
aus dem Puffer 256 Zeichen = doppelte Blocklange (PHZ = 1) oder 128 Zei-
chen = einfache Blocklinge (PHZ = 0) ausgerdumt werden sollen. Der Puffer-
zeiger ist zusdtzlich zu setzen.

AG x.6 Ausgabe Spurnummer

Mit AG x.6 wird vor einer Positionierung die gewiinschte Spurnummer ausge-
geben. Diese Spurnummer bleibt bestehen bis sie von einem neuen Ausgabe-

befehl (AG x.6 gedndert wird.

Die Positionierung selbst erfolgt erst, wenn ein E/A-Auftrag mit dem OP-Code
3 -7 ausgegeber wurde und die Spurnummer vorher gedndert wurde.

AG x.7 Ausgabe Gerdteadresse und Kopfnummer

Mit AG x.7 (Bit 0-1) wird die Gerdteadresse fur den FD-Drive bindr codiert
ausgegeben. Damit wird angegeben mit welchem der 4 FD-Drives gearbeitet
werden soll.,

In Bit 5 dieser Ausgabezeile wird die Kopfnummer (nur fur zukiinftige Drives)
angegeben.
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20.4 IBM Spur-Format fiir normal lange Sektoren {128 Byte Daten)

Das 1BM Spur-Format besteht aus einer "Track Prdambel”, die mit dem Index 1
beginnt, 26 Sektoren und einer "Track Postamble", die mit dem Index endet.

o Track Prdombel

Beginnt mit dem Index und enthdlt Gap 1 und "Track Mark" (TM).

Gap 1 46 Byte Daten = X "00" oder
\/ 40 Byte Daten = X "FF" und
6 Byte Daten = X "00", Clock = X "FF"
Track Mark 1 Byte Daten = X "FC", Clock = X "D7"
e  Sektor

Beginnt mit dem Ende der Track Prdambel oder mit dem Ende des vorange-
gangenen Sektors und beinhaltet Gap 2, ID-Field, Gap 3 und das Data Field.

Gap 2 32 Byte Daten. = X "00" oder
26 Byte Daten = X "FF" und
6 Byte Daten = X "00".

Gap 2 trennt das ID-Field von der vorhergehenden Track
Prdambe! oder dem vorhergehenden Sektor.
ID-Field 7 Byte = 1 Byte Address Mark
4 Byte Spur-, Kopf-, Sektoradresse, DSL-Erkennung
2 Byte Cyclical Redundancy Check (CRC)

Address Mark 1 Byte Daten = X "FE*, Clock = X "C7"

Address 4 Byte Daten = X "“TTOHSSOB", wobei TT und SS die Spur-
und Sektoradresse als Bindrzdhler enthélt. Mit H und B =
0, 1 wird entschieden ob Kopfadresse 0 oder 1 und ob ein-
fache oder doppelte Sektorldnge vorliegt. Spur 20, Kopf 1,
Sektor 15 hat z.B. die Daten = X “14010F00". Unbrauchbare
Spuren werden durch die AdreR-Daten = X "FF.FF.FF.FF",
die in allen 26 ID~Fields der Spur geschrieben wurden erkannt,

CRC 2 Bytes

Gap 3 17 Bytes Daten = X "00" oder
11 Bytes Daten = X "FF" und
6 Bytes Daten = X "00"

Gop 3 trennt Datenfeld vom vorangegangenen 1D-Field.
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Data Field

Data Mark

Data
CRC

Guard G

132 Byte = 1 Byte Data Mark (DM)
128 Byte Daten
2 Byte CRC
1 Guard =G-Byte)

1 Byte Daten = X "FB", Clock = X "C7" fur "undeleted
records" und Daten = X "F8", Clock = X "C7" fur deleted
records”.

128 Byte Hex oder EBCDIC-Datenaufnahme

2 Byte

1 Byte Daten = X "00" oder X "FF", wird geschrieben wenn
die Initialisierung ausgefthrt ist. Das Biimuster Data = B "00"

oder B "11", Clock B "111" wird nach dem CRC geschrieben,
wenn ein normaler Schreibvorgang ausgefuhrt ist.

Track Postambel

Beginnt mit dem Ende des letzten Sektors, geht bis zum Index und beinhaltet

273 Byte Daten = X "00" oder X "FF", wenn unter nominaien
Bedingungen initialisiert wurde. Die exakte Anzahl der ge-
schriebenen Bytes variiert durch Toleranzen.

Sektoren zshlen von 01 bis 26; Spuren zdhlen von 00 (auBen) bis 76 (innen).

.
Gaoap 4.
Gap 4
Anmerkung:

20.41

Wenn in Gaps als Daten X "00" und X "FF" zugelassen sind,
schreibt der Controller (wie 1BM) X "FF". Auch nach einem
normalen Schreibvorgang schreibt der Controller das Guard Byte
mit X "FF".

1BM Spur-Format fir doppelt4ange Sektoren (256 Byte Daten)

Gegenuber dem Format unter Kapitel 20.4 ergeben sich folgende Anderungen:

Adresse im ID-Field: X "TT00SSO1"

a)
b)
<)

Data Field:

256 Byte Daten

Gap 2 ab zweiten Sektor: 47 Byte X "00"

Gap 4:

41 Byte X "FF" und
6 Byte X "00"

211 Byte X "00" oder X "FF"

250
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20.4.2  Spur- und Sektor-Format IBM-kompatibel
Index _J__[
Gap 1 | Sektor 1 Sektor 26 | Gap 4
Gap 1 = Track Priombel setzt sich entweder aus 46 Byte mit 00-Information oder

aus 40 Byte mit FF- und 6 Byte mit O-Information zusammen.

- Gap 4 = Track Postambel besteht aus 273 Byte mit 00- oder FF-Information.
Die Anzohl 273 kann durch Toleranzen variieren.

Sektor= | Gap 2| Adresse | CRC 1 | Gap 3 P| beten |crc2]c

Gap 2 = 32 Byte 00=Information oder 26 Byte FF- und 6 Byte 00~Information
AM = 1 Byte Address Mark FE-lnformation

Adresse = 4 Byte Spur-, Kopf- und Sektoradresse

CRC 1 = 2Byte

Gap 3 = 17 Byte 00-Information oder 11 Byte FE- und 6 Byte 00-Information
DM = 1 Byte Data Mark FB=[nformation

Daten = 128 Byte

CRC 2 = 2 Byte

G = 1 Byte 00~ oder FF-Information (Guard)
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20.5 Technische Daten

Aufzeichnungsverfahren:
Bitdichte {innere Spur):
Spurdichte:

Ubertragungsgeschwindigkeit:

Kapazitat (formatiert:

bei normal langen Sektoren:

bei doppelt langen Sektoren:

Umdrehungszahl:
Zugriffszeit
mittlere Latenzzeit:

Positionierungszeit:

Doppelfrequenz-Verfahren (Wechseltaktschrift)
3200 bpi

48 tpi

250 Kbit/sec

256.256 Byte/Diskette
3.328 Byte/Spur
128 Byte/Sektor

295.680 Byte/Diskette
3.840 Byte/Spur
256 Byte/Sektor

360 U/min

83 ms
10 ms/Spur + 10 ms
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20.6 Standardschnitistelie ,,Laufwerk 0640"
Stecker AA Stecker BB
1] ov 1 ,
2 2 <z
3 | ADRIN 3 T‘\
4 | ADR2N 4
5|0V 5 AA %
\_ 6 | LOFEHLN 6 H
7 | HEADLON 7 P
8 | HEADN 8 %
9 | ov 9 88 | i}
10 | REVN 10 5 s
M1 1stEeN T i [T £
12 | SCHW2N 12
13 |0V 13
14 | SCHW1N/STRM 14
15 | RDENN 15
16 | OEFN 1 e T
17 | oV 17
18 | WRDATN/RDCLK N/ | 18 b6 = fre £ 6 0\ o6 Scrutamiter
19 | WRENA N/RDAT N 19 b5 rei P
20 | WRPERMN 20
21 [ov 21 b4 = frei AT | s
22 | READY N 22 | IBMN b3 = frei 13} i a3=220 v~
23 | SEKN 23 | AWRON | oo frai 121 | s2-nm
i
;g é':l/D N 32 2\\//VR IN bl = Schutzleiter | | 1 1§ i a1.=frei
26 | TROON 26 | 45V :
27 | SIDEIN 27 | +5v ' ———}
28 | DSPDN 28 | +5V
29 |0V, 129 | -12Vv
30 | DPTDN 30 0V
31 31| ov
32 | LON 32 +24V
33 {0V 33 | +24V
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20.7 Steckerbelegung ,,Stecker A1/A2 und Stecker B1”
Stecker A1/A2 Stecker B1 PSP
1 ov 1 GND
2 | frei 2 IFON
3 [ ADRTN 3 IFIN
4 | ADR2N 4 IF2N
510V 5 GND
6 | LOFEHLN 6 | IF3N
7 | HEAD LOADN 7 IF4AN °
8 | HEADN 8 | IF5N o
9|0V 9 GND
10 | REVERSN 10 IF6N
1N STEP N 11 IF7 N
12 | SCHW2N 12 PARN
13| 0V 13 GND
14 | SCHWIN/STRMN 14 AGN
15 { RDEANN 15 ANFRN
16 | OEFN 16 STAD N
17 | OV 17 GND
18 | WRDATN/LDCLKN 18 STIN
19 | WRENAN/LDATN 19 QUITTN
20 | WRPERMITN 20 INTN
21 oV 21 GND
22 | READY N 22 TNSA N
23 | SEKTOR 23 INSE N
24 | INDEXN 24 NE N
25 | OV 25 LON
26 | TRACKOIN 26 + 5V (Vss)
27 | SIDEN 27 + 5V
128 | DSPDN 28 + 5V
29 | OV 29 -12V
30 | DBTDN 30 GND
31 | frei 31 GND
32 | LON 32 | +24v
33| 0V 33 +24V
254 4.78




8870/1/3 N

NIX

COMPUTER

Kundendienst

Ju;tagen

20.8

‘AGNESYISUIPRIY 13P USRISIA Ynp abelsag
‘uasse} uayap af Sunsaydisbuizuag pun
WWJape-ualiaysi [ UIYISIMZ asINYuofAN 1P YIS gnw Jnj Ja1[abialiian 1ag

WJDapDjUSHANSI]

Buruaypisbuizuag
ISINYUOAN

bunjabaiuaauanadsiq 'z

‘g 'eg ‘g ajung r-8fi{o4 abip (lszui3 129
'suoddng sap

uagatyasiap yanp g uagnesyassbunbnsajag sap uasg yaey abeisng
‘uaka|b ssissejapuidg sep Bunjyoy

-y 31 Uj UAILBYIBA NZ YIS 3UYE pun Blw Ynuw Snuoyz(aids s8p 'y °Q

‘SNueKziaidg pun Asseapuids yoinp
uSIQ 3p awyeulpy sgewabsbunupio sl 1s) abeisny Jasaip uulg Jag

255

Bunsauuazuanadsigq i

4.78

y .ua-!-.::__.u:..u?_v.:-_-_o::t!‘..c> b
SIBPUN BPEL IWLIITEG §XDEMZ-9NAIS
In) 4OHIWSIIYIENE Puls Lebeelun sisiQ
OV HILNIWOD FWOAXIN O



IMUN Y| RINIPINE i5t Bunliemie A
8 SPRP IWWNISET SHIOMZENAINS

NG YR YIIENS Puis velepelun ssei()
V OV HILNIWNOD 4HOXIN O b

NIXDORF

COMPUTER
Kundendienst

'y Ljung nzep ayais "uabal|

-uie g Bunydapqy Jap ue gnw § s|aumaljeyiaubely sap awuey aiQg ‘S1IMNIH

'E siqul J W S3p UayaIpiap 13po uagal A u2inp :abeisnr
‘U19S UAPURYIOA WL 2'D UOA [31dS W13 § ynydsied
1auBeyy Wwap pun § ale(diaxuy ap 131N WAP UYISIMZ gL IZI3L "UBYSIZUE

L 123G [aB3lIIaA uap nzep pun uabneiaq z jaqay 1M ua@

12uIma)joyaubpp

8870/1/3 N

wwz'o

S—

AN
2.2\

Jo

@

T®
®

Wi Ja}SUBNLPIS

ubewsbunjabaiyuainl (q¢

*3qNeIYISUAPERY 12 UB|JBISIIA YIINP :abeisnr
“1315e4u13 bunjafiatiianing alp 10A9q ‘uabneiaq Jaleyds uap
sw 1S1Q Sap agne.y; AP gnus un ) 13p uagal|yds wisg

SANDULPSLIPON
D

WJDapDjUARBKSIa

sayeyossbunjebersssaing (eg

4,78

256




8870/1/3 N

‘s1010Wsadda1S Sap VayaIPIIA YaInp tabersny

"uapiam Jaayaeaq

("PIS 1 ~G'0) SNBYSIPLALSERY 13P 11IZYNR|ULIBA 3P fow abelsny 1as3Ip 19g

*uaynidiaqn aseydiolop ap puagalyosuy

NIXDORF

COMPUTER

Kundendienst

"U3I31U0NIS0d SUBMIOA AIYIS BE Wwin W
PuUAYaIYISUR (210153Y) ) ANDS Jne Jardepy 13po wwelBoidnig UW ~N
1UPSID}
£ A 0 SI01SISUBI | Sap 100N
— = =0=3¢ asneyso) = J0IY3||0H
6€ indg t
A 0Z + SI01sISUR) | SBP J0143}|0Y :
20~ G
. - A 02 + SI01SISURI ) S3p J0143] |0 —
_sm—o* 1 L=y @ mﬂu @
LE < @
—— : - @
&€ ‘_33 — et l\tl[
yiboq-eanq
i BryoL
€ yatjsapaogle Guniafibly auray
—F-- ualoy
6€ nds oLl -sisued |
Al ap ua.0Y
- - - SWwoL | ZHI aa - R -
ajdoNgaiN 01 1L Bunzinuag 1aq nwg | edo)s | aunog | Mg ZHY | LH) = THI LHD
BunJabhiy aun PO -
ae} uan * JE38 "L ANQ/sHOA vjundgap
- sl -13AU) uan \
vZ vy ey AW QL[AW DL JaAuy Bungiasuaadosg
xapup| fau | [x3 [ swoz aav v v dl ldL @ Q
L un 9
WWIXg | 400 |omos | AIG 5| I | = [zA3 | o 4nsdussoydiojop (O
apop T
6unsabi | aw} » MQ/SHOA vjundgay
:Bunjjeisuisadoag wacuw_J:O_U_Um -
(=]
Bunyniduasoydiojop — :abjojeboisn ~
a603sNlDIPDY (q N JOW 1oyabD3SNI S

g¢ indg Jap abeisnp ¢

*1BESIOIUN YOI NINIEINE 18| Bunliemiep
IBPUT SPEI "L L1

NG WL IUININE

tQ
OV HILNAWOD JBOUXIN O




“ibwasetun 4ol NINIPEne 151 Buniieaie A
fI0pUE BDAP JWWIISET ININMZIAIES
I UNPSHUNENE DUl LeBEIMILN e8I

Ov d3ILN4NO0D 4HOAXIN O

NIXDORF

COMPUTER

Kundendienst

i LyYnjafUIa WW §1'Q BIYBLIAIYNY LIS UuIM

‘U31|eYIs 1YINU 430U IBP IF "UAL|BYIS JAL)BYIS 13P N 1alise)

PUR 131|BY3S UBYISIMZ W G20 34y3LIAYN4 Jauld uanuI3
Wa1y2a.quas 1ag ‘uapsam Liajuonsod | andg ne gnw Jatie) saq abeisny

‘UaPIaM 312413 UINIS UINIAG UIP UL 3R BIP P ‘UBQ3IYISIAA OS
|eIXe pun [eIpes ‘uasg) oS u3iagne ‘uaiynjuia asyagdols asagny :abeisng
-uynabYINp @ INdS gne pim aBersnf asatg

8870/1/3 N

"5)81(BY3S -0-AndS sap 1undilazieyds Jabnyory

(uaumg) Ja1jeys-0-inds

Liilg w5z

ase-4a111e)

HOLOW IOH
NOI L0V

doig uasagnD
iy auys

:an.tom__n:
Eﬁ._au
uluyIsiand

$49)jeYaS-0-'s0d sap abeisnp G

doig seiagny :abeysnp ‘g

4,78

258




8870/1/3 N

“(Pnguapmiduse|ios °s)

1Y 1yo1a.Ia agoBuapniyduly ajjoa auias swipy "Xew yaeu
feubisasa sep stq ‘uabia)gian 0s{01 134 Syas) abunziansng :abeisnp
“UBIBIANNE YISIWYIAYS JAOY-053] -q1aIyds
"U2531U0NIS0d ¢ ANdS Jne salase] uap Jardepy Japo wweifiosdynig My

-afiunzaansng Jap uabaiguap yanp :abeisnp

"1501S WieAPRUAIMNSIT

uap uabab 1yd1u Wiepey J3p UBIBILONISO WIAE gep "u3qoyab yaoy os
apesab |1eg-3IN1eWIY 3IP YIINP ULIBPR J3P PUIM PUBISNZ UIUSPRIIUS Wi
‘pam iansn( doas-peoj

-3S1Q WNZ [3({esed Peg-JIEg 13p FEp ‘UALYIE NZ jnesep 1S) 5 "UI||ASUIR
{1eg-3IN1BWLY 'U3SO} M3IIS-BUuNUNOLY-|1eg UIGEY WW £°D UDA PURISHY
uaula do3s-peoy-ysig Wnz ped-|ieg Jap gnw pueisnz uauabiozabive wy

259

JULTEINE]
apnudwy ajjoa

J

PlIg-uapnudwy-|jos

INyasuy Jaziemyds ualaubey-peo-pesy we 1yap peo-pesy Bunsabbg .,

COMPUTER

Kundendienst

:Bunyjaisureadoag

aboysnr apsiwouiQg (q

N doig-peo-ysiq W
ww g'g
ped-yleg
|1eg-a3imewyy sap
Jleg-aJmewy pueisnz 1auabiozafiuy

1ufew

uajdoNya 01 : | uoa bunzinuag g Ma1dg-Bununopy-jieg L
uan

peo -13AU

-PesH | Anebau| x3 swg |l aay |Aw0Z { AwW0Z dL ldl &

abunzsansnr
[Ty edos | sammos|  Aig ZHI | 1HD = [ [
+%  Dunsafibu] awy) PO +  AQ/syop vjundgap

aboysnr awpsinys (D

101eNn)9Y peo pesq °/

2,79

BEsIRIUN YHNIPINE I8t Bunliemie A
SIOPUR BPS “ILWWIEEG SADEMZ-BNAIPS
any L Puis usle ) 0581

OV H31NJINOD 4HOAXIN B




° “18esiun Yot yonipene

BuniIsmis A

SINPUS SDRI “LUWILISQ SNISMTZ-ENAING

ny

)

puls 1 810

DY ¥ILNINOD JHOAXIN B

)

4,78

w “ % juabenaq dg | (e Jyaw Wy pep RInIpuy (ONNLHIY ‘S1QINPSTEI| XIPU|-0DYIS SIP UIAISIOA Yunp  abersnp
- & wwns }anipuy “Liynyab
k-] -wJeape qO “uayllig 'S32|14-IBAPET] SAP UBYAIPIAA Yoinp :afiersnp .Y2INP G INdS JNB BNANYSIPIAISEY 43P AW PAIM aBeIsHE 3salQ
[a] {8 ] (iBryom puis, NISNIZ") 1ung ausmuapnidwy uaibnouaq alp jdoy {UaUI3410 aLIEY|-3284131U] JAp JNE 3QEDIALGIAIYIS,, JNIAS IONNLHIY
X S .m --2537-GI2JUDS 18P GO 'UapIaM 1j|alsafisa) Lunaly uue) 53 Liynyab
-0 5 -4aInp 97 1ndg a1AYSIPIAISRY Jap W pUM aqosduapniijdury asaig
200 < 0 e e
WogE ot ! —
ing ‘, sw g9’ Nazxap .“
( |
B 1 ] |
: OLiL} OL:L
Y mn sdoy | ydoy el
/ \ / / LHD W | - -]
agrns e g nw AWZ0|AwZ0 vZyvy
Bisseinz A 0LL o [ LA | ssemeawon aeBou| NI swZ'o; adv | Jv| ¥ bl | xepul
wwvasurg | / N .C U / \ / “ujw us)|pN WWIX3| edojg | e2imog| Mg KRN
e e . 1
* \ N \ \ \ _ funJabbly awy | PPN AG/SHOA Vundgaw
T =
1UBWYAUNZIoA
bunjaasuraadoag apuabijojyaeu 1si s ‘uapuiynzine 1 Pgadoas wi sindwnsing sap is|
Inds 1ap 3} uaula Iy 1-zudiaig ppquap v-1198 . T T
1
A !
BoBMAI] PZYY SINdWXapu| dtw wiabbuy , \ -
: et 057 9 Z4—emi  PHGUEPTAITY
3jdoNgaW 01 | uoa Bunzinuag laq , puBsqELIng b
ase) Lo .
123 wan ;
LA I " ot ase Yox| o111
X3pu| N M
pu) 3t | 1X3 sipgl| aQy | AWOL| Awoi i ldl -Jaw| gow|  jdoy
yivy AWOZI  -Ban
hurpg| sdogs[aunos [ 410 0 THY | L3 | = | ZHD | LHD | xapui| sod | 1x3 | stos | aay | weau| Awoz zdL | L
> vy Bunsalifuy g W narmion viundgen wurixg adojg |eaimog | Mg ZHD | LHD = [0 [TTR)
™ - uniabhi aw) | °POW NO/SHOA Vundgen
” bunjasuizadodg
S | “Bunjjaisuiaadoag
~
8 aqosduepnidwy g ebesnp-3sung °'g

260




8870/1/3 N

‘uapiam

Vj|31sabuta aqnesyds|alsIaA 4ap ue dg |-G | UOA g a14Isunmab
Sep gnw ‘11 150435 Wieape wWe agneydsuapely aip wapydey afeisnp
) ‘usblazue dg |-G | Liap uap abeemiapag 3ip gnw ‘Iyo1a1s3
WIBAPET WE Z|14 PUN 44O UAYISIMZ WK §-8 UOA PUBISHY I3 1]
“Lidyeu Jdoy wap Bigewyoislh yais 1a gep ‘uagabialy wesbue) waeapeq
uap yaeueq "UagaYqe JUOHWIOA ULIeapE Uap abeEMIBPaY JBUI3 LIy

agneyasuapep _

“uazus [apuids 1ap yne
6114211 UBSSNLW pun UapIam 1YISNELIAA 11U Uapnp sdolg uapiaq sig
‘ONNLHIY
"uaqaiyas  Indg Bunlyaly ul puey LoA J3tiEg pun
UB1[EYISSNE BALI(] 8IY3T 43P UALIAJIUT WINZ "UIPLIM JYdlaLia
U3{13}d UAPI3g UBP U BYE|A AIP YBP ‘UBYAYISIVA OS [BIXE
pun feipes ‘uasg) doxg ualauul ‘uaiynjuis alysdols asauu| abeisnp
“uyngabydinp 97 andg jne pam abeisng asarq

N

doyg JeJsuu|

aqn $]181843
uge o qnetyas||aisiap sassawL ey, doig uaisuul
o 5 ny alys
Of> © o
ol s N
xJz t N
> m K Yonipuy-ped ‘L1 doig Jaseuu| :ebeisne gL
b "IBREISIUN YD HINIPENE 19 BuNLISMIS A L
BPBI LU 8XIEMZ-8IIAIRS
9114 35NE Puls LeBeIeIuN #8810

OV HILNIWOD 4HOAXIN (O

261




NIXDOREF
COMPUTER
Kundendienst

'sd01S uaJauu) pun

ualagne sap afieisnr ‘1a1jeyss- ndg afiessnr ‘ge inds 1ap abeisnr

‘ualyngnzyainp vabersop apushjoy puis

PUBYRNYISUY "UBLBI||0IIU0Y NZ |3PUIdS JAP JRE SIdLLR) Sap

uaYBIALRBIYIATY BIP 15t AALIQ UBP U BUMYILUIBIBIUCIISDY Jap
nequiy pun 1abeT we agnesyasbunbinsajag 1ap uayazuy yaep :ONN1HIY

“IS) W §7 UDA PUEISOY UI3 [1811311180) WeiduIy pun Jalinwuafiey 1ap
UaYISIMZ uuam ‘Bunuuedsiop aB1IYDL 3P 1LY J3LIR] W 13PN INIQ A

8870/1/3 N

agnesyassbunbiisajag

Jannwuabepy 1abe

s

1apapjanig

abeisnp-18141e)

4,78

262




Release 3.3

Allgemeines:



Release 3.3

Allgemeines



1
NIXDORF 8870/1

ooty
COMPUTER

Kundendienst Rel. 3.3
§5§§ 1 Aligemeines
1.1 Einschalten des Systems
Taste Funktion Anzeige (RAP)
RAP wird eingeschaltet (NT auf ON})
Grine Taste System wird eingeschaltet Gelbe Lampe Tastatur
Intern Test RAP positiv L1, L2 blinkt
Diagnosesegment
—
CR auf Zeile 0, Spalte 0
CR Platzprogramm wird geladen L1 und L2 blinken
INIT
0 oder 1 Laden von Unit 0 oder 1 des
CR Storage Moduls
0-7 Laden von Unit O bis 7 der Please Wait
CR Cartridge *
ESC BYE Processor laden Hit ESC
Start Timesharing
Pafiword Eingabe | Ausgabe der LOG ON Message Account ID
und
Start von TAMOS
oder
Start von Scope

% Ist hardwaremiBlig weniger Speicher vorhanden, wie Uber SYSMOD generiert, so

erscheint die zustitzliche Meldung "PARTITIONING SWITCHED OFF".
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8870/1 NIXDORF
- 1

COMPUTER

Rel. 3.3 Kundendienst
1.2 NIROS-Komponenten bis BPS
600 INFO
756 Cali-Routine Aufruf von DISCSUBS uber CALL
1267 Channel-Operation DISCSUB-Plattenoperation
1437 System-Unterprogramm z.B. JSR @ .RBLK
2102 BUMP S~
2217 (PROCT) Laden, aktivieren, bereits vorhanden

Processor Aktivierung
Powerfail, Parity= und
Zeitfehlerverarbeitung

3373 QUEUE-Task Task in Free Node bringen
PGM beenden, Free Node-Bereich

3065

3505 DQUEUE-Task bereitstellen
3662 (\geL\J'(E:U:Ee:rung Character

4154 (QQUPézL(J)E(E)Processor-Tcsk

4271 10 Hertz Task Rechner<Uhr
4535 Int Handle Table

5005 Read/Write File

5226 Read/Write Block

5721 Character Processing Platzsteverung
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Rel. 3.3

Kundendienst

1.3 Dateikennsatze (File Header)

Der Dateikennsatz enthilt alle Angaben, die das Betriebssystem zur Bearbeitung der
jeweiligen Datei benstigt. Er hat folgenden Aufbau:

Wort= | Lange

Adr. in Kurzbe-
(oktal) | Worten| zeichnung | Inhalt/Aufbau Darstellung
0-61 7 Name Dateiname ASCIH
& 7 1 ACNT Konto bindr
15,14]13,12,11,10,9,8,7,6]5,4,3,2,1.0| Bit
Kontobenutzer-
Nummer
Kontogruppen-Nummer
Privilegebene
10 1 TYPE Dateiart/Dateischutz bindr

[15]14,13,12]11,10,9]817]615/4,3,2,1,0] Bit
tDci'eicn‘(D

frei

Eingabe vor der
ersten Einlage-
rung (SWAP in)
beginnen

L Aktive Datei laden)]
wenn angesteuert,

- Lauffshiger Processor

— 9 = kopiergeschutzt
10 = schreibgeschitzt
11 = lesegeschitzt

12 = kopiergeschutzt
13 = schreibgeschitzt
14 = lesegeschiitzt

frei

Bit 9 = 11 fur Benutzer derselben Privilegebene
Bit 12 - 14 fur Benutzer niedriger Privilegebene
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Rel. 3.3

Wort- | Ldnge

Adr. in Kurzbe=
(oktal) | Worten | zeichnung | Inhalt/Aufbau Darstellung
11 1 NBLK Anzah| Plattenblscke (Sektoren) einschl. bingr

Kennsatz, die der Datei zur Zeit zuge-
wiesen sind.

12 ] STAT Dateistatus bindr
15[14]13]12]11]10]9,8,7,6,5,4,3,2,1{0] Bit

Erweiterte e
Datei
(Formatted)

frei

Datei ist nicht 1sschbar

Lfrei

LFormatierte Datei

L Datei wird deleted, sobald sie
geschlossen ist.

L-Es wird eine Datei erstellt, welche
diese Datei ersetzen soll.

L-Datei wird erstellt, noch nicht
abgeschlossen.

13 1 NITM Anzahl| Datenworte pro Datensatz (nur bei | bindr
formatierten Dateien).

14 1 LRCD Lidnge der Datensétze in Worten bingr
(alle Daten-Dateien).

15 i NRPB Anzahl Satze pro Block (nur formatierte bingr
Dateien, sonst = 0),

16 1 NCRD Anzahl zugewiesener Sttze bei zusammen- | bindr
htingenden Dateien, hdchste geschriebene
Satznummer bei formatierten Dateien,
Anzahl der durch Daten belegten Biscke
(Sektoren) bei Textdateien.

ights arleing from

17 1 COSsT Dateikosten = Der Betrag, mit dem andere | BCD
Benutzer belastet werden, sobald sie diese | ohne
Datei erdffnen. Die Zahl stellt ein mehr= | VZ
faches von 10 dar, so daB der Hichstbetrag
DM 999,90 sein kann.

We resarve all i
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Wort~ |Ldnge
Adr. in Kurzbe-
(oktal) |Worten | zeichnung | Inhalt/Aufbau Darstellung
20-21] 2 CHGS Der Betrag (kumuliert) der anderen Be- Gleitpunkt
nutzern fur den Zugriff auf diese Datei BCD
bisher belastet wurde. Der hochste Wert
H kann DM 99.999.90 betragen, bevor die
£ niederwertigste Stelle ignoriert wird, da
= der Belastungsbetrag auf 6 signifikante
Ziffern begrenzt ist.
— 22-23] 2 LDAT Datum des letzten Zugriffs. Wird bei jedem | bingr
"Open" neu gesetzt.
Format:
1. Wort = Stunden seit dem 1.1.1973
2. Wort = Zeit bis zur ndchsten vollen
Stunde in Zehntelsekunden
24 -25] 2 CDAT Erstellungsdatum der Datei. Wird einmal bindr

bei Erstellung der Datei gesetzt.
Format: Wie LDAT.

26 1 NTAC Zugriffszihler; wird bei jeder Dateier- bindr
sffnung um "1" erhoht.

27 - 67 133 Freie bzw. vom Betriebssystem belegte bingr
Worte, z.B. DASA (Decimal Accumulator
Save Area)

70-170165 FMAP Formatabbildungsliste bei formatierten bindr

Dateien (2 oder
Dateiinhaltsverzeichnis bei indizierten
Dateien @

171 1 HTEM Fur Zwischenspeicherung reserviert, fur binar
Systemunterprogramme allocate, deallocate
und account-look-up.

— 172 1 STAD Fur Dateien im Maschinencode (autonom bingr
oder ausfuhrbar) = Anfangsadr. des Pro-
gramms. Ist Bit 15 gesetzt, wurde keine
Anfangsadresse ausgegeben.

Bei einer Peripherie-Driver-Datei =
tatséichliche Speicheradresse der Entritts~
stelle der initialisierenden Routine.

s Bei einer System-Driver-Datei = Speicher-
g3 adresse der Routine zur Erleichterung der
Fehlersuche, Bit 15=1,

Bei allen anderen Dateien sind alle Bits
in STAD = 1.

We reserve all
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Wort-
Adresse
(oktal)

Lange
in
Worten

Kurzbe-
zeichnung

Inhalit/Aufbau

Darstellung

173

DREP

Wird eine Datei durch eine andere Datei
mit dem Namen ersetzt, steht in diesem
Wort die Plattenadresse 3 des Kennsatzes
der ersetzenden Datei.

bingr

174

DSAF

Standardldnge der aktiven Datei. Wird aus-
schlieBlich im Kennsatz von aktiven Da-
teien benutzt, um die Lénge der aktiven
Datei (Anzahl Blscke) anzuzeigen, die in
derAttributen-Tabelle des Port Driver
angegeben ist. Diese Anzahl Blscke wird
der aktiven Datei beim Urladen zuge-
wiesen, und die aktive Datei wird jedes
mal dann, wenn sich ein Benutzer abmel-
det, von BYE auf diese Lénge zurtick-
gestellt.

bin&r

175

CORA

Dies ist die Kernspeicheradresse des ersten
Datenblocks, und alle weiteren Daten-
blocke beginnen in Absténden von 400
Worten (oktal) vom ersten Datenblock.
Bleibt ein vollstandiger Block von Kern-
speicheradressen frei, so wird kein
Plattenblock zugewiesen, und die ent-
sprechende Zelle in der PlattenadreBliste
(beginnend bei 200 oktal) ist = 0. Bei
Textdateien und zusammenh&ngenden

Dateien beliebiger Art ist CORA immer 0.

bingr

176

UNIT

Nummer des log. Gerdtes (logical Unit),
auf dem die Datei gespeichert ist.

bindr

177

DHDR

Echte Plattenadresse des Dateikennsatzes
{auf dem angegebenen log. Gerdt @) ).

bintr

200 -
377

128

Disc Address List (Plattenadrefliste)

Die Zellen 200 bis 377 enthalten die echte
Plattenadresse (Real Disc Address) (auf dem
durch UNIT angegebenen log. Gerdt) jedes
Datenblocks der Datei, es sei denn, es
handelt sich um eine erweiterte oder zusam-
menhtingende Datei. Bei einer erweiterten
Datei zeigt diese Plattenadresse nicht auf
Datenbldcke, sondern auf die Kennsatzer-
weiterungsblscke (Header Extender Blocks),
von denen jeder bis zu 256 echte Platten-
adressen von Datenblocken enthdlt.

bin&r

268
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Wort- | Lange
Adr. in Kurzbe-
(oktal) | Worten | zeichnung | Inhalt/Aufbau Darstellung

Die erste Adresse in dieser Liste zeigt auf
die Erweiterung fur die ersten 256 Daten-
blscke usw.

Eine zusammenhdngende Datei hat keine
PlattenadreBliste; alle NBLK~1 Daten-
blscke befinden sich auf aufeinanderfol-
genden Plattenadressen in unmittelbarem
AnschluB an den Kennsatz.

(® Aufbau der Doteiart

Die Dateiart wird in 5 Bit wie folgt verschlusselt:

Wert (oktal) | Dateiart Kurzbez.
03 Stand alone Processor oder Programm A
02 Basic-Processor oder Programm B
32 Zusammenhtingende oder indizierte Daten-Datei C
31 Formatierte Daten-Datei F
00 Permanente System-Datei P
01 System-Processor oder Datei S
30 Textdatei T
36 Peripherie-Driver S

(@ Autbau/Inhalt von FMAP
a) Formatierte Daten-Datei

Jedes Wort in FMAP gibt das Format sowie die relative Adresse des betreffen=
den Datenelements im Satz an.

Wort 0 in FMAP definjert Element 0 im Satz, Wort 1 definiert Element T usw.
Aufbau FMAP-Wort:
115,14,13,12 11,10,98,7,6,5,4,3,2,1,0] Bit

¥——Rel. Adresse des Datenelements (An-

zah| Worte vom Satzanfang bis zum
Anfang des Datenelements.

Format des Datenelements.
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Das Format der Datenelemente ist wie folgt:

Wert (oktal) | Format
000 Ende der Formatbildung
004 Gleitpunkt=Bingrzahl
005 Dezimalzahl (BCD)
011 ASClI-Zeichenreihe
012 Bindrzohl| ohne Vorzeichen
077 Dateimarke

b) Indizierte Daten-Datei

in FMAP sind die folgenden Angaben des/der Inhaltverzeichnisse(s) abgestellt:

Adr, (oktal) | Inhalt

70 Anzaoh! Inhaltsverzeichnisse (max. 15)

71 Anzahl der zur Zeit in der Kette der freien Sdtze befind-
lichen Datensdtze.

72 Satznummer des ersten Datensatzes in der Kette der freien
Satze.

73 Nummer des ersten echten Datensatzes.

74 Kennzeichen der Ebene, Anzahi OB“s/Block und OB-Lange
fur inhaltverzeichnis 1.
|15L14,l3,12,11,10.?]8.7.6.5,4,3,2,1.0! Bit

[ | OB-Linge
OB*s/Block
Kennzeichen: 0 = Haupt- oder Grobebene
1 = Feinebene

75 Anfang der Feinebene Inhaltsverzeichnis 1

76 Erster freier Block der Grobebene Inhaltverzeichnis 1

77 Erster freier Block der Feinebene Inhaltsverzeichnis 1

78 = 167 Jeweils 4 Worte fur die Inhaltverzeichnisse 2 bis 15 mit dem
gleichen Aufbau wie die Worte auf den Adressen 74 bis 77.

170 frei

270
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@ Darstellung der Plattenadresse
(15,14,13,12,11,10,9,8,7,6,5/4(3,2,1,0 Bit
Sektor
Oberfltche
Zylinder
14 Chassishestiickung
11 ——— PSP-Platze 1
F]1 [F] [F] [M] [wD no | [a] [A]
Ri |R[ (L] [B EA EA L| |t
NT E E 0 M M
[ | P
P
Y 2 1 2 1
o| [sm] [p &1 [r] [rR] [R] [R] [rR] [R] IND (W]
s| lcomte] fL] lcru| [a} |a] tal {al| [a] |&| |A| |S] |S
z c Mi M| IME M| ML M| (M| [ LY
=
K
E 1 4 54 46] |7] |4 2
L — . — —J
1 PSR-Platze 17

Wird ein DSZ=~Einschub verwendet, z.B. fur MB, so muB dieser immer auf dem ersten
PSR=Plotz untergebracht sein.
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2 ALM (Remote)
2.1 Adrefschalter fir ALM

Die Gerdteadresse fur die ALM ist 16xg d.h. die Schalter 1, 4, 5 und 6 muUssen in
ON-Stellung sein.

Die zweite ALM hat die Gertiteadresse 26xyg dann mussen die Schalter 1, 4, 5 und
7 in ON-Stellung sein.

2.2 Codebreite

- Die Zeichencodebreite wechselt von 7 nach & Bit. Die Brucken in der ALM sind
dementsprechend zu &ndern,

Die Briicke B12 (WL S1) ist zu entfernen.

Diese Anderung gilt fur jeden Kanal.
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2.3 Lageplan der Briicken

e  Bestickungsseite

UART

UART

UART

UART

o---0 BU

Kanal

0=~-0
0~=-0
0-=~0
0=-=-0
0=~=0

Kanal

0===0
Ow~~0
0==-0
0===0
o-~=-0

Kanal

o=---0
0~--0
0===0
0=-=0
0---0

Kanal

0===0
0===0
0==-0
0=--0
o---o0

B9
B10
B11
B12
B13

B9
B10
B11
Bi2
B13

B9
B10
B11
Bi2
B13

B9
B10
B11
B12
B13

o~--0
o==-0
0---0
0=-=-0
0~--0
0---0
0-=~0
o~=-0
o-=--0
0---0
0---0
0==-0
0==-0
0---o0
o==--0
0---0
0---0
0===0
0=-~-0
0===0
0---0
0-~-0
o---0
O~=-0
o---0
0-~-0
0===0
0===0
0=-=--0
0=-=-0
0=--0
0o---0

TR T WD T WwREmEP P W jooiiv-Riv-o =R o R v -l v- v+
NG A WN —

XN D WN —~

(= e-Rv-Ry - R~ e o]
WONONO B WN—

@ N~ AW N —

Codierschalter
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3 Storage-Modul
3.1 AdreBschalter fiir Storage-Modul Controller 2463

ON
Eg
OFF

Fur die E/A-Adresse 70 x(g), Schalter 1, 4, 5, 6 in OFF-Stellung, da die GAD
invertiert angegeben werden muf3.

1 GADN
2 A4N
3 A5N
4 A6N
5 A7N
6
7
8

Schalter

AN
A9 N
A10N

[lelpfulefsfefr e [efe 3] 2] ]0]

;
'

311 Schalterstellung fiir Sektorenanzah!

Switch 11in
ﬁﬁ][ﬁ ﬁ ﬂ ﬁﬁ El OFF-Position
EN t OPEN '

3 4L s € 7 8 9 10 1

Fur 32 Sektoren pro Spur sind die Schalter 2, 3, 4, 6, 9, 10 und 11 in OFF-Steliung
zu bringen,

Fur die Zshlweise ist der Aufdruck auf dem Board Address- und Sector-Control
Position B08 maigebend.
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3.2 Storage-Modul-Controlier

Der Controller ermsglicht den AnschluB von max. 2 Laufwerken. Beide kdnnen gleich-
zeitig positionieren, wihrend immer nur ein Laufwerk im Datenaustausch sein kann.

Die max. Entfernung der Plattenlaufwerke vom System betrdgt 30 Meter.

Der Datenaustausch erfolgt gepuffert unter Beriicksichtigung der Rickwandbe lastung
und der Pricritdten der DSZ-~fshigen E/A-Gerdte.

Die Anzahl der Sektoren, die pro Befeh! gelesen oder geschrieben werden ksnnen,
entspricht max. einer Spur oder 32 Sektoren. Der Lese- oder Schreibbeginn ist am
Anfang eines jeden Sektors moglich.

Eine als defekt erkannte Spur kann per Programm durch das Initialisieren gekennzeich-
net werden.

Die Vorspanne der Sektoren werden automatisch generiert und Uberprift. Die Erkennung
des Beginns von Vorspann und Datenfeld erfolgt Uber Synchronisier-Zeichen. Das Ende
des Vorspann= und Datenfeldes wird tber ein CRC-~Zeichen abgeschlossen. Die Gene-
rierung und Prifung erfolgt automatisch. Ist ein Sektor nicht vollstdndig mit Daten

belegt, wird beim Schreiben der verbleibende Rest mit Null-Informationen beschrieben.

Beim Lesen werden die Fulldaten nicht zum Hauptspeicher Ubertragen.

Initialisieren von Packs ist durch Befehl maglich, automatisch wird jedoch immer nur
eine Spur initialisiert.

3.21 Spur-Format

Jede Spur ist in 32 Sektoren unterteilt. Ein Sektor enthtilt 5040 Bits, wovon 944 Bits
(118 Bytes) fur Adressierung und Synchronisierung verwendet werden mussen und 4096
Bity (512 Bytes) als Null-Information zur Verfugung stehen.

Der Sektoranfang ist durch elektronische Sektormarken gekennzeichnet.

Index
Sektor
Zylinder 0

Zylinder 403 — 807

f_l Index-Impuls

I”[ “ l 1 l Sektor-Impuls

e Sektor 31— —ata— Sektor 0—a
521 us ' 521 us .

'

276 10.78

El
=
2
&
=
&

N




. ]

NIXDORF

COMPUTER
Kundendienst

8870/

Rel. 3.3

BOB, u\en. LitlrhG, Patent-

or Unteriage und Thram Inhalt

Alle Rechte avs

Ve reserve all rights

3.2.2 Sektor-Einteilung

Die 5040 Bits pro Sektor werden in GAP’s, Vorspann und Datenfeld unterteilt.
l | Sektor-Impuls e H
\
GAP 1| Vorspann{GAP 2 Datenfeld GAP3
GAP 1 Ist zur Synchronisierung der Leseelektronik erforderlich und dient gleich~
zeitig zum Ausgleich von Geschwindigkeitsschwankungen und Toleranzen
der Sektoren. Es enthdlt Null=Informationen.
Varspann st zur Erkennung der einzelnen Sektoren erforderlich und wird am Anfang
eines jeden Sektors aufgeschrieben. Er dient zur Identifizierung der
Sektor-, Kopf- und Zylindernummer. Bei jedem Lese- oder Schreibbefehl
wird der Vorspann gelesen und mit Auftragsparametern verglichen,
GAP 2 Dient zur Umschaltung der Lese=/Schreibkopfe von Lesen auf Schreiben.
Es enthdlt Null-Informationen.
Datenfeld Enthdlt die Nutzinformation des Sektors.
GAP 3 Dient zum Ausgleich der Toleranzen der Sektorfelder und enthélt

Null-Informationen.

10.78
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3.23 Vorspann-Datenfeld

Der Vorspann kann mit Hilfe des Initialisierungsbefehls geschrieben werden.

Die Einteilung des Vorspanns ist aus dem folgenden Bild ersichtlich. Es definiert, daf3
das Bit hschster Wertigkeit eines Bytes immer zuerst gelesen oder geschrieben wird.

Synchroni- |Kopf-Nr. Zylinder- Sektor- CRC

sierzeichen | def. Spur nummer nummer Zeichen GAP2

Die beiden Bytes Synchronisierzeichen dienen zur Erkennung des Datenanfangs vom
Vorspann. Die Information der Synchronisierzeichen ist 77 und 325 (g).

Entsprechend dem Plattenstapel mussen 5 Képfe adressiert werden. Hierzu ist Bit
12 - 14 der Kopfnummer vorgesehen. Bit 15 der Kopfnummer dient zur Kennzeichnung
des Spurzustandes.

1 = Spur defekt
0 = Spur brauchbar

Il

Die Zylindernummer kennzeichnet die absolute Zylindernummer und besteht aus 10
Bits, um max. 807 Zylinder zu adressieren.

Bit 0 - 4 der Sekfornummer dient zur Adressierung der 32 Sektoren.

Das CRC-Zeichen ist das von der Hardware wishrend der Schreiboperation erstellte
Prifzeichen. Im CRC-Zeichen ist die Information des Synchronisierzeichens nicht
enthalten, Die Verknupfung wird erst ab der Zylindernummer gestartet.

Das Datenfeld ist wie folgt aufgebaut:

Synchroni- CRC-
sierzeichen Daten )57 Zeichen GAP3

—

Das Synchronisierzeichen (2 Byte) dient zur Ereknnung des Datenanfangs. Es beinhaltet
77 und 325(8).

Im Datenfeld kdnnen bis zu max. 512 Bytes Daten gespeichert werden.

Das CRC~-Zeichen besteht aus 2 Bytes und wird nur aus den Daten gebildet.

ts aridlinn from this document
8,

make liable to pay damages.

Wa reserve
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i 324 Sektor-Aufbau
Il 3 I
GAP1 |Vorspann |GAP2 Datenfeld )1 IGAP3 |GAP 1
[r‘— Sektor n
o 3.25 Vorspann-Aufbau
Synchroni- Kopf-Nr. Zylinder- | Sektor- CRC1
sierzeichen | def. Spur nummer nummer Zeichen GAP2
2Byte  |Bit15-12 |Bit9-0 | Bit0-4 2 Byte
SYN T, SYN2
151413121110 9 817 6 5 43210
[0 1111 TI1j11o101 01]
Hexa 3F D5
Oktal 077 325
Das CRC 1 beinhalt: Kopfnummer
Zylindernummer
Sektornummer

Anmerkung:

om this dpcument

Das hschstwertige Bit wird immer zuerst gelesen oder geschrieben.

2.79
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; 3.3.1 Beschreibung der E/A-Belegung
' e AG«x.1
Bit+ 0-2 Plattenadresse, muB bei jeden OP-Code mit ausgegeben
werden.
Bit 4 -7 OP-Code
Bit7 654
0000 NOP
0001 Restore
o 00 10 Positionieren
0011 Suche Sektor
0100 Lesen
0101 Schreiben
0110 Kontrotl-Lesen
0 P11 Initialisieren

Bit 9,10,13,14  Aufiragsparameter der Lesewiederholungen wird nur im
Zusammenhang mit einem Lesebefehl ausgewertet.

Bit ¢ =1, die Kopfe werden um einen Bruchteil einer Spurbreite
nach aulen (von der Spindel weg) positioniert.

Bit 10 =1, die Képfe werden um einen Bruchteil einer Spurbreite
nach innen (zur Spindel) positioniert.

Bit 13 = 1, Daten werden durch den Datenseparator spiter ausge-
biendet.
Bit 14 = 1, Daten werden durch den Datenseparator friher ausge-
blendet.
e AGx.Z
Bit O Laschbefehl LOB
Hiermit wird der Controller in Grundstellung gebracht.
Bit 1 Merker isschen MLO
Loscht die schnitistetlenspezifischen Merker: PFS, LO, LD
und INT.
Bit 7 Interruptkanalsperre tINTKSP

INTKSP sperrt die Anmeldung eines Interrupts, Ein bereits
gemeldeter Interrupt wird zuriickgenommen, der Merker
bleibt jedoch gesetzt.
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e AG«x.3

Bit 0-9 Zy lindernummer
Stellt die Zylindernummer 404,/808 absolut dar.

Bit 12 - 14 Kopfnummer
Wahlt einen der 5 méglichen Schreib-/Lesekspfe aus.

Bit 15 Spurzustand
Dient zur Kennzeichnung der Spur.
o
e AG«x.4
Bit 0-4 Sektornummer
Adressiert einen der moglichen 32 Sektoren, in die der
Zylinder eingeteilt ist.
Bit 12~ 15 Speicheradresse
Wird benstigt um Speicherbereich grofer 64 K anzusprechen.
e AGx.5
Bit 0-15 Speicheradresse
Speicheradresse ab der geschrieben oder gelesen werden soll.
e AG«x.6
Bit 0-15 Datenfeldldnge
Anzahl der Bytes die Ubertragen werden sollen.
e EG«x.1
Bit 0-7 Interruptnummer
Die Interruptnummer durch Shift um 2 Stellen nach
rechts, aus der GAD abgeleitet.
e EG«x.2 %
Bit O Léschen %
£

and

Wird gesetzt, wenn der Controller tber LON oder LOB
gelsscht wurde.
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Bit 1

Bit 2

Bit 4

Bit 7

EG x.3

Bit 0

Bit 1

Bit 2

Bit 3

Bit 4

Bit 5

Bit 6

Bit 7

Parity-Fehler Schnittstelle
Bedeutet, bei der DatenUbertragung vom System zum Controller
ist im Informationszyklus ein Parity-Fehler festgestellt worden.

Lost Data
Wird gesetzt, wenn ein Wort zu spat gesendet oder abgeholt
wurde.

Belegt
Wird gesetzt, wenn ein OP-Code ausgefuhrt wird.

Interrupt
Zeigt einen Interruptwunsch des Controllers an.

Fehler

Der Merker stellt eine Ordnung folgender Fehler dar:
Gleichspannung inkorrekt

Schreibfehler

Kopfauswahlfehler

Read-Write bei Positionierungsfehler

Schreibfreigabe bei Lesen

Positionierungsfehler

Wird gesetzf, wenn Positionierung nach 500 ms nicht
beendet, zu groBe Zylindernummer oder Schreib-Lese-
kopfe auBerhalb des Spurfeldes stehen, I8schen durch
Restore moglich.

Auf Zylinder
Wird gesetzt, wenn Sollspur erreicht wurde ..

Positionierungsende
Zeigt positives Ende der Positionierung an. Kombination aus
"Auf Zylinder” und "Positionierungsfehler™.

Betriebsbereit
Wird gesetzt, bei Speed ok, K&pfe geladen, das Gerdt
zwischenzeitlich nicht ausgeschaltet war.

Platte angewshlt
Wird gesetzt, bei "Vergleich Plattenadresse positiv".

80 Mio Byte '
Wird gesetzt, angeschlossenes Gerdt = 80 Mio-Byte Kapazitdt.

Cartridge
Wird gesetzt, bei Cartridge-Controller

2.79
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e EG«x.4
Bit0 -7 Fehlernummer

0

17
20
21
22
23
24

25
26
27

30
31

Kein Fehler
Synchronisationszeichen des Datenfeldes nicht erkannt.

Synchronisationszeichen der Sekforadresse auf der Spur nicht
gefunden.

Magnetplatte nicht adressiert.

Falsche Zylindernummer im ersten adressierten Sektor.
Falsche Kopfnummer im ersten adressierten Sektor.
Defekte Spur im ersten adressierten Sektor.

Falsche Sektornummer im Folgesektor.

CRC-Fehler in der Sektoradresse.

Parityfehler beim Schreiben auf die Platte.

Datenfeld tberschreitet Indexmarke Lesen oder Schreiben.

CRC-Fehler im Datenfeld Lesen von der Platte oder Kontroll-
Lesen.

Kein RUG nach Burstende innerhalb 27,4 us beim Lesen von
der Platte.

Parityfehler bei Ausgabe.

Falsche Ausgabezeile adressiert.

Magnetplatte meldet Positionierungsfehler nach 500 ms.
Position konnte innerhalb 55 ms nicht gefunden werden.

Sektormarke konnte innerhalb von 0,5 ms nicht gefunden
werden,

Folgesektoradresse nicht gefunden.
Indexmarke konnte innerhalb 17,3 ms nicht gefunden werden.

Sektoradresse im Folgesektor nicht erkannt, kein Vergleichs-

und CRC-Fehler.
Falsche Leerbits im ersten adressierten Sektor.

Kein RUW innerhalb 27,4 us bei Nullen schreiben.
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32  Lost Data beim Lesen von der Magnetplatte.
33  Subtraktionsfehler Datenfeldltngenzihler beim Lesen von
der Platte.
34 Kein Strobe innerhalb 12,8 us beim Lesen von der Platte.
35 Kein RUG innerhalb 27,4 us nach SYN == FIFO beim Schrei-
ben auf die Platte,
36  Lost Data beim Schreiben auf die Platte,
37  Kein Strobe innerhatb 12,8 ys beim Schreiben auf die Platte.
40  Subtraktionsfehler DFLZ beim Schreiben auf die Platte.
41 Kein CRC=Zeichen innerhalb 0,5ms SYN ok beim Konfroli-
Lesen.
42 Position konnte innerhalb 3ms {Servo OFF) nicht gefunden
werden.
43  Magnetplatte nicht betriebsbereit, gultig auch ohne Magnet-
platten-Spannung.
44 Kein CRC=Zeichen am Sekforende beim Schreiben auf die
Platte.
45  Kein RUW innerhalb 27,4 ps nach SYN —=FIFO bei Sektor=
adresse initialisieren.
46  Kein CRC~Zeichen,Sektoradresse oder Datenfeld beim
initialisieren.
47 Kein CRC-Zeichen, Datenfeld beim Lesen von der Platte.
50 Kein RUG innerhalb 27,4 us nach SYN ok beim Lesen von
der Platte.
51 - -
52 - -
53  Lost Data und kein Strobe innerhalb 12,8 s beim Lesen von
der Platte,
54  Lost Data und kein Strobe letztes Datum beim Lesen von der
Platte.
55 - -
56  Kein Strobe, 12,8ps und Lost Data und Parityfehler beim
Schreiben auf die Platte DSZ-Schleife,
57 Kein Strobe, 12,8us und Lost Data beim Schreiben beim
Schreiben auf die Platte DSZ-Schleife.
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40 Kein Strobe, 12,8 us und Lost Data beim Schreiben auf
die Platte DSZ-Schleife.

61 Kein Strobe, 12,8 ps und Parityfehler beim Schreiben auf
die Platte DSZ=-Schleife.

62 - -

63 Kein RUG innerhalb 27,4 us nach Burstende beim Schreiben
auf die Platte.

64  Kein Strobe innerhalb 12,8 us letztes Datum Schreiben auf
die Platte. N

65 Kein Strobe innerhalb 12,8 ps noch einen Sektor lesen von
der Platte.

66  Syn-Zeichen innerhalb 29 us nach Sektoradresse nicht er-
kannt Kontrolt-Lesen.

67 - -

Die Fehlernummern sind oktal angegeben,

34 MP-Anschluf

Das Steuerkabel wird als Daisy-Chain und das Datenkabel als Stern-Kabel
angeschlossen.

PSR-Schnittstelle
[ | L L]

2 x 33-pol. SEL
Magnetplatten-
Controller
2 x 50-pol. Cannon
| T T v 1 11 Codierschalter
MP 1 Daisy-
Chain MP2

8 STERN AT 8

Wa raserve all i
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35 Kabelpldne
®  Steverkabel (Daisy-Chain)
Cannon Control Data
Stift Stift  P200/P 201
i UNIT ADR 23 N 8
2 UNIT ADR 23 12
3 BUS BIT 2! 27
4 BUS BIT 21 N 24
~ 5 SEEK ERROR 78
6 SEEK ERROR N 75
7 BUS BIT 25 N 34
8 BUS BIT 25 37
9 BUS BIT 24 33
10 BUS BIT 24 N 30
1n BUS BIT 26 N 35
12 BUS BIT 26 38
13 TAG 2 51
14 TAG 2 N 48
15 BUS BIT 22 N 28
16 BUS BIT 22 31
17 BUS BIT 20 26
18 BUS BIT 20 N 23
19 UNIT ADR 22 N 3
20 UNIT ABR 22 7
21 UNIT READY 21
22 UNIT READY N 17
23 TAG ¥ 49
24 TAG 1N 46
25 UNIT SELECT TAG 25
26 UNIT SELECT TAG N 22
27 TAG 3 55
28 TAG 3 N 52
29 BUS BIT 27 39
30 BUS BIT 27 N 36
31 BUS BIT 28 43
32 BUS BIT 28 N 40
33 BUS BIT 29 44
34 BUS BIT 29 N 41
35 UNIT ADR 2T N 2
36 UNIT ADR 21 5
37 UNIT ADR 20 N 1
38 UNIT ADR 20 4
39 ON CYLINDER N 15
40 ON CYLINDER 18
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Cannon Control Data
Stift Stift P 200/P 201
41 FAULT N 11
42 FAULT 14
43 INDEX 13
44 INDEX N 10
45 SECTOR N 74
46 SECTOR 77
47 BUS BIT 23 32
48 BUS BIT23 N 29 N\
49 OPEN CABLE DETECTOR 20
50 OPEN CABLE DETECTOR N 16
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®  Daten-Kabel {Stern-Kabel)

Cannon Control Data
Stift Stift P3
1 SEEK END Platte 1 cC

2 SEEK END N AA

3

4

5 READ DATA Platte 1 \2

U ) READ DATA N U

7 READ DATA Platte 2 \
8 READ DATA N U
9 READ CLOCK N Platte 2 W,
10 READ CLOCK X
11 SERVO CLOCK N Platte 2 M
12 SERVO CLOCK N

13 READ CLOCK N Platte 1 W
14 READ CLOCK X
15 SERVO CLOCK N Platte 1 M
16 SERVO CLOCK N
17
18 .
19 UNIT SELECT Platte 1 DD
20 UNIT SELECT N BB
21 SEEK END N Platte 2 AA
22 SEEK END cC
23 UNIT SELECT Platte 2 DD
24 UNIT SELECT N BB
25
26
27 WRITE DATA N Platte 1 A
28 WRITE DATA B
29 WRITE CLOCK N Platte 1 H
30 WRITE CLOCK J

- 31 WRITE DATA N Platte 2 A
32 WRITE DATA B
33
34
35
36 NEN NN NN
37
38
39
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Cannon Control Data

Stift Stift P3

40 MASSE D D

41 MASSE E E

42 MASSE K K

43 MASSE T T

44 MASSE Y Y

45

46

47

48

49 WRITE CLOCK N Platte 2 H

50 WRITE CLOCK J

290
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3.6

Justagen

Storage Module Drive

PLUS
1.

UND MINUS 5 Volt Justage

Logic Chassis in Maintenance Position bringen,
Digital-Voltmeter an GND und + 5 VoIt am Logik-Chassis anschliefen.
Positionierung auf Zylinder 0 und dann auf Zylinder 32 (40g).

5 Voit auf 5.10 VoIt £ 0.05 V einstelien, Justagepunkte an der Karte A1A3
siehe Bild T,

Digital-Voltmeter an —5 Volt am Logik-Chassis anschlieBen und wie unter
Punkt 4 verfahren.

Netzteil Justagepunkte Bild T

2.79
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Kopf-Justage

Vorbereitungen

1.

Head Alignment Card einsetzen (siehe Bild 2)

Flachkabel A2A02
Rundkabel A08

Voltmeter an Head Alignment Card Testpunkte Z und X anschlieBen.

Head Alignment Card A2A02 Din 8—11 mit
Head Seiect/Read Amplifier Card A3A02 J 104 verbinden,

Oscilloscope an Head Alignment Card Testpunkte Z und Y anschlieBen,
Bei 40 MB, CE-Pack von 80 MB auf 40 MB umriisten!

CE-Pack einsetzten,

Képfe laden und CE-Pack ca. 1 Std warmlaufen lassen (Ternperaturstabilisierung).

292
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Bige
1]
gg,_ H Serro-Kopf-Justage
z?gé,
ks 1. Képfe entladen
S2§ES
iigs z 2, Logic Chassis in Maintenanceposition bringen.
;528
:f"gg 3. Mounting Screw lGsen
éis;‘% 4, Head Arm Adjustment Slot in die Mitte des Carriage Hole stellen {siehe Biid 3)
5. Mounting Screw mit 12 £ 1/2 LBS wieder anziehen.
— 6. Wurde der Serro-Kopf justiert, miissen die Schreib/Lesekdpfe ebenfalls
justiert werden.
7. Logic Chassis in Normal Position zuriickbringen.
8. Kopfe laden
A Positionierung auf Zylinden O dann auf Zylinder 245 (365g) fir ca. 30 sec.
10.  Positionlerung| auf Zylinder 245 (365g).
11. Maint Unit Disable Switch (A04 S2) auf Disable schalten.
12, Schalter S2 (Servo/Read Write Switch) auf der Head Alignment Card auf
S schaiten,
13. Voltmeter-Bereich mit Schaiter S3 (X.1/X1} umschalten,
14,  Dibit Pattern mit Oscilloscope iiberpriifen (siehe Bild 4)
15. Schalter S1 (P/N)} auf der Head Alignment Card umschalten und mit dem Voit-
meter die Servo-Kopf Abweichung iiberpriifen,
16. Die Servo-Kopf Abweichung muR 0 £ 30 mV sein,
17. Maint Unit Disable Switch (A04 S2) auf Norm schalten,
—
w2
§3= 3
€
i
Tt 1 )
é;iiié
2735
=if=s=
fivist
$=_2353
$EETEE
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Schreib/L esekopf Justage
1. Servo-Kopf-Justage iiberpriifen
2. Kopfe entladen
3. Logic Chassis in Maintenance Position bringen
4, Mounting Screws ldsen und mit 4 £ 1/2 LBS wieder anziehen,
5. Kopfe laden
‘6. Positionierung auf Zylinder 0 und dann auf Zylinder 245 (365g) fiir ca. 30 sec.
7. Positionierung auf Zylinder 245 (365g).
8. Maint Unit Disable Switch (A04 S2) auf Disable schalten.
9. Schalter S2 {Servo/Read Write Switch) auf der Head Alignment Card auf
RW schalten.
10, Voltmeter-Bereich mit Schaiter S3 (X.1/X1} umschalten.
11.  Dibit Pattern mit Oscilloscope iiberpriifen (siehe Bild 4)
“12.  Schaiter S1 (P/N} auf der Head Alignment Card umschalten und mit dem
Voltmeter die Kopf Abweichung iiberpriifen.
13. Die Kopf Abweichung muR sain:
<50 mV bei 40 MB
<75 mV bie 80 MB
14, Maint Unit Disable Switch (A04 S2) auf Norm schalten,
15.  Nichsten Kopf anwiahien und wie in den Punkten 7—14 beschrieben, verfahren.
16. Képfe entladen, nachdem alle Kopfe iberprift wurden.
17. Mounting Screws mit 12 X 1/2 LBS anziehen,
18. Kopfe laden
19, Alle Képfe nochmals iiberpriifen.

294

2,79

8 vor (BGB, UWG, LitUrhG, Pateat-

disser Unieriage end ibrom fmka't
ebraschamustereintral

/

o
at

S dog

rising frem this decement
opyright -
on
production without eur

"]
watiog of paisats,

o e
rovions dstheritation will

Sake iiabe to pay damages




—
NIXDORF 88701
e
COMPUTER
Kundendienst Rel. 3.3

'] ohas umra.m:
el zu Schadensriaty

HEAD SELECT/

O POWER HFSV CARD JI04 READ AMPLIFIER CARD
A3A02
INPUT

woicatoss ¢ (O

O BAD TRK

O MODE

HEAD ALIGNMENT
S CABLE
N

CONNECTS TO PINS

COMPONENT 8 THROUGH It

S

o |S2 SIDE OF CARD
=t 1

- 3]

X1

-METER+ READ SiG
0l oX Jof

LOGIC CHASSIS LOCATION AO2

LOGIC CHASSIS

""" WIREWRAP PINS

-
SRR NOTES:

/\ METER READINGS TO LEFT OF ZERO
NULL METER/I\ ARE NEGATIVE AND READINGS TO

RIGHT OF ZERQ ARE POSITIVE,

s0 8 00

SHIZA

Figure 2-1. Head Alignment Kit
Biid 2 Head Alignment Kit
* Nur obere Skata (0 . . . 10) verwenden!
(UntereSkala {0 . . . 50) bleibt unberiicksichtigt).

X.1 1 Teilstrich £ 20 mv
Skalen-Vollanschlag 1000 mV

N

X1 1 Teilstrich 2 2mv
Skalen-Vollanschlag 100 mV

p

te pay damagas.

Wa reserve Al
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Die folgenden Kippschalter, die sich an der Kante der Platine befinden, dienen
zur Steuerung der Platinenfunktionen:

g8 and hrom lake't
6. LtUrh@, Patest-

81 — Hiermit wird die Polaritit des Abgleichsignals gewechselt. Dient zum Abgleich
des Servo- und der Schreib/Lesekdpfe. Siehe den Abschnitt, der sich auf die
Berechnung des Offsets beim Kopfabgleich bezieht. {Siehe Kapitel Priifungen
und Justagen)

vorptlichtar v

2
2
=
S
2
s
s
=
=
]
2
=

S$2 — Wenn sich der Schalter in Stellung ’S" befindet, steuert die Karte den
Servokopf als Eingang an die Karte an. Wenn der Schalter in Stellung
”R/W” ist, wird ein Datenkopf als Eingang an die Platte angesteuert.

83 — Hiermit wird die Empfindlichkeit der Karte geadndert. In Stellung x.1 wird
die Empfindlichkeit der Karte um den Faktor 10 vermindert. In Position
x1 wird die Empfindlichkeit nicht vermindert, Wenn Messungen zur Be-
rechnung des Kopfabgleichfehlers durchgefiihrt werdep, muR der Schalter
auf Position x1 stehen,

Vier Anzeigen sind vorgesehen, um die richtige Funktion der Karte und den
Empfang der richtigen Daten zu iiberwachen und sicherzustellen, Diese Anzeigen
sind:

Power (Strom) — Leuchtet, wenn die Karte bestromt ist

Input {Eingang) — Leuchtet, wenn die Eingangssignale zu niedrig fiir die

Schaltung der Abgleichkarte sind, um zu arbeiten.
Bad Track — Leuchtet, um einen kurzzeitigen Ausfall des Eingangs anzuzeigen,
{schlechte Spur) Ein Monoflop hilt den leuchtenden Zustand mindestens 4

Sekunden lang. Es ist zu beachten, da diese Anzeige leuchtet,
wenn die Stellung von Schalter S1 gedndert wird.

Mode - Wenn sie leuchtet, wird angezeigt, da entweder S2 in Stellung
S (Servo) oder S3 in Stellung x.1 ist.
Wenn einer dieser Zustdnde besteht, kann ein Abgleichfehler
des Schreib/Lesekopfes nicht gemessen werden.

ithout our mm-n autherization wilt
to oay damages.

production with

wake liable
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o 3

L PIN I
235 STORAGE RECORDING !
£ &Ei ’rg‘r»; SURFACE HEAD :
.!‘é, i SHIPPING ngKER . NUMBER NUMBER

=y 4 4
il raex .o [
3gfes = '
ici s2 _ALIGN ! ——
5g32% TRACK LOCK 2 (SERVD)
§!§§ : 3 )
igs 2 =
2533 ®
FH
&8ss
233

c

HEAD/ARM
ALIGNMENT
TOOL

A

CAUTION:

ALIGNMENT TOOLS ON SOME DRIVES
CANNOT BE ROTATED MORFE THAN 150~
ROTATING TOOL BEYOND 150~ MAY

DAMAGE {IEAD SLOT OR ALIGNMENT TOOL..

HEAD/ARM

ALIGNMENT OF
SERVQ HEAD

CARRIAGE
HOLFE

~UEAD/ARM-
ADJUSTMENT
SLOT

from this docyment

g KTANCES

= APPROX.

ps EQUAL

is 3D35B

- Figure 2-6. Head Arm Alignment
Bild 3 Kopf Justage
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v

OSCILLOSCOPE SETTINGS
LOGIC GND TO SCOPE GND

VOLTS 7 DtV
CHi- 2v
CH 2 - NOT USED

TIME / DY
A~ 2 uSEC
8 ~ NOT USED

TRIGGERING
A= INTERNAL POSTIVE
8- NOT USED -

PROBE CONNECTIONS {USE XIOPROBE)
CH 1 YO FTU DIBITS JACK
€M 2~ NOT USED

Bild 4 Dibit Pattern I

-
R S

<~_§_

B

v CH2

8J140

A A CHI-

298
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Velocity Gain Justage {40 MB}
1. Positionierung auf Zylinder 0 dann auf Zylinder 410 (632g)} und ca.
10 Minuten laufen lassen,

2. Positionierung unterbrechen und Oszillograph wie in Bild 5 gezeigt an-
schlieBen und einstellen,

OSCILLOSCOPE SETUP ~>I le— NULL-TO-NULL TIME

VOLTS / DIV TEST POINT SIGNAL NAME

CHi- 0.2V A2A08 TPF + FINE POSITION - ”
(USE X 10 PROBE) ANALOG CH 2
N A
CH2~ 0.1V A2A07 TPF + VELOCITY \ \ /

(USE X 10 PROBE)

SLOPE /SOURCE  TEST POINT  SIGNAL NAME

N
TEXJESEXRHI)\;ROBE) +/EXT A2B09Y 1B ~T 2 )28 /\\ /\ 7\\
NI AN IN

TRIGGER B~ NOT USED
(USE X  PROBE)

TIME/DIV: 20 pu+ MODE TRIGGER: CHOP

qno«uj
CIil 2 GND REF

Bild 5 . 40 MB Velocity Transducer Gain Signaiformen | CH 1GND REF

ADDIITIONAL SETTINGS: NONE

3. Positionierung auf Zylinder 0 dann auf Zylinder 410 {638g).
Oszillograph so einstellen, daB die Signalform wie in Bild 5 gezeigt zu
sehen ist.

4, Entsprechend der Amplitude des Velocity Signals (siehe Kanal 2} ist die
Nult zu Nullzeit des Fine-Position-Analog-Signals einzustellen,

Siehe Tabelle Bild 6.

2
=
E
=
£
5
a
2
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6.

6.

CHI- 0.5V A2A08 TPF + FINE POSITION
(USE X 10 PROBE) ANALOG

CH2Z-~ 0.5V  A2B0915A + ON CYLINDER
{USE X 10 PROBE) SENSE

SLOPE /SOURCE  TEST POINT  SIGNAL NAME

TRIGGER A~ +/EXT A2B09 16B - COURSE

(USE X 10 PROBE)

TRIGGER 8- NOT USED

{USE X  PRQBE)

TIME/DIV: 10 ms

VOLTS /7 DIV TEST POINT SIGNAL NAME

A(volts) B{usec) A(volts) B(usec)
5.2 100 6.7 77
5.3 98 6.8 76
5.4 96 6.9 75
5.5 94 7.0 74
5.6 93 7.1 73
5.7 91 7.2 72
5.8 89 7.3 71
5.9 a8 7.4 70
6.0 86 7.5 69
6.1 85 7.6 68
6.2 84 7.7 67
6.3 82 7.8 67
6.4 81 7.9 66
6.5 80 8.0 65
6.6 79

MB Velocity Spannungs und Null zu Nullzeit Tabelle

Entspricht die Null zu Nullzeit nicht der gemessenen Spannqng, so kann
am Potl E2 R6 auf der Karte A2A07 justiert werden, (siehe Bild 7).

Ist die Yelocity Justage korrekt, dndern die Oszillographanschliisse wie
nach Bild 7 vorgegeben,

MODE TRIGGER: CHOP

I 1)

FULL LENGTH __,]

Cii 2

ADDITIONAL SETTINGS: NONE SEEK TIME OH32

7.

Bild 7

]
40 MB Course Velocity Signalform

s
Bel Positionierung auf Zylinder 0 und dann auf Zylinder 410 (632g), f
soll die Zeit zwischen den beiden ON-Cylinder Impulsen 50 bis 52 K
betragen, (siehe Kanal 2)
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3 g g3
[H
’;;fgg - 8. Enspricht die Zeit zwischen den ON-Cylinder Signalen nicht dem vor-
3052 gegebenen Wert, so kann am Poti B3A2 auf der Karte A2A07 justiert
iggé werden, (siehe Bild 8).
1
g?ég COARSE VELOCITY |
£3335s VELOCITY t
3333 ;

(

N i
Bild 8 Velocity Gain Justage Punkte

9, Ist die Coarse-Velacity Justage korrekt, andere die Oszillographan-
schliisse wie nach Bild 9 vorgegeben,

10. Positionierung auf Zylinder 0 und dann auf Zylinder 410 (638g).

. granting of patents,

o, copyripht and compe-

rty act,
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OSCILLOSCOPE SETUP

VOLTS 7 DIV

J-
{USE X 10 PROBE)

cHZ2 -
(USE X 10 PROBE}

TRIGGER A~
(USE X 1O PROBE)

TRIGGER 8-
(USE X  PROBE)

TIME/DIV: 0.5 ms

ADDITIONAL SETTINGS: NONE

s

Bild 9

1.

VELOCITY TOO FAST

TEST POINT SIGNAL NAME

0.5V AZA08 TPF + FINE POSITION SMOOTH
ANALOG ﬂ LARGE
0.5V AZB0915A +ON CYLINDER / OVERSHOOT
SENSE N N 1N\
WIS
SLOPE/SOURCE  TEST POINT®  SIGNAL NAME ® - .
+/EXT  A2ZB0916B - COARSE y N
g Y
NOT USED

MODE TRIGGER: CHOP

EXCESSIVE JITTER

LL\RG
RIPPLE
/, E\;ernsnoo'r
~| AL
N
VELOCITY TOO SLOW Crrbrter +
PRI
ANEwE AN
N
N
EXICESTWEIJ[TTER
40 MB Fine Velocity Signalformen )
1
SLIGHT
RIPPLE
VIR .
Hi
AL N NI
\ Y \ 74 \[
CORRECT VELOCITY [+ N v< -
A N, [
45 N ‘L\! N W
[ NORMAL
VARIATION

A Ded

Die Flanken des ON-Cylinder Signals diirfen hin und her wandern. Das Signal

seiber darf aber keine Einbriiche habenl

Das Fine Position Analog Signal (siehe Kanal 1) solite die Form des letzten

Bildes von Bild 9 haben, ‘
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35k
Eég% 12, Enspricht das Fine Position Analog nicht dem letzten Bild von Bild 9,
E;:‘. 5?‘;: so kann am Poti B3R6 auf der Karte A2AQ7 justiert werden.
x. E

(siehe Bild 8).

i
-;Es;
2332 Velocity Gain Justage (80 MB) -
FI .
ggggé
2EE=2 1. Positinierung auf Zylinder O dann auf Zylinder 822 {1466g) und ca. 10
Minuten laufen lassen {Temperaturstabilisierung).
(- 2 Positionierung unterbrechen und Oszitlograph wie in Bild 11 gezeigt an-

schlieBen und einsteilen,

3. Positionierung auf Zylinder 0 dann auf Zylinder 822 (1466g). Die Zeit
zwischen den ON-Cylinder Impulsen sollte zwischen 52 und 54 ms betragen.

4, Enstpricht die Zeit zwischen den ON-Cylinder Signalen nicht dem vorgege-
benen Wert, so kann am Poti E2 R6 auf der Karte A2AQ7 justiert werden.
{siehe Bild 10).

VELOCITY

9H35 .

_Bild 10 80 MB Velocity Gain Justage Punkt
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OSCILLOSCOPE SETUP FULL LENGTH __|

SEEK TIME
VOLTS / DIV TEST POINT SIGNAL NAME
CHI-~ 0.2V  A2B0Y 03A +ON CYLINDER -

CH2- NOT USED

(USE X  PROBE)

SLOPE /SOURCE  TEST POINT  SIGNAL NAME

TRIGGER A~ +/EXT A2B0Y 07A - FORWARD
{USE X 10 PROBE) SEEK
TRIGGER 8~ NOT USED
{USE X  PROBE)
TIME/DIV: 10 ms MODE TRIGGER: CH 1

ADDITIONAL SETTINGS: NONE

Bild 11 80 MB Velocity Gain Signalform

9H34

A 0883
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éé é 4 Remote-Arbeitsplatz (RAP)
=852 41 Vorderansicht
(&
" Bildschirmneigung Helligkeit
4.2 Bestiickung

SAS
Rechner mit Leitung

ve ] P —
“—0—10 \|oooo : oc%o’\
O~ 0 sas —
IHSS V Kaltgerdite- Steckdose

Bildrohre
NT
Display-Controtier

Monitor -Steuerung

O
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4.3 Zusatzplatinen auf dem Rechner bzw. CRT-Controller

Speicher-Karte CRT-CONTROLLER

ROM/RAM SAS

Va4 Bildwiederhol- Zeich
speicher eichen-
RECHNER IHSS pe Generator
[ Stecker A~ | [ Stecker B | [ Stecker A~ ] [ Stecker B |

4.4 Verdrahtung der Geschwindigkeit, Takt, V24 oder IHSS

Geschwin- Schnitt-
digkeit Brucke ] Taktung Brucke] stelle  |Brucke [Prozedur Briicke
1200 Bd |B 12 |Asynchron : V24 B 13 |HDLC B 1
2400 Bd |B 11 }Intern Send.|B 2 IHSS © B 14 [(nicht)
4800 Bd |B 10 Empf.{B 5
9600 Bd |B 9
19200 B 8 ]Synchron SYNCHRON B 13
Extern Send.|B 4 (nicht)
Empf.|B 7
Synchron
Intern Send.{B 3
IHSS Empf. {B 6
o Zdhlweise der Brucken auf dem MKR
L ] |
20 1 20 1

Stecker

N o von Bestuckungs~
fur Geschwindigkeit, .
Takt und Schnittstelle seite gesehen
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45 RAP-Konfiguration

Platz 1 Platz 2

Display Display

MINI-Bus oder SAS (Adr. 4.0)

SAS (Adr. 3.0)

2000 Zeichen 2000 Zeichen

SAS-Tastatur SAS-Tastatur
— (Adr. 1.0 (Adr. 2.0)

Leitung Rechner

9600 Baud INTEL 8080
1 KB PROM

8 KB RAM

Druckwerk:
1. Nixdorf-Nadeldrucker
178-steltig mit FE

JARY
Adr. 6.0 2. L.C-Drucker

Druckwerk

Die Darstellung zeigt den zur Zeit max. Platzaufbau.

4.6 Tastaturbelegung

o B e 2lel’ o L Jo L
I® ROT]I® RO I ® RAT QWTI%ELB“;ROTI

refenlrfn < Jo
O LG LR (=l b el
DL L L EE LT L LET ) I, e
DEnooaonaasoal NannSons
I EG0CoonOHHEEEEENOONGTE
CEIEIET 5 o f e

R = Rasttasten
A = Auslosetasten
L = LED
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5 Programmierbarer Leitungs-Controller 1834 (PLC)
5.1 AdreBschalter fiir PLC-Controller
CN
OFF
Fur E/A-Adresse 44 x (8) Schalter 1, 3 und 6 in ON-Stellung.
Schalter 1 GADN
2  A4N
3 A5N
4 A6N
5 A7N
6 A8N
7 A9N
8 AION
[rs]iefrs]rz[n]o]9]s]7Te s« 3]2]1]0]
Bl1716]%[4]3 .2 Schatter
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5.2 Einsatzgebiet

Der PLC stellt die Verbindung zwischen der PSR-Schnittstelle und V24, V25 oder
Inhouse=Schnittstelle her. Seine Aufgabe ist es parallel anfallende Daten umzuwan-
deln in serielle (Daten) und diese Daten entsprechend der Prozedur, die zwischen
zwei Teilnehmern gefahren wird, anzubieten, Die jeweilige Prozedur die gefahren
werden soll, wird vom System in den PLC geladen.

Ubertragungsweg: Standleitung 2- oder 4-Draht-Wahlleitung
Ubertragungsart: Synchron, Asynchron
Betriebsart: Halbduplex, Vollduplex
Ubertragungscode: 1SO 7-8it, EBCDIC
Fehleriberwachung: Zeichen- und Blockpriufung VRC/LRC
Zyklische Blockprifung CRC
{Ubertragungsmodus: normiert, transparent
Ubertragungsformate: Blscke mit und ohne Header, mit und ohne Block-

zwischenprifung

Nachrichtentbertragung: Blockweise mit jeweiliger Bestdtigung durch eine
Ruckmeldung, Konversationsmodus

Wiederherste|lungsverfahren: Automatische Blockwiederholung bei fehlerhafter
Ubertragung, Time-out Uberwachung

Steverungsverfahren: Konkurrenzbetrieb

Als Steuerungsverfahren (Prozedur) sind moglich:

- IBM BSC Simulation 2770, 2780, 3740, 3780, 3735, 3270
- Siemens MSV 1/2 Synchron

- Siemens LSV 1/2 Asynchron

- DIN 66019

310 10.78
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53 E/A-Belegung
Zeile /| 5 6 5 | 4 3 2 | 0
Bit
AG x.1 Parameter
INT |RESET |RESET
AG x.2 kP |INT BUSY MLO | LOB
IAG x.3 letzter Parameter
I ! | 4 §
T T T T T
EG0 fo~———Interrupt-Nummer ————~1 0 0
{ | ! | I
T T ¥ T T
EG x.1 Ergebnis
EG x.2] INT [BUSY |READY PFs | O
EG x.3 PLC-Status
1 ] 1 ] ] ]
5.3.1 Beschreibung der E/A-Belegung
e EGO.0
Hat der Controller (PLC) einen Interruptwunsch und innerhalb der Interruptkette
zur Zeit den hochsten Rang, so antwortet er auf den Befehl mit der Interrupt-
Nummer. Die interrupt~Nummer ist die um 2 Stellen nach rechts geshiftete GAD.
e EG«x.I

Uber die Zeile EG x.1 ksnnen die Ergebnisse abgefragt werden, die nach Be-
endigung eines Aufirages das System verlangt.

Das STACK-Register kann max. 15 Bytes speichern.

10.78
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e EGx.2

Mit der Zeile EG x.2 wird der Status des PLC abgefragt.
Die einzelnen Bits haben folgende Bedeutung:
Bit0 =1 Controller gelsscht (LO~Merker)
Bit 1=1 Parityfehler, Schnitistelle
Bit 5 = Ready, Ready =1 Stack-Register leer

=0 Stack-Register besetzt
Bit 6 = Busy, Busy =1 Stack-Register besetzt

=0 Stack-Register leer
Bit7 =1 Interrupt N
Merker LO

Dieser Merker "L&schen" wird gesetzt, wenn Uber die AG x.2, Bit 0 dos Signal
LOB ausgegeben wurde.

Merker PFS

Dieser Merker "Parityfehler Schnittstelle” wird gesetzt, wenn beim Empfang von
parallelen Daten vom Rechner ein Parityfehler erkannt-wurde.

Merker Ready

Dieser Merker "Ready" wird gesetzt in Abhdngigkeit vom Zustand des Stack-
Registers, fur die Ubergabe vom System zum PLC.

Stack-Register leer Busy = 0

Stack-Register besetzt Busy = 1

Merker INT

Dieser Merker "Interrupt" wird gesetzt, wenn der PLC einen Interruptwunsch hat.

e EGx.3
Mit der Zeile EG x.3 wird der PLC-Status abgefragt. "

us authorlzation will
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AG x.1 und AG x.3

Mit der Ausgabezeile AG x.1 und AG x.3 muBl die Auftragsibergabe erfolgen.
Jeder Auftrag besteht aus einem Parameterfeld.

Parameterfeld nx AG x.1 (max. 14)

letzter Parameter 1 xAG x.3

Es kdnnen max. 15 Bytes fur die Auftréige Ubergeben werden. Das letzte vom
System geladene Zeichen (AG x.3) wird vom PLC als erstes gelesen.

AG x.2

Die einzelnen Bits der Zeile 2 haben folgende Bedeutung:
Bit 0: LOB PLC normieren

Bit 1: MLO Merker 18schen

Bit 5: Busy Busy-Merker lschen

Bit 6: INT Interruptmerker [8schen

Bit 7: INT KSP  Interrupt-Kanalsperre

Ausgabesignal LOB
Mit diesem Signal wird der PLC geléscht und das Flip=Flop LO und INT KSP gesetzt.

Ausgabesignal MLO
Mit diesem Signal werden die Merker PFS und LO gelsscht.

Ausgabesignal RESET READY
Mit diesem Signal wird der Merker BUSY gelsscht.

Ausgabesignal RESET INT
Mit diesem Signal wird der Merker INTERRUPT gelsscht.

Ausgabesignal |NT KSP

Mit diesem Signal wird die Anmeldung eines Interrupts gesperrt.
0 = frei, 1= gesperrt,

10.78
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5.4 Betriebsparameter
Byte | Bedeutung Erlauterung

0 Ubertragungsgeschwindigkeit Vorgaben fur Fernbe-

1 Taktung triebseinheit

2 Codebreite

3 Zeichen- und Blocksicherungsverfahren

4 Verbindungsaufbaukennung Vorgaben fur Verbin=-

5 Zeitvorgaben fur M1-Uberwachung dungsaufbau

6 Anzahl Wéhlversuche N\
7 Zeit zwischen den Wahlversuchen

8 Umschalt- und Sendeverzdgerungszeit Vorgaben fur Datenuber-
9 Hohe Ubertragungsgeschwindigkeit (S4) tragungseinrichtung (DUE)
10-11§ Segementlange Vorgaben fiur Segemen=
12-13|{ Reserviert tierung

14 Prozedurkennung 1 Vorgaben fur Prozedur

15 Prozedurkennung 2

16 Anzah| Leading Pad

17 Anzahl| SYN

18 Anzahl Trailing Pad

19 Anzoh! WHZ1 (Aufrufwiederholungen)

20 Anzohl WHZ2 (Textwiederholungen, Quittungsanf.)
21 Anzahl WHZ3 (Kontinuitétsphase)

22 Timer TO (Rickmeldetberwachungstimer, Aufrufph.)
23 Timer T1 {Ruckmeldetuberwachungstimer, Textph.)

24 Timer T2 (Betriebstberwachungstimer)
25 Timer T3 (Nachsynchronisation)

26 Timer T4 (Kontinuitdtstimer)

27 Timer T5 (Empfangsuberwachungstimer)
28 --

29 PAD (Leading) Steverzeichen-Tabelle
30 SYN

31 SOH

32 STX

33 ETB

34 ETX

35 iTB

36 EOT

37 ENQ

38 DLE

39 BEL

40 NAK

41 ACKO

42 ACK1
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%E § Byte | Bedeutung Erléuterung
i% : 43 WACK Steverzeichen~Tabelle
3¢ 44 RVI (Fortsetzung)
i 45 --
46 --
N 7 |--
gé 48 Konfigurationskennung Avufrufadressen

49 Sendeaufrufadresse SA
50 Empfangsaufrufadresse EA
51 Stationsadresse ADR

k’ 52 General POL

53 Link-Adressen Link-Tabelle

5.4.1 Beschreibung der Betriebsparameter

e Byte O: Ubertragungsgeschwindigkeit
Bedeutung: Die Ubertragungsgeschwindigkeit wird festgelegt.
Wert [Baud Rate {b/s)
i 50
2 75
3 110
4 134,5
5 150
6 300
7 600
9 1200
1 2400
13 4800
15 9600
0 19200
o Byte1: Taktung
Bedeutung: Die Taktart (intern/extern) wird festgelegt.
Wert | Sendetakt | Empfangstakt
0 extern extern
1 extern intern
2 intern extern
3 intern intern
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e Byte2: Enthalt die Codebreite ohne Parity (5 - 8 Bits).
e Byte 3: Legt das Zeichen- und Blocksicherungsverfahren fest.
7 0  Bit
CL I T T T T T

—L 0 Parity generieren

1 Parity nicht generieren

—— 0 Pority odd
1 Parity even

LRC/VRC-Prisfung

L~ CRCyg-Polynom 1
1 CRC1g=-Polynom 2 (lsschen auf 0)
1 CRCjg-Polynom 2 (l8schen auf 1)

Polynom 1: X164+ X15+ x2+1 (IBM=Polynom)
Polynom 2: X16 + X124+ X3 + 1 (I1SO/DIN)

e Byte 4: Legt die Art der Verbindungsaufbaus fest.
Bit

7 0
LT T T T 111
I—'O Standleitung

1 Wahlleitung

1 Ferneinschaltung

1 KMS-Ansteverung (KMS =
Siemens-Konzentrator)

e Byte5: Zeitvorgabe fur die Uberwachung von M1 nach Ausgabe der letzten
Wahlziffer in 5Sek.=Einheiten, Richtwert: 10 Sek., 30 Sek.

e Byte 6: Die Anzah! der Wahlversuche bei vergeblicher Wahl uber AWD.

e Byte7: Zeit zwischen den Wahlversuchen in 5 Sek.-Einheiten.

Richtwert: 1 Min.

ACHTUNG: Fur die Anzah| Wahlversuche und Zwischenzeit sind
die Vorschriften der DBP zu berUcksichtigen.

e Byte8: Verzdgerungszeit zwischen Empfang von M2 und Beginn des Sendens.
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e Byte 9: Vorgabe, ob die hohe Ubertragungsgeschwindigkeit (S4) angeschaltet

werden soil (0 = S4-Ausgabe, 1 =54 =0).

e Byte 10-11: Segmentldnge

Lénge der Segmente fur segmentiertes Lesen bzw. Schreiben,

e Byte 12-13: Reserviert

e Byte 14: Prozedurkennung 1
7 0 Bit
| N O
l_"O Synchron
1 Asynchron
—0 Aufrufbetrieb
1 Konkurrenzbetrieb
e Byte 15: Prozedurkennung 2
7 0 Bit

LT T T T T T 11
L] WACK erlaubt
t——=1 TTD erlaubt

————1 RVI erlaubt

——————=1 Konversationsrickmeldung erlaubt

b— =0 Satzbeginn mit STX
1 Satzbeginn ohne STX

——————————=1 Dialogmodus (entspr. DIN 66019)

Anmerkung:

a) Eine KonversationsrUckmeldung ist nur einmal erlaubt

(entspricht IBM - BSC).
b) Der Dialogmodus entspricht DIN 66019, gilt nach Vereinbarung
fur einen Datentbermittlungsabschnitt.
e Byte 16: Anzah! Leading Pad

Die Anzahl der Leading-Pad-Zeichen fur die Bitsynchronisation
wird festgelegt. Richtwert: 0 oder 2.

e Byte 17: Anzaht SYN

Die Anzahl der SYN=-Zeichen fur die Synchronisation ver jeder
Ubertragung ist anzugeben. Richtwert: 2 bis 7.
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Byte 18: Anzah! Trailing Pad

Die Anzahl der Troiling=Pad-Zeichen, die am Ende jeder Ubertra-
gung zu senden sind, ist vorzugeben. Richtwert: 1 bis 3.

o Byte 19 Anzahl WHZ T + 1

Die Anzahl der Wiederholungen in der Phase 2 der Datenubertragung
(Aufbau der Datenibermittlung) ist anzugeben. Richtwert: 4 bis 15.

o Byte 20: Anzahl WHZ 2 + 1
Die Anzahl der Wiederholungen bzw. Quittungsanforderungen in ~—
der Textiibermittlungsphase ist anzugeben. Richtwert: 4 bis 8.
e Byte 21: Anzohl WHZ 3 + 1

Die Anzahl der Anforderungen der Rickmeldung nach WACK-Empfang
bzw. der Anforderungen fur einen Text nach TTD-Empfang wird fest-
gelegt. Richtwert: =15,

e Byte 22: Timer TO
Uberwacht das Eintreffen einer gultigen Ruckmeldung in der Phase
des Aufbaus der Datenubermittlung in 100 ms-Einheiten.
Richtwert: 1 bis 3 Sek.

e Byte 23: Timer T1
Uberwacht das Eintreffen einer giiltigen Rickmeldung in der Daten=
Ubermittlungsphase in 100 ms-Einheiten. Richtwert: 3 Sek.

e Byte 24: Timer T2 (Betriebsuberwachungstimer)

Uberwacht den ordnungsgemiien Abbau der Wahlverbindung, wenn
kein Datenverkehr stattfindet in 5Sek.-Einheiten,
Richtwert: 30 - B0 Sek.

o Byte 25; Timer T3 (Nachsynchronisation)

e

previous authorization will

Legt die Zeit fest, nach der bei einer Textubertragung durch Senden
von SYN-Zeichen nachsynchronisiert werden muf in 100 ms-Einhei-
ten. Richtwert: 1 Sek.

e Byte 26: Timer T4 (Kontinuitétstimer)

Uberwacht die Aufrechterhaltung der Kontinuitst der Ubertragung
durch Senden von WACK (wenn vorubergehend nicht empfangsbereit)
bzw. TTD (wenn vortbergehend nicht sendebereit) in 100 ms-Einhei-
ten. Richtwert: 2 Sek.
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orwertung,

ohne unsers vor-

e Byte 27: Timer T5 (Empfangsuberwachungstimer)

Uberwacht den Empfang von SYN=Zeichen im Datentbertragungs-
= block. Richtwert: 1 bis 3 Sek.

o und Ihram Inhaft
1, LitUrhg, Patent-

e Byte 28: Reserviert

aun dieser Unteriag
ir uns vor (BGB, U\g

e Byte 29-47: Steuverzeichentabelle

Die Codierung der Leitungssteverzeichen im Ubertragungscode ist
anzugeben; bei DLE-Zeichenfolgen (ACKO0, ACK 1, WACK, RVI)
U die Codierung der Folgezeichen,

e Byte 48: Konfigurationskennung

Definiert die Konfiguration des Systems bei Aufrufbetrieb.

7 0 Bir
I I O I B
—\[:— Anzahl Links (n)
1 Trabanten-Station (Secondary)

e Byte 49...: Stations-, Link- und Aufrufadressen werden fur das jeweilige

Betriebsprogramm festgelegt. Fur den PLC-BDC gillt:

Byte 49 = Sendeaufrufadresse SA

Byte 50 = Empfangsaufrufadresse  EA

Byte 51 = Stationsadresse ADR %

Byte 52 = General-POL GPOL

e Byte 53 bis
53 + n: Sendeaufrufadressen der Links %%

Physikalische Adressen der Links fur Sendeaufrufe (z.B. Device-

Adressen von Endgerdten), die Daten senden sollen,

e Byte 53+n+1
bis
53+2n: Empfangsaufrufadressen der Links %%

Physikalische Adressen der Links fur Empfangsaufrufe (z.B. Device-
Adressen von Endgeriten, fur die Daten zy empfangen sind).

* Gilt fur 2780-Aufruf.

*% n entspricht der Anzahl Links; bei unterschiedlicher Anzahl fur Sendeaufruf-
adressen und Empfangsaufrufadressen gilt FF als Fullzeichen in den Tabellen.
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551 V 24-Schnittstelle
o Fov ]
52N 13 s2 < 3°_Lsz
Bc2 "r
SIN o

[~ N +S1

DIN ' R 22 +D1
16 \ 29_!_

TIN +’* -1 T Bes | TT1

MAN +£__< Ml {___,Bcd 26 oo M1
. . BeS | i

M2N 1% o M2 | Bc6 .
___.Ba? 25 | M2
1 - Bc8 .
M3N +-——~--»——-
<} M| ees % |

- -M3
MSN |3 - o __ BclO T

| M5 | _Bell 23 +M5
i R SRyrTY :

| s ey | w Lo,

' | SEARA S Y | >

D2N +i__ o . 21-? 02
' i

T2N +‘—77__<<) S . 28 72
T

T4N -[| & - 27+ T4
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5.5.2 Briickeneinsteliung
BC 1: Mit BC 1 kann S2 auf + gelegt werden.
BC 2: Mit BC 2 kann $2 zur DUE durchverbunden werden.
BC 3: Mit BC 3 kann M1 auf + gelegt werden.
BC 4: Mit BC 4 konn M1 zur DUE durchverbunden werden.
BC 5: Darf nicht gesteckt werden.
BC 6: Mit BC 6 kann 52 mit M2 verbunden werden.
BC 7: Mit BC 7 kann M2 zur DUE durchverbunden werden.
BC 8: Mit BC 8 kann M3 auf - gelegt werden.

BC 9: Mit BC 9 kann M3 zur DUE durchverbunden werden. N
BC10: Mit BC 10 kann M5 auf + gelegt werden.

BC11: Mit BC11 kann M5 zur DUE durchverbunden werden.
BC12: Mit BC12 kann S4 zur DUE auf + gelegt werden.
BC13: Mit BC13 kann 54 zur DUE auf - gelegt werden.

e Lage der Bricken

[ . Stecker B I [ J—.—-

}H:[Q Stecker B = Modem- und AWD-AnschluR
BC13 8C1

von Bestiickungsseite gesehen

Codierschalter

5.5.3 M2-Verzogerung

Um die Meldeleitung M2 vom Modem zu verzsgern, ist eine Verzsgerungsschaltung
eingebaut, mit der folgende Zeiten durch Bricken einstellbar sind. Ist keine Bricke
eingestellt, so hat die Schaltung eine Grundverzsgerung von 100 ms.

B1 ein = 30ms
B2 ein = 60ms —
B3 ein 90ms

B1, 2 und 3 kdnnen ocuch addiert werden.

o Lage der Brucken

| Stecker A = Z80 Adapter-AnschluR
— Trimmer

©®
D D D ED:D a‘\ﬂuarz 3,6864 MHz

make fiable to pay damapes.

We reserve ali tightt

Bestiickungsseite
Frontseite
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5.6 Modem-Anschlul

o Modem~Anschluf

EI 60-pol. Cannon 25-pol. Cannon
PLC ml Kabel 7159 Im
@ -
5] 1 DUE
e Modém- und AWD-AnschluB
\_, 50-pol. Cannon 25-pol. Cannon
EI -'—{: DUE
PLC r
i Kabel 7160
o} {: AWD
5.7 Steckerbelegung

571 25-pol. Cannon-Stecker

CCITT|DIN | Pin | Bezeichnung
E1 1 Schutzerde (Protective Ground)
103 D1 2 | Sendedaten (Transmitted Data)
104 D2 | 3 | Empfangsdaten (Received Data)
105 S2 4 | Sendeteil einschalten (Request to Send)
106 M2 | 5 | Sendebereitschaft (Clear to Send)
107 M1 | 6 | Betriebsbereitschaft (Data Set Ready)
102 E2 7 | Betriebserde (Signal Ground)
109 M5 | 8 | Empfangssignalpegel (Carrier Detect)
9
10
11
12
13
14
114 T2 |15 | Sendeschrittakt ext. (Serial Clock Transmit)
16
115 T4 |17 | Empfangsschrittakt (Serial Clock Receive)
S3 |18
19
108 S1 |20 | Ubertragungsltg. anschalten (Data Terminal Ready)
21
125 |M3 |22 | Ankommender Ruf (Ring Indicator)
111 |S4 |23 | Hohe Ubertragungsrate
113 T1 |24 | Sendeschrittakt int. (internal Clock)
25
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5.17.2 50-pal. Cannon-Stecker (Modem, AWD)
CCITT| DIN JPin | Bezeichnung
103 D1 |15 | Sendedaten
113 T1 |32 { Sendeschrittakt int.
108/1 |51 |16 | Ubertragungsleitung anschalten
[RA S4 6 | Hohe Ubertragungsgeschwindigkeit anschalten
105 $2 |31 | Sendeteil einschalten
107 M1 |27 | Betriebsbereitschaft
106 {M2 |25 | Sendebereitschaft
104 D2 |13 | Empfangsdaten
114 T2 |14 | Sendeschrittakt ext.
115 T4 2 | Empfangsschrittakt
109 M5 | 5 | Empfangssignalpegel
102 E2 47 | Betriebserde
125 M3 | 4 | Ankommender Ruf
NEN|35 | Netz einschalten
206 |W21 |21 | Wahlbit
207 |wW22 |20 | Wahibit
208 |W23 |22 | Wahlbit
209 |w24 {23 | Wahlbit
202 521 |18 | Ubertragungsleitung belegt
21 $22 119 | Wshlzeichen Ubernehmen
203 M211 1 Ubertragungsleitung belegt
210 |M22 | 3 | Wahizeichen-Ubernahmebereitschaft
205 |{M23 ]38 | Wahl erfolglos
204 1 M24 |37 | Gerufene Station angeschaltet
213 M25 |39 | Funktionsbereitschaft
125 M3 {34 | Ankommender Ruf
17 | +12Vv
36 | + 5V
48 oV
49 oV
50 oV
33 | -12V

324
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5.7.3 50-pol. Cannon-Stecker (Adapter — Buchsen)
Buchse | Signal Buchse | Signal
1 ov 26 AGFAN
2 A0 27 D2BN
3 Al 28 MIBN
4 A2 29 AVHN
5 A3 30 frei
6 A4 31 TRN
7 A5 32 MDIS N
8 Aéb 33 LOAD N
9 A7 34 0
10 A8 35 MIN
11 A9 36 MREQ N
12 A10 37 RD N
13 Al 38 WR N
14 A12 39 RESETN
15 A13 40 RFSHN
16 A4 41 BUSAK N
17 Al15 42 DIBN
18 DTO 43 frei
19 DT1 44 M5B N
20 DT2 45 frei
21 DT3 46 frei
22 DT4 47 + 5V Ref.
23 DT5 48 +24V
24 D76 49 +24V Steckeranordnung
25 D17 50 oV
Freie Steckerpunkte dirfen nicht D—— Codierschalter
anderweitig beiegt werden.
o]
° 1
Modem, AWD
Stecker B
—
Adapter
Stecker A
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5; 581  PLC-Blockschaltbild
£28s §  PsR-Schnitistelle {

Allo Rochte aus dissar Unterlage und fhrem Inhait

PSR und DSZ- Z80 PROM RAM | |Adapter
Steuerung 1KB 16/31 KB |
L

| I N

i int, Datenbus

1 Kanal PLC

USART, AWD CTC PIO

— N[ |
442404

W/24/25 Schnittstelle

: INT Ursachen |
| USART/PSR/DSZ B
AnschluR fiir
4 Kanal-MUX

z
g
£
]

3

=

]
£
]

We reserve all 1
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5.9 Statusmeldungen der Ubertragungssteuerung

ikrom tnhalt

0  Auftrag fehlerlos beendet

0  Block empfangen
+1 Block mit Header empfangen (SOH)
+2  Nachrichtenende empfangen (ETX)
+4  Transparenten Text empfangen
+8  Text mit einzeinen Satzen (1TB) empfangen

5.9.1 Status- und Fehlermeldungen der Ubertragungssteuerung e

32 EOT Empfang
33  DISC Empfang
34  RVI Empfang
35  BEL Empfang

48  Time=-out

49  BCC-Fehler

50  Fehler in der Phase "Aufbau der Datentbermittiung"
51 keine gultige Quittung auf Ubertragungsblock -

52 zu oft WACK empfangen

53  zu oft TTD empfangen

54  Empfangspuffer zu klein

55  kein OPEN fur adressierten Link
56  Satzanzahl zu grofl

57  Satzldnge zu grofl

64 Betriebsbereitschaft M1 fehlt

65 Sendebereitschaft M2 fehlt oder Sender defekt
66  AWD fehlerhaft

67  AWD nicht betriebsbereit

68  Automatische Wah! erfolglos

d compa-

g from this document (

We ressrve all rights ai
and its contents
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59.2 Logische Fehlermeldungen des PLC

o  Auftragsformat falsch

80 falsche Steuercodeklasse
falscher Steuvercode
81 falsche Modifikation 1
82 falsche Linkadresse
83 falsche Leitungsnummer
84  Leitung nicht aktiv
85  falsche Modifikation 2 oder unzuldssige Modifikation

e Falsche Auftragsreihenfolge

96  Leitung nicht ersffnet

97  Link nicht ersffnet

98 Betriebsparameter nicht geladen
99  Codetabellen nicht geladen

100 Leitung schon ersffnet

101 Link schon ersffnet

102 Leitung schon abgeschlossen
103 Link schon abgeschlossen

104 unzuldssiger Auftrag

105 kein Read Permission

e Falscher Read-Auftrag

112 Link arbeitet mit Read Select

113 Link arbeitet mit Permit Read

114 Wechsel von Read bis Satzende innerhalb eines Blockes
115 Read nicht benstigt

116 Pufferldnge kleiner Blockldnge

117 Link arbeitet mit Read Line

118 Read Line ist nicht zuldssig

e Sonstige logische Fehler

128 Aufirag wegen Close zuriick

129  Auftrag wegen Clear Link zuriick

130 Jobgrenzzeit abgelaufen

131 Anzaoh! Auftragsfelder kleiner Grenze

132 zu wenig Speicherplatz fur Codetabelle reserviert
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o Fehler beim Initialisieren oder Laden

jaga und ihrem Inhalt

144 Speicherfehler w)
145 unzuldssiger Auftrag

146 unzuldissige Ladeadresse

147 Programm zu lang w)
148 Laden unvollsténdig w)

e Fehler in PLC (HW oder SW)

160 nicht maskierbarer Interrupt w) :
161 unzuldssige Folgeadresse (LIHA)  (LW) N
162 Pufferzeiger falsch Lw)
163 Stack-Uber lauf tw)
164 DSZ-Fehler (Lw)
165 unerlaubter Restart Lw)

e Fehler SNLC

200  kein Puffer durch SYSMOD generiert
201 PLC-laden
202  Read: kein Auftrag, Write: Ready fehlt

Die durch LW gekennzeichneten Fehler ziehen einen sofortigen Ladewunsch
nach sich.

5.10 PLC-Struktur

Open, Close, Read, Anwender-
Write, ENV Daten
8873
SNLC Puffer
PSR
3
Parameter K
Stack E
z80 s
g
PLC Puffer g
=2
vaa 3353
— et h
EdSEaE
DEE
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I5fE
igfg 5.1 Kabelplan PLC —~ Modem (7159.00)
i
gl
£=g=3 47| Schutzerde El 101 1 |14] Sendeschrittakt ext. T2 114 15
=E
% 15]Sendedaten D1 103 2| 2|Empfangsschritiaktext., T4 115 17
3 T .
13| Empfangsdaten D2 104 3 [1g|Ubertragungsleitung gy g5 o9
anschalten
w 31| Sendeteil einsch. S2 105 4| 4{Ankommender Ruf M3 125 22
25| Sendebereitschaft M2 106 5| g|Hohe Ubertragungs= g qyy o4

geschwindigkeit
27 | Betriebsbereitschaft M1 107 6 |32|Sendeschrittakt int. T1 113 24

Ankommender Ruf
fur Ferneinschaltung MF

~

48| Betriebserde E2 102 34

(&)

Empfangspegel M5 109
A\

—T ®

L Signalbennenung Pin-Nr. am 25-pol. Cannon-Stecker (Stifte)

Pin=Nr. am 50-pol. Bezeichnung nach DIN und CCITT

Cannon-Stecker B
(Buchse)

5m

-
-
-

50-po!. Cannon- :l

Stecker A (Buchse)

1 25-pol. Cannon=
Stecker B (Stifte)
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6 AdreBschalter-Belegung
6.1 PSR
EA RAM
Schalter Bit Bit
1 GADN GADN
2 INF4 N INFI13 N
3 INF5 N INF14 N
4 INF6N INF15N
5 INF7 N INF16 N
6 INF8 N INF17 N
7 INF? N INF18 N
8 INFION INF19 N
6.2 PSP
Schalter
1 GAD N
2 INF2 N
3 INF3 N
4 INF4 N
5 INF5 N.
6 INF6 N
7 INF7 N
8
6.3 SAS
Tastatur Tastatur
Schalter flach Block
1 Repeat -
2 - -
3 AD23
4 AD24 AD27
5 AD25 AD26
6 AD26 AD25
7 AD27 AD24
8 - AD23
6.4 Tastaturadressen
1. Tastatur 1.0
2. Tastatur 2.0
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6.5 Adresse SAS-Monitor

Monitor 4.0

Die Gerdteadresse ist an den AdreBschaltern invertiert einzustellen.

6.6 Drucker 150 Zch./Sek.

Schalter
1 Druckerkennung Bit O 1~
2 Druckerkennung Bit 1
3 Druckerkennung Bit 2
4 Druckerkennung Bit 3
5 Gerdteadresse  Bit 4
6 Gertiteadresse  Bit 5
7 Gerdteadresse  Bit 6
8 Gerdteadresse  Bit 7

Druckeradresse 150 Zch./s 6.0

Low Cost Drucker 6.0

Die AdreBschalter befinden sich auf der NND=Steuerelektronik

6.7 Druckerkennung
Bit 6 5 43 2 10
x x 0 0 0 0 0 80-stell. ND mit Papiertransport und FE
x x 0 0 0 1 0 178-stellig ND mit Papiertransport und FE
x x 0 0 0 1 1 Sparbuchdrucker ohne ZEKOSA
x x 0 0 1 0 0 Sparbuchdrucker mit ZEKOSA
x x 0 0 1 0 1 SB-Auszugsdrucker ohne IDKG
x x 0 0 1 1 0 SB-Auszugsdrucker mit IDKG
x x 0 0 1 1 1 80-stelligmit Papiertransport
x x 0 1 0 0 0 178-stellig mit Papiertransport (100 Z/s)
x x 010 0 1 178=stellig mit Doppel-Papiertransport {100 Z/5)
x x 0 1 0 1 0 178-stellig mit Doppel~Papiertransport (150 Z/s)
x x 010 11 178-stellig mit Papiertransport
Bit 5= "0" = Zeichenbreite 10 Zeichen/Zoll
Bit 5="1" = Zeichenbreite 12 Zeichen/Zoll

Bit 6 = "0" = Zeilenabstand 6 Zeilen/Zoll
Bit 6 ="1" = Zeilenabstand 5 Zeilen/Zoll

Bit 6 bezieht sich nur auf Formulareinzug und Sparbucheinzug.
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7 Fehlermeldungen
7.1 Rechner-LED-Anzeigen {Allgemein)

Wihrend eines IPL geben der Ur- und Systemlader und anschlieiend NIROS eine
Reihe von Informationen auf den vier Rechner-LED s aus.

Diese Informationen sind fur den TKD bestimmt und zeigen Fehler bzw. positiv
durchlaufende Routinen an.

Magnetplattenfehler werden durch Blinkanzeigen ausgegeben.

1.2 Statische Anzeige Ur- und Systemlader

LED-Anzeige
L4 | L3] L2 | L1 | Bedeutung

Rechner lduft nicht an.

x | Parity- oder Zeitfehler im 1. Speicher-Modul

x Parity= oder Zeitfehler im 2. Speicher-Modul
x | x | Parity- oder Zeitfehler im 3. Speicher-Modul
x Parity- oder Zeitfehler im 4. Speicher-Modul
X x | Parity= oder Zeitfehler Storage=Modul/Cartridge
x | x Parity- oder Zeitfehler ALM
x | x |x |Systemlader im Speicher
x Systemlader auf keiner Platte vorhanden
X x | RAP antwortet nicht
x X RAP Diagnosesegment wird von Platte geladen, Ladezeit <5 Sek.
X x | x | RAP Diagnosesegment geladen. Warten auf Ladewunsch vom
Platzprogramm
x | x Empfangsfehler ALM
x | x x | Platzprogramm nicht auf Platte
x | x | x Platzprogramm geladen, Systeminitialisierung lauft

x | x | x |x |Timestarting Algorithmus l&uft

Lauft INIT langer als 1 Minute, kann Betriebssystem RNIROS geladen werden.

2.79 335




R
NIXDORF

8870/1 E—
COMPUTER
Rel. 3.3 Kundendienst
7.3 Blinkanzeigen "Cartridge-Fehler”
LED-Anzeige
L4]| L3 | L2 | LT | Bedeutung
o | Syn.=Zeichen nicht gefunden
x | o |SYN 1 falsch
X o |nicht belegt
x | x | o |Zylinder-Nr. bei Headervergleich nicht Ubereinst
X o | Kopf-Nr.
x x | o | Defekte Spur
x | x o |Sektor 11
x | x | x [o |CRC 1 falsch
o SYN 2 falsch
o [ x |CRC 2 falsch
x | o Spurende bei Datenfeldibertragung
x | o | x |lnitialisierungsfehler
x ° Keine Ruckmeldung auf Positionierungsauftrag
x o | x | Header- oder Datenfeld defekt oder WC =1
x | x jo POSF =1
X [ x o |x |HOZY=1
° POS =1
o x_|BTBN =1
o | x LO =1
o | x |x IPFS =1
x | o LD =1
X Q X ZF =1
X (o] x FR 1
o = blinken
x = statisch
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1.3.1 Blinkanzeigen “"Storage-Modul-Fehler”’
LED-Anzeige
L4 L3 |L2 L1 Bedeutung
o | Syn.-Zeichen des Datenfeldes nicht erkannt
x | o | Syn.-Zeichen der Sektorrandadresse auf der Spur nicht gef.
x o | Magnetplatte nicht adressiert
x | x | o | Falsche Zylindernummer im ersten adress. Sektor
X o | Falsche Kopfnummer im ersten adress. Sektor
x x | o | Defekte Spur im ersten adressierten Sektor
x| x o | Falsche Sektornummer im Folgesektor
x| x | x| o | CRC-Fehler in der Sektoradresse
o Parityfehler beim Schreiben
0] X | ===—-
x | o Datenfeld Uberschreitet indexmarke, Schreiben-Lesen
x | 0| x | CRC-Fehler im Datenfeld, Lesen-Kontrollesen
x o| | ==
X o | x | Kein RUG nach Burstende innerhalb 27,4 ps - Lesen
x| x |o Parityfehler bei Ausgabe
x | x | o| x | Falsche Ausgabezeile adressiert
o Magnetplatte meldet POS~Fehler nach 500 ms
o x | Position konnte innerhalb 55 ms nicht gefunden werden
o [ x| | -==--
o | x | x | Sektormarke konnte innerhalb 0,5 ms nicht gefunden werden
x| o Folgesektoradresse nicht gefunden
x| o x | Indexmarke innerhalb 17,3 ms nicht gefunden
x| o | x Sektormarke im Folgesektor nicht erkannt
x| o | x | x | Falsche Leerbits im ersten adressierten Sektor
o Kein RUW innerhalb 27,4 ps bei Nullen schreiben
o x | Lost Data beim Lesen von der Platte
[ x Subtraktionsfehier Datenfeldléngenzthler beim Lesen
o x | x | Kein Strobe innerhalb 12,8 ps beim Lesen von der Platte
o | x Kein RUG innerhalb 27,4 ps nach SYN FIFO beim Schreib
o] x x | Lost Data beim Schreiben auf die Platte
ol x | x Kein Strobe innerhalb 12,8 ps beim Schreiben auf Platte
o | x | x| x | Subtraktionsfehler DFLZ beim Schreiben auf Platte
o| o | Kein CRC Zeichen innerhalb 0,5 ms SYN ok
x | o] o | Position konnte innerhalb 3 ms (SERVO OFF) nicht gef.werd
x o | o | Magnetplatte nicht betriebsbereit
x| x | o] o | Kein CRC-Zeichen am Sektorende beim Schreiben
o o | Kein RUW nach SYN  FIFO bei Sektoradresse initialisieren
o | x| o |Kein CRC~Zeichen, Sektoradr. od. Datenfeld beim init.
x| o o | Kein CRC-Zeichen, Datenfeld beim Lesen
= blinken
= statisch

2.79
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LED~Anzeige
L4 (L3 |L2]|L1 Bedeutung
x| o] x| o | Kein RUG nach SYN ok beim Lesen von der Platte
o o | —=---
[ x| o | =-=--
o| x o Lost Data und kein Strobe beim Lesen
o| x| x| o Lost Data und kein Strobe letztes Datum beim Lesen
ol o Kein Strobe nach einen Sektor lesen
ol o] x FB =1 -
x| o] o Fehler = 1 N
xi o] o] x Betriebsbereit = 1 N

7.3.2 Blinkanzeigen durch BZUP

LED-Anzeige
L4 | L3| L2 L1 | Bedeutung

o |o | o | o |File XVSYLA nicht gefunden
o | o | o | Prufsumme falsch

14 Betriebssystem Fehleranzeigen
LED-Anzeige
L4| L3] L2 L1 | Bedeutung
o o Power Fail Restart l&uft
o o | x | Halt Message kann nicht ausgegeben werden

Beim Laden des Betriebssystems ksnnen folgende Fehlernachrichten auftreten:

NO OPERATING SYSTEM  Der Betriebssystemfile NIROSR wurde auf der ge-
wunschten MP-Unit gefunden.

ILLEGAL UNIT NR Eingegebene Unit-Nr. >7 bei Cartridge
>1 bei Storage-Modul

1.5 Fehleranzeige Masterplatz (Stand-alone-File)

Beim Laden eines Stand Alone Files kdnnen am Masterplatz folgende Fehlertexte
auvftreten:

1. NO SUCH FiLE Stand Alone File nicht vorhanden
2. FILE ILLEGAL File Type ungleich 77003

3. NO START ADR File hat keine Startadresse

4, START ADR ILLEGAL Start-Adresse nicht erlaubt
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1.5.1 Fehleranzeige Masterplatz {(BZUP)

Beim Laden des Systemladers kann am Masterplatz folgende Nachricht angezeigt
werden:

SYSTEMLADER DISC ERROR ACO : STATUS
AC 0: STATUS (Fehlernummer)
AC 1: RDA

AC 2: Speicheradresse
AC 3: Befehlsadresse

I\ NO SUCH BLOCK  oder NO INDEX HEADER

1.6 RAP LED-Anzeigen

Die LED-Anzeigen L1 bis L4, die gelbe Lampe mit Rasttastenfunktion sowie die rote
Lampe haben bei verschiedenen Betriebszustinden folgende Bedeutung.

7.6.1 Platzprogramm laden

LED-Anzeige
L4 ] L3 [ L2|L]1 | Bedeutung

x | x | x | x | Gewtnschte Information kann nicht in den RAM geladen
werden.

x | x | x | Prufsummenfehler im RAM

x | x | Keine der 2 Tastaturen funktionsbereit (nur nach Einschalten

méglich.
76.2 Platzprogramm geladen
Taste LED-Anzeige
{(gelbe Lampe}|L4 | L3 | L2 | L1 Bedeutung
Rasttaste o { ACK Wechselt Zustand bei jeder Quittung.
(gelbe Lampe) o POLL  Wechselt Zustand bei jedem korrekt
mul3 gesetzt
. empfangenen Block.
sein
o TAST  Wechselt Zustand nach jeder korrekt
empfangenen Tastatureingabe.
o DISPL  Wechselt Zustand nach jedem angezeigten
Zeichen,
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7.6.3 LED-Anzeige fiir SAS-Monitor

Taste LED-Anzeige

(rote Lampe) L4 | L3 | L2 ] L1 [Bedeutung

Rasttaste x | Netzausfall Display
(rote Lampe) x Parityfehler Display
muf gesetzt x Parityfehler Display-SAS
sein X Zeitfehler Display=SAS

Durch Betdtigen der Taste kann der Fehler eventuell zurickgesetzt werden.

76.4 Fehlermeldungen RAP und SAS-Drucker

Leuchtet die S=Taste auf, dann kann durch Betidtigen der Taste der aufgetretene
Fehler auf der Displayzeile 24 angezeigt werden. Die Fehlermeldung ist in zwei
2-stellige Fehlernummern aufgeschlusselt. Die erste Fehlernummer ist die des RAP%,
die zweite ist vom SAS-Drucker.

e Fehiermeldungen RAP

01 Zeitfehler Tastatur (Ubertragung)
02 Parityfehler Tastatur (Ubertragung)
03 Netzausfall Tastatur

04 Parityfehler Tastatur

05 Nach Lead-In kein Folgecode

06 Code nach Lead-in gréfler 2.0
07 Codefehler

e Fehlermeldungen SAS-Drucker

01 SAS Parityfehler

02 SAS Zeitfehler

03 Netzausfall

04 Parityfehler

05 Hardwarefehler

06 Initialisierungsfehler (Deckel auf)
07 NA wurde nach Léschen nicht gesetzt
08 Grundstellung nichi erreicht

09 Deckel auf

10 Papierende

11 Falscher Befehl

12 Formular nicht eingezogen

13 Druckwerk Uberprifen

Beispiel: ERROR 07 00
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8 Stop-Adressen

Die nachfolgend aufgefiihrten Stop-Adressen der Magnetplatten-Driver,
Device-Driver, NIROS sowie der verschiedenen Processoren sollen zur
Erleichterung bei der Fehlersuche dienen.

Die Adressen der Magnetplatten-Driver und von NIROS sind im Gegensatz zu
den Device-Drivern effektive Adressen und konnen direkt eingestellt werden.

Rachte fir den Fall der Patenterteilung oder Ge-

brauchsmuster-Eintragung vorbehaiten.

Weitergabs sowi
Verwertung und
stattet, soweit

8.1 Cartridge Release 3.3

Eingang Schreiben/Lesen
Adr. 7777 (54502) Label: MD 12 E (ALUF)

-

AC 0: LUVAR Adresse

AC 1: RDA

AC 2: Speicher-Adresse

AC 3: Anzahl Blocke

Carry: O = Lesen, 1 = Schreiben

e Eingang Seek

Adr. 10041 (20040) Label: CARWO
AC 1: RDA
AC 2: LUVAR-Adresse
AC 3: 0P-Code
e Eingang fiir INIT
Adr. 10053 (125220) Label: CARWN !
AC 1: RDA, Bit 3 = Spur defekt Kz.
AC 2: LUVAR-Adresse
AC 3: OP-Code
e Stop bei Cartridge-Fehler
Adr. 10147 (24736)
AC 0: Magnetplatten-Status

O 15 14 1312 11 109 8 7 6 5|4 3 2 1 0 Bit
0O F Z L P L|B P H P W]|Fehler-Nummer
B F D F O|T 0 0 0 C
S B § Z S
N Y F
EG Zeile Z EG-Zeile 3 EG-Zeile 4

Copying of this documal

and tha us
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8.1.1 Adressen fiir Zwischenspeicher

g
i
=

g
g
g

ge und ihrem Inhalt

10077 CACOR: Core—Adresse

10100 CAERR: Letzter Fehler

10101 CARET: Return Adresse

10102 CAREl:: Return Adresse

10103 CASTP: RDA Stop, ohne Stop - 1

g
g
<
=
o
=
£

et

Alle Rechfo aus dieser Unterla

behalten wir uns

arti
Weitargabe oder Very

herige

yl

8.2 Storage (REMOTE)

:

. Format der Real-Disc-Adresse

1514 1312 11 10 9 8 7 6 5|43 2 1 0 Bit
physikalische Track-Nummer Sektor=-
Adresse
0 - 15
16 - 31

Die physikalische Track-Nr. dividiert durch 5 ergibt die Zylinder-
Nr., der Rest ist die Kopf-Nr.

Bit 4 = 0 Sektor O - 1I5
Bit 4 = 1 Sektor 16 - 31

s Eingang Schreiben/Lesen
Adr. 7640 (54553)  Label: SMLUF
AC O: LUVAR-Adresse
AC 1: RDA
AC 2: Speicher-Adresse

AC 3: Anzahl Blocke
Carry: O = Lesen, 1 = Schreiben

e Eingang fiir INIT
Adr. 7700 (50515) Label: SMFOR

AC 1: RDA
AC 2: LUVAR-Adresse -
AC 3: 0P-Code : ey

In der DAP-Version sind die Adressen fiir Schreiben/Lesen und INIT gleich.

prov
ages,

liable to pay dam:
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8.2.1 Zusatzliche Stopadressen fiir MP-Fehler

Die in der nachfolgenden Tabelle aufgefijhrten Adressen konnen bei der
Fehlersuche als Stop~Adressen verwendet werden.

Beispiel: Die Adresse 6134 bei SMD-DAP-Version wird angesprungen,
wenn ein Positionierungsfehler vorliegt.

SMD SMD CAR CAR

RAP DAP RAP DAP Bedeutung

6041 6142 6041 6142 | Data-Channel Late

6033 6134 6033 6134 | Address-~Check~Error

6053 6154 6053 6154 falsche Disc-Adresse

6027 6130 6027 6130 LU-Nummer

5752 6053 5752 6053 Speicher—-Adresse (Puffer)

5753 6054 5753 | 6054 | Disc-Adresse

8.2.2 Adressen fiir Zwischenspeicher

10010 SMRY1:
10011 SMRY2:
10012 C 120:
10013 RETUR:
10014 COREA:
10015 LUVAR:
10016 OPCOD:
10021 CYLIN:
10022 RETU1:
10023 CONAL:
10013 Inhalt AC 3 =

Retry-Counter 1
Retry-Counter 2
OP-Code Write
Return~Address
Core-Address
LUVAR-Address

Operations-Code
Cylinder-Number
Return-Addresse for Restore

Counter for Number of alternative Track Pairs

EG 4

4.79
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8.3 NIROS
Adresse Label Bedeutung
151 SYUN phys. Disc—Adresse der LU Nr. 0
271 SLUNT log. Unit-Number
1155 REGS Register for '"CALL" and "FAULT"
1163 SA Start-Adresse '"Fehlerroutine"
1166 DAT Disc-~Adresse 'Tabelle"
1167 SAT Start-Adresse "Tabelle"
1221 FALTO | Trap of location Zero
1223 FAULT | Hardware- oder Software-Fehler
1623 FOLN Files log. Unit-Nr.
1766 STI Start Input
2040 STO Start Output
2100 SWAPO Swap out regnant user
2130 BUMP Bump to task Queue
2255 PROCT | Task to activate a Processor
3123 STIPL Start IPL
3127 NAINT | Power Fail
3257 AC 2 Save~-Register
3260 AC 1 Save-Register
3261 AC O Save-Register
3262 AC 3 Save-Register
3265 ZFINT Zeitfehler Interrupt
3271 PARIN | Parityfehler Interrupt
4221 QPROC Queue Processor task
4633 IHPT Interrupt Handler-Tabelle
5343 RBLK Read-Block
5506 WBLK Write-Block
6170 ALSND | Senderoutine Master-Port
6252 STINP | Start Input
6317 AGZ7 Zeichenausgabe
6373 STOUT | Start Output
7221 ELAD Ladewunsch empfangen

4.79
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8.3.1 NIROS (DAP)
Adresse Label Bedeutung
151 SYUN phys. Disc-Adresse der LU-Nr. 0
271 SLUN log. Unit-Number (by Install)
1155 REGS Register for "CALL" and "FAULT"
1163 SA Start-Adresse "Fehlerroutine'
1166 DAT Disc-Adresse "Tabelle"
1167 SAT Start-Adresse 'Tabelle"
1221 FALTO | Trap of location Zero
1223 FAULT Hardware- oder Software-Fehler
1623 FOLN Files log. Unit-Nr.
1766 STI Start Input
2040 STO Start Output
2100 SWAPO Swap out regnant user
2130 BUMP Bump to task Queue
2255 PROCT | Task to activate a Processor
3114 STIPL Start IPL
3120 NAINT | Power Fail
3243 ZFINT | Zeitfehler Interrupt
3252 PARIN Parity Zeitfehler
3320 AC 3 Save-Register
3321 AC 2 ‘Save-Register
3322 AC 1 Save-Register
3323 AC © Save-Register
4325 ESCTA | Escape task
4377 QPROC | Queue Processor task
4734 IHPT Interrupt Handler-Tabelle
5444 RBLK Read-Block
5607 WBLK Write-Block
6230 ALSND | Senderoutine
6250 ALSN1 Start Output
6262 ALSN3 Start Input
6351 OUTZ Output Character
4.79 345
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8.3.2 SIR (REMOTE)
Adresse Label Bedeutung
12012 SKSM Skelett von der DMAP bilden
12451 HOUSX [ Houscleaning, Reorganigsation der Systemplatte
13001 SIR BZUP priifen, Sprung zum System-Lader
13137 DADS+2 | Read Index-Header
13205 Find Config-File
13356 Re-Build der DMAP
13414 SIR1 Tabellen anlegen wie LUT, DAT, SAT
13672 SCRES | Einlesen der coreresidenten Discsub-Liste
14071 SIRIC | Priife ob Scope, DSP, BYE, ACCOUNTS und CONFIG
auf der Platte
14453 SMOV Move Device-Routine into Core
14555 SRDEV | Device-Driver laden und initialisieren
15067 SIRB PCB's initialisieren, Master und Slave vorhanden?
15510 SIRZ Character-Queue, INT-Stack und free Nodes anlegen
15704 SIRT Empfangspuffer holen
15776 INMAS | TOPW ok?, Master (Regnant-Port), System-Disc aktiv?
16456 DSAT DAT und SAT bilden
16715 SIRA Active Files anlegen
8.3.2.1 SIR (DAP)

Bis zur Adr. 15067, Label "SIRB" ist SIR (Remote) mit SIR (DAP) identisch.

Adresse | Label | Bedeutung

15432 SIRZ Character Queue, INT-Stack und free Nodes anlegen
15627 SIRT2 | Bring up REX

15676 INMAS TOPW ok?, Master (Regnant Port), System-Disc aktiv?
16356 DSAT DAT und SAT bilden

16615 SIRA Active Files anlegen

833 BYE

Adresse | Label | Bedeutung

10204 LOGFF Start des LOGOFF-Processors

11253 LOGON | Start des LOGON-Processors

11615 LOGN8 | Print LOGON-Message

11705 SWPI Swap In

346
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Bedeutung

834  SCOPE
Adresse | Label
10227 SCOP1
10465 COPY
10525 RL
10546 WL
10643 FLS
10656 FLS1
10737 PLST

Annehmen System LU

Hole Quell-Header nochmals

Lese eine Gruppe von Bldcken
Schreibe eine Gruppe von Bldcken
Neuer Processor

Abbruch durch ESC
Processor-Liste

8.3.5 Formatter - Cartridge
Adresse | Label Bedeutung
10223 C203+2 |Read Config.-Header
10317 PT Port activ?
10403 GEB Warten auf korrekte Eingabe
10465 WAIT-1 (INIT 1 Track
10470 WAIT+2 |Wait for Ready
10515 RALL Ausgabe RDA
10564 STAS+1 {Status (AC 1)
10566 STAS+3 |Track, Sector (AC 1)
10654 TAMOS {Error-Nr. (AC 1)
10767 RDRSP Lesen eingegebene Zeichen
8.3.5.1 Formatter - Storage
Adresse Label Bedeutung
10223 C203+2 |Read Config.-Header
10316 PT Port activ?
10373 GEB Warten auf korrekte Eingabe
10433 ALL+9 |Max. Anzahl der alternatic Tracks (AC 0)
10436 ALL+10 |Erste RDA der alternatic Tracks (AC 0)
10471 CORER+] [INIT 1 Track
10472 CORER+2 |[Track kann nicht formatiert werden, hole alternate Track
10556 TRACK |Laufende Track-Nummer
10603 WAIT-1 [INIT 1 Track
10606 WAIT+2 |Wait for Ready
10626 SEE+1 Positionierungs-Fehler
10643 CACHN |Errechne Zylinder und Kopf
10671 NEATT INIT alternate Track
10672 NEATT+1 |Error in Formatting, alternate Track
10721 RALL Ausgabe RDA
10750 STAS+1 |Status (AC 1)
10752 STAS+3 |Track, Sector (AC 1)
11042 TAMOS |Error-Nr. (AC 1)
11211 RDRSP {Read Input-Parameter
4.79 347
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8.4 Einstellen der Stop-Adressen fiir Device-Driver

Alle Driver beginnen in der Assembler-Liste mit der Adresse 10200.
Geladen wird der Driver ab ab der Adresse 10205.

Damit auf der Listing-Adresse 10317 gestoppt werden kann, ist folgendes
durchzufihren:

Moglichkeit 1

a)

b)

c)
d)

£)

Errechne Differenz zwischen Stop-Adresse und BPS.

Stop—Adr. 10317
BPS - 10205

Differenz 112

Mit dem QUERY-Processor die Start-Adresse des Drivers im Speicher
erfragen.

Die errechnete Differenz in das Basisregister des Adapters laden.

Die Speicher-Startadresse in der Adref-Schalterreihe einstellen.
Schalter '"STOP" und "REL" einlegen.

System starten.

Moglichkeit 2

a)

b)
c)
d)

Mit dem QUERY-Processor die Start-Adresse des Drivers im Speicher
erfragen.

Von der Start-Adresse ist BPS + 5 (10205) zu subtrahieren.
Diese errechnete Adresse in das Basisregister des Adapters laden.

Dann kann die Assembler-Adresse oder die angegebene Stop-Adresse
in der AdreB-Schalterreihe eingestellt werden und mit den Schaltern
"REL'" und "STOP" kann relativ gestoppt werden.

348
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841 $NLC
Adresse Label Bedeutung
10216 ENV9 Laden (Reset) PLC
10242 LOADP | Busy immer gesetzt
10300 ENV12 | Ldnge lesen
10312 COPEN | Initialisierungs-Routine
10342 ENV ENV-Statements
10364 Ip OPEN nicht komplett
10446 PLCPR | Laden PLC-Programm (PLC 3)
10506 CONPA | Laden Config.-Programm (PLC 2)
10532 SNDBK | Programm-Blocke zum PLC senden
10604 FFRF Subroutine fiir "FIND FILE" und "READ HEADER"
10616 ERNF File nicht gefunden, falscher Name
10662 SNDHW Sende HW-Stack zum PLC
10743 GRDY Laden zu Ende
11031 ENV1 Spezifikation des OPEN
11156 ENV2 Modifikation fiir Schreiben
11254 ENV3 Modifikation fiir Lesen
11274 ENV5 DIAL (Wahl autom.)
11314 ENV6 Exchange ID
11354 ENV4 Status
11376 ENV7 | Dump PLC
11436 ENV8 Read Permission
11474 ENVIQ | Fetch
11512 ENV1l | Dump-Area
11532 CLOS Close-Routine
11543 WRITE | Write-Routine
11637 RDAT Read Data from PLC- to NLC~Buffer
11751 READ Read-Routine
12130 COME Error-Routine
84.2  $MTX
Adresse | Label | Bedeutung
10270 LAD2 Open-Routine
10343 FINIS | Close-Routine
10355 INTH Interrupt-Routine
10564. READW | Read-/Write-Routine
11144 BACK Backspace the Tape
11432 FUNC2 | Block/File Forward/Backward
4.79 349
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843 $LPT1

Adresse Label Bedeutung

10236 FORMZ Formularhdhe

10330 DOPNR | Open-Routine

10376 zz Zeilenzdhler

10377 ZE1Z Zeichenzdhler

10502 WRITE |Write-Routine

10654 PRINF | Druck-Routine

10675 PEF Papierende-Merker

10750 PRST Start Druck

10615 BPEND Pufferende

10616 BPANF Pufferanfang

844 S$ORDP

Adresse | Label [Bedeutung

10254 DOPNR | Open-Routine

10315 FORMZ Formularhohe

10316 ZE1Z Zeichenzdhler

10330 BUF Pufferlinge

10411 WRITE |Write-Routine

10513 BFEM Drucker klar?

10523 BPEND Pufferende

10524 BPANF Pufferanfang

10552 PRIN Druck-Routine

10723 TIMEC |Close-Routine

845 §$CAS

Adresse Label Bedeutung

10223 INTH Interrupt~Handler

10321 START

10422 CHREA+1jUnit Ready?

10543 OPENI Unit erdffnen

10561 CLOSI Close Unit

10567 SKIPB |Start-Block Backward

10602 SKIPF Start-Block Forward

10622 WRIT1 |Write

10721 GPFCO Read

10743 EJCAS Deckel Bffnen

350
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8.4.6 $FD
Adresse | Label Bedeutung
10205 Open-Routine
10244 INTH Interrupt

= 10265 READ Read.Routine

8 10270 NACT Time out

E 10317 TAB Anzahl Worte

3 10470 DRIV2 |Ready?
10510 TARG Buffer-Adresse
10511 NSEC Sek tor—Nummer

\ 10514 DSL Bytes pro Sektor

10553 TRAN4+7 [Ausgabedaten
8.5 Inhalt AC 3 bei Trap-Meldungen

Die in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrten Adressen, konnen bei Trap 0-
Meldungen im AC 3 als Riickkehradressen erscheinen.

Das gleiche trifft zu, wenn mit dem Adapter auf den Adressen 1221 oder
1223 gestoppt wird.

Diese Adressen, entweder Inhalt AC 3 oder der Inhalt von der Adresse
1163 (SA), weisen auf den Fehler hin.

8.5.1 Adresstabelle

SMD |SMD ICAR ICAR

RAP | DAP | RAP [DAP | Trap | Fehler

6004 | 6105 | 6004 | 6105 3 HW-Magnetplatte

6017 | 6120 | 6017 | 6121 4 Time out

6026 | 6126 | 6025 | 6127 7 LU inaktiv

6045 | 6146 | 6045 | 6147 1 Schreibfehler (LO - WC)
6052 | 6153 [ 6052 | 6153 2 Ready? (BIBN - POS)
6056 | 6157 | 6055 | 6157 5 Falsche RDA (PFS - ZF)

3
B
2
=
s
2
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8.6 Trap-Meldungen
8.6.1 Trap-Meldungen im Run-Processor

Die nachfolgend aufgefiihrten Adressen sind Discsub-Aufrufadressen iiber
einen CALL. Diese Adressen erscheinen dann innerhalb der Trap-Meldung.

Beispiel:

Trap 0 AT

14771 in RUN.

Bei dieser Meldung wurde ein Fehler durch die Discsub "SEARCH" festge-

stellt.

Im AC 1 des Status steht die falsche RDA, die diesen Fehler verursacht hat.
Das heitB, eine Index-Datei ist zerstdrt worden, genauer ein Block inner-
halb der Index-Datei.

Discsub-
Adresse Unterprogr. |Bedeutung
10621 UNLOCK Satz entsperren
10744 'SIGPAUSE Warten bis Satz entsperrt
12112 WONA Warten bis Bildschirmausgabe zu Ende
12121 WONA Warten bis Bildschirmausgabe zu Ende
12170 FFQU Finde FILE im coreresidenten Index
12202 CHKRP Uberpriife Lese-Schutz (Read-Protection)
12320 MOVE Move Words
12353 MOVE
12521 MOVE
12563 CHK Kanal-Funktionen
12575 WONA Warten bis Bildschirmausgabe zu Ende
13105 WONA Warten bis Bildschirmausgabe zu Ende
13367 WONA Warten bis Bildschirmausgabe zu Ende
13527 WONA Warten bis Bildschirmausgabe zu Ende
13576 MOVE Move Words
14545 SIGPAUSE Senden Signal 1
14560 SIGPAUSE Senden Signal 3 (Pause)
14615 SIGPAUSE Pause fiir Empfang mit Time-out~Uberwachung
14631 SIGPAUSE Empfang von einem Signal
14724 CHK Kanal-Funktionen
14771 SEARCH SEARCH-Statement interpretieren
15010 SIGPAUSE Satz entsperren
15025 CHK Kanal~-Nummer iiberpriifen
15047 SIGPA Device-File muB warten
15055 CBSA INIT fiir CALL oder SEARCH
15120 MOVE Kopiere Liste zur USER AREA
15170 CALLN Selektierte Discsub aufrufen
15201 SIGPA Divice~File muB warten
16652 TAN-, ATN-, SQR-, COS-, SIN-Funktionen usw.
17111 PLOGF Logarithmus-Aufruf
17120 PEXPF Errechne Exponent
17211 SPECIAL SPC-Funk tionen
17271 CHK CHF-Funktionen

352
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Hinweise zur Anderungsmeldung

Mit dieser Anderungsmeldung haben Sie die Méglichkeit, erkannte Fehler,
notwendige Anderungen oder erforderliche Korrekturen zu melden.

Sie helfen uns und ihnen, wenn Sie davon Gebrauch machen.

Trennen Sie die Anderungsmeldung bei Bedarf aus dem Manual heraus und
schicken Sie sie an die angegebene Adresse,

Wenn mdglich, heften Sie die fehlerhafte(n) Seite(n) mit der (den)
eingetragenen Anderung(en) an die Anderungsmeldung.

Weitere Anderungsmeidungen kdnnen Sie jederzeit bei der auf der
Vorderseite angegebenen Adresse anfordern,

Sind in einem Manua! Korrekturen oder Anderungen vorgenommen worden,
so wird auf dem Titelblatt die Nummer der Auflage und das Ausgabedatum
ebenfalls gedndert. AuRerdem bekommt jede gednderte oder berichtigte
Seite das gleiche Ausgabedatum wie das Titelblatt.
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